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Geral

1 Sobre este manual

T

Observagao importante

LEIAATENTAMENTE ANTES DE USAR
MANTENHA EM UM LOCAL SEGURO PARA CONSULTAS FUTURAS

Este manual de instrugdes para o transmissor de medi¢do de fluxo NivuFlow 600 é apenas
para o uso pretendido do dispositivo. Este manual destina-se exclusivamente a pessoas
especialmente qualificadas.

Leia este manual de instrugbes cuidadosamente e completamente antes da instalacao e
conexao, pois contém informagdes relevantes sobre este produto. Atente-se as observagdes
e, principalmente, as adverténcias e as instrugdes de seguranga.

Guarde este manual em local seguro e certifique-se de que esteja sempre disponivel para os
usuarios deste produto.

Se vocé tiver problemas para entender as informagdes contidas neste manual de instrugdes,
entre em contato com uma das empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo
NIVUS para obter mais suporte. As empresas e subsidiarias do grupo NIVUS nao podem ser
responsabilizadas por danos a pessoas ou materiais devido a informagdes incorretas neste
manual de instrucodes.

No caso de venda do instrumento, este manual de instrugdes deve ser fornecido ao
comprador, pois faz parte da entrega padrao.

1.1 Documentagdo aplicavel

Para a instalagédo e operagdo completa do sistema, manuais de instru¢ées complementares
ou descrigdes técnicas podem ser necessarios além deste manual.

Instrugcbes Técnicas Sensores de Tempo de Transito
e Instrugdes de instalagdo Sensores de tempo de transito

e Instrugdes Técnicas NIVUS MODBUS Interface de Aplicagao TCP/RTU para
transmissores de medicédo das séries NivuFlow 5xx, 6xx, 7xx e Energy Saver

e Moddulo de Extensao de Instrugbes Técnicas NFE

Esses manuais sao fornecidos com as unidades auxiliares ou sensores e/ou estao disponiveis
para download na pagina inicial do Nivetec.



1.2 Simbolos utilizados e respectivas defini¢cdes

Imagem Significado Observagio
3 Acao/Etapa Acao a ser realizada pelo usuario.
Observe a numeragao das etapas da agao.
Observe a ordem dos passos.
Referéncia-cruzada Refere-se a informacbes adicionais ou
> detalhadas.
>Texto< Parametro ou menu Indica um parametro ou menu que esta
selecionado ou sendo descrito
Referéncia a um | Refere-se a uma documentagdo em anexo
documento
Informagdo acerca de | Informagdo complementar na legenda de
grafico/tabela um grafico ou tabela
Tabela 1-1 Elementos estruturais contidos neste manual

1.3 AbreviagGes utilizadas

Cédigo de cores para fios e condutores individuais

As abreviagbes de cores, fios e componentes seguem o cédigo de cores internacional de

acordo com IEC 60757

BK Preto BN
OG Laranja YE
BU Azul VT
WH Branco PK
GNYE Verde/Amarelo GD

Marrom RD Vermelho
Amarelo GN Verde
Violeta GY Cinza
Rosa TQ Turquesa
Dourado SR Prata

2 Conexoes e elementos operacionais

2.1 Ali

mentagado elétrica

A conexéo para a fonte de alimentacao esta localizada na parte inferior do bloco de terminais

X1.



@
2 .
1 Alimentacao elétrica CC
2 Alimentacéo elétrica CA e condutor terra
Figura 2-1 Conexdes elétrica da alimentagao elétrica

» Vocé pode encontrar um plano de conexao detalhado na secao. “31.4 Parametrizagdo do
Menu Entradas e Saidas (analdgicas e digitais)”.

2.2 Elementos operacionais NivuFlow

O NivuFlow é operado completamente no modo de didlogo suportado pelos graficos no visor.
Para selecionar menus e submenus individuais, use o botao rotativo, bem como as duas

teclas de funcéao

2 /@ 3 K -
1 Tela grafica
2 Botao de fungao esquerdo
3 Bot&o rotativo
4

Botéo de fungao direito
Figura 2-2 Elementos operacionais

2.3 Fungdes dos elementos de controle

Visor colorido



Vocé pode ler todas as configuragdes, ao definir parametros e em diagndsticos.
Tecla de fungao esquerda (Menu e/ou Voltar)

Esta tecla (Menu) leva vocé da tela principal para o menu principal. Esta mesma tecla (Voltar)
também é utilizada para sair do menu principal e dos submenus.

Botao giratério

Use o botdo rotativo para entrar em submenus especificos. As fungdes também podem ser
selecionadas usando o bot&o rotativo.

e Selecione o parametro ou menus desejados
¢ Navegacao pelos submenus e configuragdes
e Selegdo de letras ou numeros para configuragdo de parametros

Tecla de funcgéo direita (/nput e/ou Tab)

Esta tecla é usada para confirmar entradas de valor (através de teclas numéricas ou teclas
de letras).

Para alguns parametros, a tecla de funcao direita pode ser usada como >Tab<. Esta fungao
Tab esta sempre disponivel quando os digitos estao visiveis no canto superior direito do visor.
Em seguida, a fungao Tab é usada para alternar entre paginas/exibigdes. Isso se aplica as
seguintes configuragoes:
e Menu >Application< (Aplicagéo)

= Selecionando os v-paths (Planos-v)

= Selegdo das entradas/saidas analogicas

» Selegdo das entradas/saidas digitais

= Diagnéstico dos v-paths (Planos-v)

» Diagnéstico da analise de sinal
e Menu >Dados<

1.1 Selegao de totais de tendéncia, total e dia

Dentro da programacao de multiplas entradas/saidas ou ao programar varios v-paths, a tecla
de funcao direita € usada para pular de uma entrada/saida ou v-path para o proximo.

> E possivel encontrar uma descricdo sobre como usar os elementos de controle na Secéo “25
Principios Basicos de Operagao”

2.4 Interfaces

O transmissor vem equipado com varias interfaces no painel frontal.
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Interface de rede (LAN)

Interface BUS (RS485/RS232)

Interface HART

Interface USB-A (transferéncia de dados, backup de parametros, atualizagdo do
dispositivo)

5 Interface USB-B (servigo)

A WON -~

Figura 2-3 Interfaces disponiveis

> Para as descri¢des das interfaces individuais, consulte a Secdo “34 Menu de
Parametros de Comunicagao”.

Instrucoes de seguranca

3 Geral: Simbologia utilizada e palavras sinalizadoras

3.1 Avaliagdo do nivel de acidente

A\

PERIGO

>

ATENGAO

O simbolo de adverténcia geral indica o risco de ferimentos pessoais ou morte. Na se¢éo
de texto, o simbolo de adverténcia geral € usado em conjunto com as palavras de
sinaliza¢ao descritas abaixo

Avisos de alto grau de risco

Indica uma situagéo de alto risco e perigo iminente que resultaréd em morte ou ferimentos
graves se néo for evitada.

Avisos de grau médio de risco

Indica um possivel perigo com risco médio que pode resultar em uma situagéo de risco
de vida ou lesbées corporais (graves) se néo for evitado.
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CUIDADO

>

ATENGAO

e -I P>

Avisos de baixo risco ou danos materiais

Indica um possivel perigo com risco moderado que pode resultar em ferimentos pessoais
leves ou moderados ou danos materiais se ndo for evitado.

Perigo por tensao elétrica

Indica um perigo com alto risco de choque elétrico que pode resultar em uma situagéo de
risco de vida ou lesbes corporais (graves) se néo for evitado.

Observagao importante

Contém informagbes que devem ser destacadas.
Indica uma situagdo potencialmente prejudicial que pode resultar em danos ao produto ou
a um objeto em seu ambiente.

Observacgao

Contém informacgées e fatos.

3.2 Avisos de adverténcia no produto (opcional)

© >

Etiqueta de adverténcia geral
Este simbolo é para os operadores consultarem este manual.

A observagdo das informagbes nele contidas é necessaria para manter as medidas de
protegao fornecidas pelo instrumento durante os procedimentos de instalagéo e operagéao.

Condutor de proteciao
Este simbolo refere-se ao condutor de protegao da unidade.

Dependendo do modo de instalagao, o instrumento deve ser operado somente conectado a
um condutor de protegao apropriado de acordo com as leis e regulamentos aplicaveis.

4 Protecgoes e precaugoes

ATENGAO

ATENGAO

Trabalhar com instrumentos NIVUS requer observar e seguir as medidas de segurancga
e precaucgoes abaixo em geral e a qualquer momento. Estas notas e adverténcias nao
serao repetidas para cada descrigao dentro do documento.

Contaminagao por germes

As pecas podem estar contaminadas com germes perigosos, especialmente se 0s
sensores forem usados em aplicagbes de &aguas residuais. Portanto, precaugbes
apropriadas devem ser tomadas ao entrar em contato com cabos e sensores.

Use roupas de protegéo.

Observar os regulamentos de seguranca ocupacional

Antes de iniciar e durante a execugdo do trabalho de instalagao, o cumprimento das normas
de segurancga do trabalho deve ser verificado constantemente.
O desrespeito a esses regulamentos pode levar a ferimentos pessoais.
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ATENGAO

ATENGAO

Nao desative os dispositivos de seguranga!

E expressamente proibido desativar os dispositivos de seguranga ou alterar o seu
funcionamento.
Ignorar isso pode levar a ferimentos pessoais ou danos ao local.

Desconecte os sistemas da rede elétrica

Manutengéo, limpeza e/ou reparos (apenas por pessoal qualificado) s6 podem ser
executados quando desenergizado.
Ignorar este aviso pode levar a choques elétricos.

Operar apenas por especialistas treinados

Todo o sistema de medigao deve ser instalado e colocado em operagdo apenas por
pessoal treinado e especializado.

Bateria tampao integrada

A bateria tampao integrada sé pode ser trocada pela equipe da Nivetec. As infragbes
levam a uma limitagdo da garantia (consulte a Seg¢do “5 Garantia”).

5 Garantia

O dispositivo foi testado antes da entrega. Se for usado conforme o previsto (consulte a Se¢cao
“7 Uso de acordo com os requisitos”) e se as instrugbes de operagédo, os documentos
aplicaveis (consulte a Secdo “1.1 Documentagdo aplicavel”’) e as notas e instrugbes de
seguranga nelas contidas forem devidamente observados, ndo devera haver nenhuma
restricdo funcional e uma operacao perfeita devera ser esperada.

> Observe também a este respeito a proxima Segao. “6 Isengao de Responsabilidade”.

Limitag&o de garantia

Em caso de ndo cumprimento das instrugées de seguranga e instrugées deste
documento, as empresas do grupo de empresas NIVUS reservam-se o direito de limitar a
garantia.

6 Informe de Isengao de responsabilidades

As empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS ndo assumem qualquer
responsabilidade:

e por danos devido a uma alteragdo deste documento. As empresas legalmente
associadas e subsidiarias do grupo NIVUS reservam-se o direito de alterar o contetdo
deste documento e deste aviso legal a qualquer momento e sem aviso prévio.

e por danos a pessoas ou objetos resultantes do descumprimento dos regulamentos
aplicaveis. Ao conectar, comissionar e operar os sensores, todas as informagdes
disponiveis e regulamentos legais locais mais altos (na Alemanha, por exemplo,
regulamentos VDE), como regulamentos Ex aplicaveis, bem como requisitos e
regulamentos de segurancga para evitar acidentes, devem ser respeitados.

13



e por danos a pessoas ou objetos decorrentes de uso indevido. Por motivos de seguranga

e garantia, todos os trabalhos internos nos instrumentos, além dos envolvidos na
instalagdo e conexao normais, devem ser realizados apenas por pessoal qualificado da
NIVUS ou pessoas ou empresas autorizadas pela NIVUS.

e por danos a pessoas ou objetos decorrentes do uso de instrumentos em condigbes

tecnicamente imperfeitas.

e por danos a pessoas ou objetos resultantes do uso de instrumentos ndo conformes com
0s requisitos.

e por danos a pessoas ou objetos resultantes do ndo cumprimento das informacdes de
seguranga contidas neste manual de instruc¢des.

e por valores de medicao ausentes ou incorretos ou danos consequentes resultantes de
instalagao inadequada.

7 Utilizacao de acordo com os requisitos

Observacgao

O instrumento destina-se exclusivamente ao propdsito descrito abaixo.

Modificar ou usar os instrumentos para quaisquer outros fins sem o consentimento por
escrito das empresas legalmente associadas e/ou subsidiarias do grupo NIVUS néo sera
considerado como uso de acordo com os requisitos.

As empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS ndo podem ser
responsabilizadas por quaisquer danos decorrentes do uso indevido. O usuario sozinho
assume qualquer risco.

O transmissor NivuFlow 600 e o sistema de sensor associado sao projetados para medicéo
de vazao continua de liquidos levemente contaminados a transparentes a base de agua pura
em tubos totalmente cheios (redondos e retangulares).

O transmissor de medigéo foi projetado e fabricado de acordo com o estado da arte atual e
com as regras e regulamentos de seguranca reconhecidos e aplicaveis no momento da
emissao deste documento. No entanto, perigos para pessoas ou danos materiais ndo podem
ser totalmente excluidos.

Os valores-limite maximos permitidos, conforme especificado na Segao “16 Especificagbes”
devem ser obrigatoriamente observadas. Qualquer caso diferente dessas condi¢des que nao
seja aprovado pela NIVUS GmbH por escrito é deixado por conta e risco do proprietario.

8 Responsabilidades do usuario

Observe e cumpra todas as diretrizes e requisitos

No EEE (Espago Econbémico Europeu), implementagé&o nacional da diretiva-quadro
89/391/EEC e diretivas individuais correspondentes, em particular a diretiva 2009/104/EC
relativa aos requisitos minimos de seguranca e saude para o uso de equipamentos de
trabalho por trabalhadores no trabalho , conforme alterado, devem ser observados e
respeitados. Na Alemanha, por ex. a Portaria de Seguranca Industrial deve ser
observada.

Certifique-se de ter uma permissao de operacao local disponivel e observe as condigbes
associadas.

Além disso, vocé deve observar os requisitos ambientais e as leis locais sobre 0s seguintes
pontos:

e Segurancga do pessoal (regulamentos de prevencao de acidentes)
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Seguranga de materiais e ferramentas de trabalho (equipamentos de segurancga e
manutengao)

Descarte de produtos (leis sobre residuos)
Descarte de materiais (leis sobre residuos)

Limpeza (agentes de limpeza e descarte)

Conexoes

Antes de operar o instrumento, os operadores devem certificar-se de que, durante a
instalacdo e inicializagdo, os regulamentos locais (como os regulamentos para conexao
elétrica) sejam observados.

9 Requisitos de operadores

Aiinstalagédo, comissionamento e manutengao devem ser executados apenas por pessoal que
atenda as seguintes demandas:

Pessoal especializado com treinamento relevante e qualificagao apropriada

Pessoal autorizado pelo operador da planta

Pessoal qualificado

No contexto desta documentagéao ou das notas de seguranga no proprio produto
considera-se pessoas que estado suficientemente familiarizadas com a instalacao,
montagem, colocagdo em funcionamento e operagdo do produto e que possuem as
qualificagbes relevantes para o seu trabalho; por exemplo:

l. Treinamento, instrugdo ou autorizagao para ativar/desativar, isolar, aterrar e
marcar circuitos elétricos e dispositivos/sistemas de acordo com as normas de
engenharia de seguranca.

1. Educacéo e instrugdo de acordo com os padrées de engenharia de seguranga em
relagdo a manutencgéo e uso de equipamentos de seguranga adequados.

1. Treino de primeiros socorros
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Entrega, Armazenamento e Transporte

10 Entrega

A entrega padréo do NivuFlow 600 contém basicamente:
e Tipo de transmissor NivuFlow 600 (de acordo com os documentos de remessa)

e Manual de instrug¢des (incluindo certificados de conformidade) contendo todas as
informacdes relevantes sobre como operar o NivuFlow 600

Verifique os acessorios extras dependendo do seu pedido e usando a nota de entrega.

11 Inspec¢ao de recebimento

Verifique a embalagem quanto a danos visiveis imediatamente apos o recebimento. Qualquer
possivel dano durante o transporte deve ser imediatamente informado ao transportador. Além
disso, um relatorio por escrito deve ser enviado a Nivetec.

Entregas incompletas devem ser comunicadas por escrito ao seu representante local ou
diretamente a NIVUS GmbH em Eppingen dentro de duas semanas.

Nota importante

As objecbes ndo podem ser corrigidas mais tarde!

12 Armazenamento

Os valores maximos permitidos em relagao as condigdes ambientais, como temperatura e
umidade, de acordo com a Secgado “16 Especificagdes” devem ser obrigatoriamente
observados.

Proteja o instrumento de vapores de solventes organicos ou corrosivos, radiagédo radioativa,
bem como forte radiagéo eletromagnética.

Use a embalagem original para armazenamento.

13 Transporte

Proteja o instrumento de fortes chutes, impactos, choques ou vibragdes.
Use a embalagem original para o transporte.

Caso contrario, as mesmas regras se aplicam com relagao a influéncias externas como para
armazenamento (consulte a segéo “12 Armazenamento”).

14 Retorno

Caso seja necessario retornar a pega, devolva a unidade a custo do cliente para a Nivetec
usando a embalagem original.
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Especificagoes do produto

15 Construcao do produto e visao geral

7
|l —12
13 14 15
1 Guarnigdes/tiras de cobertura (somente para instalagdo em gabinetes de
controle)
Interface (LAN)
3 Interface de Bus (RS485/RS232)
4 Coloque o marcador para sensor ultrassénico de ar de conexao (RS485) (NAO
para NF 600; apenas para dispositivos construidos de forma idéntica)
5 Fonte de alimentagao
6 Bloco de terminais (consulte a Se¢éo “21.2 Planos de conexdes de terminais”)
7 Bloco de terminais (consulte a Sec¢ao “21.2 Planos de conexdes de terminais”)
8 Bloco de terminais (consulte a Se¢ao “21.2 Esquemas de conexdes de terminais”)
9 Bloco de terminais (consulte a Secéo “21.2 Esquemas de conexdes de terminais”)
10 Interface USB-A (transferéncia de dados, backup de parametros, atualizacdo do
dispositivo)
11 Interface USB-B (servigo)
12 Visor grafico
13 Tecla de fungéo esquerda
14 Botéo giratério
15 Tecla de fungao direita
16 Fixagdo em calha DIN

Figura 15-1 Configuragao do dispositivo NivuFlow 600 com invélucro do tipo
EO/E1
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15.1 Dimensoes do invélucro

135

140

i 195 =

Figura 15-2 Dimensodes do NivuFlow 600 com invélucro do tipo EO

256

Figura 15-3  Dimensodes do NivuFlow com invélucro de campo
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15.2 Sensores conectaveis

E possivel encontrar os sensores NIVUS conectéveis e seus dados ou informagées sobre
sua montagem nos documentos “Instru¢ées Técnicas - Sensores de Tempo de Transito” e
“Instrugbes de Instalacdo de Sensores de Tempo de Transito”,

Esses documentos sdo entregues com o0s sensores solicitados. Como alternativa, eles
estdo disponiveis para download em no site da Nivetec.

15.3 Identificagao do dispositivo

As instrugbes contidas neste manual sdo validas apenas para o tipo de dispositivo
especificado na pagina de titulo.

A placa de identificagéo é fixada na lateral do invélucro e contém as seguintes informagdes:
e Nome e endereco da NIVUS GmbH

o etiqueta CE

e Informagdes sobre tipo e série incl. artigo € numero de série

e Ano de fabricagdo: os quatro primeiros digitos do numero de série representam o ano e
0 numero da semana de fabricagédo (1924.....)

o Fonte de energia
Em caso de duvidas e pedidos de pegas de reposi¢ao, € importante especificar o nimero do

artigo, bem como o numero de série do respectivo transmissor ou sensor. Isso garante um
processamento correto e rapido.

Observagao

Verifique se o instrumento entregue esta de acordo com o seu pedido, identificando a
placa de identificagéao.
Verifique a placa de identificagdo para a especificagao correta da fonte de alimentagéo.

> A declaragéo de conformidade encontra-se no final do manual.

Placas de identificagao

fzinarvas | I

— Art. Nr. NFB-XXXXXXXXX

Im Tale 2
o-rsoatepingen | |[[{INHNNIDILARNNNE

Tel.: +49 (0) 7262/ 9191-0 Ser. Nr. JUKW NF6 xxxxx

100-240VAC (-15/+10%)
50/60Hz ~_
[

SOVA Made in Germany

Figura15-4  Placa de identificagdo da versdao CA
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E—o—
I
Im Téle 2

D-75031 Eppingen

Tel.: +49 (0) 7262 / 9191-0

Art. Nr. NFB-x0om;6xxxx

Ser. Nr. JJIKW NFB xxxxx

10-35VDC
20W ——— A ( € ﬁ/
Made in Germany ——
Figura15-5 Placa de identificagdo da versdao CC

16 Especificagoes

Fonte de alimentagao

100...240 V CA, -15 % / +10 %, 47...63 Hz ou 10...35V CC

Conexao de alimentagao

Bloco de terminais de bragadeira de tensao plugado e
parafusado

max. consumo de energia

AC: 30 VA/DC: 20 W

Tipo. consumo de energia

1x relé energizado, 230 V CA: 14 W (arredondado), até oito
sensores de tempo de transito 1 MHz

Invélucro/Gabinete

Trilho DIN

Material: aluminio e plastico

Peso: aprox. 1.300 g

Invélucro de campo

Material: PC de policarbonato
Peso: aprox. 3.800 g (incl. NF 600)

Grau de protecao (IEC
60529)/Resisténcia ao choque
(IEC 62262)

Trilho DIN

IP20 / IKO8

Invélucro de campo
IP67 (opcao: IP68) / IKO8

Condigdes de operagao

Classe de protecao |
Categoria de sobretenséo Il
Grau de poluigao 2

Altitude

Unidade CA - uso em altitudes de até 3000 m acima do nivel do
mar.

Em tensdes de relé > 150 V, o uso é restrito a uma altitude de
no max. 2000 m acima do nivel do mar (unidades CA e CC)

Temperatura operacional

CC:-20...+70 °C
CA: -20...4+65 °C

Temperatura de armazenamento

-30...+80 °C

Temperatura ambiente maxima
para instalagédo e operagao

+50°C

Umidade maxima

80%, sem condensacgao

Visor/Tela

TFT totalmente gréfico a luz do dia, 240 x 320 pixels, 65.536
cores
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Programacao Modo de dialogo usando botao rotativo e duas teclas de fungao,
em inglés, alemao, francés, italiano, espanhol, portugués,
sueco, dinamarqués, finlandés, polonés, hungaro, romeno,
tcheco e russo

Conexao Plugue com bragadeiras de terminal de mola

Entradas Entrada digital:

Isolado eletricamente 5...24 V nominal,

Corrente de entrada normalmente < 5 mA para tensdo maxima
de entrada Uin =30V,

Corrente de entrada normalmente > 1,5 mA para tensdo minima
de entrada Un =3V

Entrada analogica:

4 mA...20 mA com resolugdo de 12 bits para valores de entrada
analdgica, precisao +0,4% do valor final da faixa de medigao (20
mA), carga 91 Ohm

Saidas Saida digital:

Relé biestavel SPDT, carga maxima 230 VCA / 2A (cos 0,9 phi),
sinal de controle minimo recomendado 10 mA @ 12V

Relé SPDT, carga maxima 230 VCA / 2A (cos 0,9 phi), sinal de
controle minimo recomendado 10 mA @ 5V

Saida analégica:

0/4 mA...20 mA, carga 500 Ohm, resolugéo de 12 bits, precisao
superior a £0,1% a 20 °C

Meméria de dados Interna 1,0 GB, para memoria de programagao e leituras;

via leitura de pendrive pela porta USB localizado na frente do
equipamento

Ciclo de armazenamento 30 segundos a 5 minutos

Comunicacao - HART (Escravo) via AO1

- Modbus TCP via redes (LAN/WAN, Internet)
- Modbus RTU via RS485 ou RS232

- Internet via Ethernet

Tabela 16-1 Especificagoes

Sensores

Observe as especificagcdes dos sensores associados conforme descrito nos respectivos
manuais de instru¢des ou descrigbes técnicas.
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17 Configuragao

17.1 Tipos de dispositivos

O NivuFlow esta disponivel em diferentes versodes, que variam principalmente em termos de
numero de caminhos/sensores conectaveis e numero de locais de medi¢gdo. O nimero do
artigo pode ser encontrado na placa de identificacao (consulte “Placas de identificagado”).

NF6- Transmissor de medigado de vazao tipo NivuFlow

para linhas de tubulagdo completas permanentes

até 2 pares de sensores, 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO; construgéo:
montagem em trilho DIN/painel (gabinete)

até 2 pares de sensores, 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO; Trilho DIN,
preparado para montagem em gabinete de campo NIVUS, Tipo ZUBO

até 2 pares de sensores, 7x DI, 5x DO, 5x Al, 4x AO; construgéo:
montagem em trilho DIN/painel (gabinete)

até 2 pares de sensores, 7x DI, 5x DO, 5x Al, 4x AO; construgéo:
montagem em trilho DIN/painel (gabinete)

até 4 pares de sensores, 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO; construcgéo:
montagem em trilho DIN/painel (gabinete)

até 4 pares de sensores, 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO; Trilho DIN,
preparado para montagem em gabinete de campo NIVUS, Tipo ZUBO

Transmissor de medi¢do para conectar modulos de extensdo NFE (até
32 caminhos), 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO;

Transmissor de medi¢do para conectar modulos de extensdo NFE (até
32 caminhos), 2x DI, 2x DO, 2x Al, 2x AO; Trilho DIN, preparado para
montagem em gabinete de campo NIVUS, Tipo ZUB0 NFWO

Transmissor de medi¢do para conectar modulos de extensdo NFE (até
32 caminhos), 7x DI, 5x DO, 5x Al, 4x AO;

Transmissor de medi¢ao para conectar modulos de extensdo NFE (até
32 caminhos), 7x DI, 5x DO, 5x Al, 4x AO; Trilho DIN, preparado para
montagem em gabinete de campo NIVUS, Tipo ZUB0O NFWO

Extensao de Firmware

1 Protocolo HART

Numero de locais de medicao

1 Um local de medicao

3 Dois locais de medicao (apenas tipo T4 e TM)

Proj.
0

Tipo

T2EO

T2E1
NFWO

TREO

TRE1

T4EO

T4E1
NFWO

TMEO

TME1

TZEO

TZE1
Alimentagao elétrica
A0 100..240V CA
D1 10..35VCC

0 Nenhum
NF6-| 0
Tabela 17-1 Estrutura do produto
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Descricao das funcoes

18 Intervalos operacionais

O NivuFlow 600 é um sistema de medicdo permanente para medicdo de vazao. Ele é
projetado principalmente para medir liquidos a base de agua, levemente contaminados a
limpidos, e puros de varias composigoes.

O NivuFlow 600 é usado em canais totalmente preenchidos e tubos de varias geometrias e
dimensoes.

Os dois pontos de medicdo dos tipos T4 e TM sdo usados principalmente para realizar
medicées em dois pontos diferentes dentro de um canal. O ponto de medigdo combinado
associado (Combi) calcula a medigdo comum, dependendo da parametrizagao.

Alternativamente, os dois pontos de medicdo também podem realizar medigbes em dois
canais diferentes. O ponto de medigdo combinado geralmente ndo € usado.

E possivel encontrar os sensores NIVUS conectaveis e seus dados ou informagées sobre

® sua montagem nos documentos “Instrugbes Técnicas - Sensores de Tempo de Transito” e
1 “Instrucées de Instalagdo de Sensores de Tempo de Transito”.
Esses documentos sdo entregues com o0s sensores solicitados. Como alternativa, eles

estao disponiveis para download no site da Nivetec.

Varios pares de sensores sdo usados para um registro mais preciso da velocidade do fluxo
em um ponto comum de medicao.

Nota sobre o local de medigao

A velocidade do fluxo é medida por meio do principio do tempo de transito do ultrassom.

Esta metodologia de medigao requer que o contetdo solido (particulas de sujeira, bolhas
de gas ou similares) ndo seja muito alto para permitir a fransmissao do sinal ultrassénico
entre ambos os sensores devido a reflexées e, portanto, amortecimento.

Figura 18-1 Amortecimento de sinal por particulas interferentes (exemplo com
sensores clamp-on)
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19 Principio funcional

19.1 Deteccao de velocidade do fluxo

A velocidade do fluxo é determinada usando o principio do tempo de transito ultrassénico.

1

Sensor 1
Sensor 2
a Angulo definido
t1 Tempo do impulso contra sentido do fluxo
t2 Tempo do impulso no sentido do fluxo
L Comprimento do percurso

Figura 19-1 Principio de medicdo de tempo de transito de um percurso

Este principio de medigdo baseia-se na medicdo direta do tempo de transito de sinais
acusticos entre dois sensores ultrassbnicos, os chamados conversores hidroacusticos.

O método da diferenga de tempo de transito ndo determina a velocidade média de percurso,
mas sim a velocidade efetiva de propagagdo do som a montante (desacelerado devido ao
fluxo) e a jusante (acelerado devido ao fluxo).

Dois impulsos sonoros sao transmitidos consecutivamente e os diferentes tempos de transito
entre o transmissor e o receptor sdo medidos.

e O impulso a montante precisa de um tempo ti.
e O impulso a jusante precisa de um tempo menor t2.

A direcao do som a jusante alcancara o receptor em um periodo mais curto do que a diregédo
do som a montante. A diferenga entre os tempos de transito é proporcional a velocidade média
do fluxo dentro do caminho de medicao.

Nao ha diferenca de tempo de transito quando ambos os sensores recebem os impulsos
ultrassoénicos transmitidos simultaneamente. Nao ha fluxo mensuravel disponivel.

O NivuFlow 600 funciona com sensores clamp-on e sensores de insergdao. Os sensores
clamp-on sao instalados na parte externa do tubo. Neste caso, o tempo de transito através da
parede do tubo é calculado e considerado.

Para determinar a vaz&o, a se¢ao transversal, bem como a geometria do fluxo da tubulacao,
do canal ou do corpo d'agua devem ser conhecidas.
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A formula abaixo é usada:

L 11 1
V=x=-X|—X—
Na qual:

e L= comprimento do caminho de medig&o acustica entre os sensores 1 e 2
e v =velocidade média de fluxo entre os sensores 1 e 2 ao longo do caminho de medigao

Quanto mais caminhos séo usados no perfil assimétrico ou perturbado e distribuidos na segao
transversal do fluxo, mais precisamente o fluxo pode ser determinado.

~D

—_

Sensor 1, percurso 1
Sensor 2, percurso 1
Sensor 1, percurso 2
Sensor 2, percurso 2

O~ w N

Diametro da tubulagdo (quando o angulo de instalagéo do sensor for 45°)

Figura 19-2 Principio de medigcao de tempo de transito de dois caminhos

Se os sensores forem instalados em um angulo de 45°, a distancia entre os sensores 1 e 2
ou sensores 3 e 4 é igual ao didmetro interno do tubo.

19.2 Calculo de Vazao

No caso de usar instalagdes de caminho Unico ou caminhos multiplos em um nivel sob a
condicao

Q = Vmedia® A
e dado

e vmédia = velocidade média do fluxo e
e A= area de fluxo da secéo transversal,

um coeficiente de velocidade “k” é introduzido para compensar a diferenga entre a velocidade
medida vg e a velocidade média vmedia dentro da area da secao transversal.

O coeficiente de velocidade “k” depende do numero de Reynolds e, portanto, ndo € uma
constante.
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O numero de Reynolds e o coeficiente de velocidade ndo sao visiveis ou mutaveis, eles sao
integrados no software e incluidos nos calculos de fundo.

A vazéao pode entdo ser calculada usando o tempo de transito do sinal da seguinte forma:

L [1 1

=k=xA =k=*xA
Q * A * vy, * A * —

_— %
2 % COS X

Instalagcao e conexao

20 Instrugoes gerais de instalagao

Certifique-se de que as seguintes instrugcdes sobre “Descarga eletrostatica” (ESD) e local de
instalacdo sejam seguidas durante a instalagéo.

> Siga as diretrizes legais ou operacionais aplicaveis.

O manuseio inadequado pode resultar em ferimentos e/ou danos ao equipamento.

20.1 Prevengdo de descarga eletrostatica

Riscos de descarga eletrostatica

Os procedimentos de manutengdo que ndo requerem alimentagao do instrumento nao
devem ser executados antes que a unidade tenha sido desconectada da rede elétrica
para minimizar perigos e riscos de descarga eletrostatica.

Desconecte o NivuFlow da rede elétrica.

Os componentes eletrénicos sensiveis dentro da unidade podem ser danificados pela
eletricidade estética.

ANIVUS GmbH recomenda os seguintes passos para evitar que o dispositivo seja danificado
devido a descarga eletrostatica:

> Descarregue a eletricidade estatica de seu corpo antes de tocar nos componentes
eletrénicos do instrumento.

» Evite movimentos desnecessarios para reduzir o risco de acumulo de eletricidade
estatica.

20.2 Instalagdo e versdes de montagem
O transmissor esta disponivel em duas versbes de montagem diferentes:

e Tipo EO - para montagem direta em trilho DIN em gabinetes de controle ou gabinetes
semelhantes

e Tipo E1 - gabinete especial para montagem em trilho DIN sem faixa de cobertura, com
fixagdo estendida em trilho DIN

1.2 Instalagdo em gabinete de campo NIVUS ZUBO NFWx
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CUIDADO

Unidades pré-montadas com pedido simultianeo

Assim que o NivuFlow 600 Tipo E1 e o invélucro de campo forem encomendados
simultaneamente, as unidades serdo enviadas em condigbes pré-montadas

NivuFlow 600 Tipo EO ndo é adequado para instalagao em gabinete de campo
NIVUS

Né&o é possivel instalar um NivuFlow 600 Tipo EO em um gabinete de campo NIVUS a
menos que o transmissor seja convertido em uma unidade Tipo E1. A converséo e
modificagdo de conexées podem ser realizadas pela NIVUS.

20.3 Escolhendo o local de instalagdo

O NivuFlow com fixagao em trilho DIN foi concebido para instalagdo em gabinetes de controle.

> Certifique-se de que haja ventilagdo adequada no local de instalagdo, como
ventiladores ou entradas de ar.

> Certifique-se de que quaisquer seccionadores existentes (interruptor de energia)
permanecam facilmente acessiveis durante a instalagao.

O transmissor de medi¢do também pode ser instalado em gabinetes de campo ou similares.
O NivuFlow 600 nido é adequado para ser instalado diretamente no local sem medidas de

protecao, apesar de sua classe de protegdo. Para tal, utilize o invélucro de campo opcional
também fabricado pela NIVUS.

As seguintes precaugdes devem ser tomadas para garantir uma instalacdo segura no local
de instalacéo:

> Proteja o transmissor da luz solar direta. Instale um protetor solar, se necessario.

> Evite montar o transmissor perto de objetos com campos eletromagnéticos fortes
(conversores de frequéncia, linhas de alta tens&o ou similares).

> Respeitar a temperatura ambiente admissivel (ver capitulo “16 Especificagbes”).
> Nao exponha o transmissor a fortes vibragdes ou choques mecanicos.

No local de montagem evite sempre:

e Produtos quimicos ou gases corrosivos

¢ Radiacao radioativa

20.4 Fixagdo do transmissor em trilho DIN em armarios de controle

Relina os materiais necessdrios com antecedéncia

Materiais de montagem e ferramentas ndo fazem parte da entrega padréo.
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> Paraa fixagdo utilizar calha DIN tipo TS35 segundo EN 50022 com um comprimento
minimo de 140 mm.

1. Prenda o trilho horizontalmente no gabinete/armario de controle pretendido
usando pelo menos dois parafusos.

2. Enganche o transmissor no trilho DIN por baixo. A unidade se encaixara assim
que vocé exercer uma leve pressao na diregao do trilho DIN.

Agora vocé pode comecar a instalar os componentes elétricos e conectar os sensores.

20.5 Fixag¢do do invélucro de campo e preparagdo da instalagdo elétrica

Reuna os materiais necessarios com antecedéncia

O material de fixagdo ndo faz parte da entrega padrdo, mas deve ser especificado e
escolhido individualmente dependendo do local de instalagao.

O invélucro de campo NIVUS pode ser instalado permanentemente uma vez que o local de
instalagdo apropriado tenha sido escolhido. Uma condigédo basica € uma instalagdo segura,
duravel e estavel.

Materiais necessarios e ferramentas auxiliares

e 6 parafusos M5, M6 ou outros parafusos suficientes para didametro de 6,5 mm para
fixagcdo adequada em superficies (tipo e comprimentos de parafusos dependendo do
material e qualidade da superficie)

e 6 buchas podem ser necessarias (dependendo do material e qualidade da superficie,
bem como dos parafusos utilizados)

Preliminares

> Procedimento:

1. Selecione os parafusos de fixagéo (tipo e comprimento do parafuso) e acessorios
considerando:

a. condi¢des e capacidade de carga da superficie de montagem (madeira,
metal, concreto, alvenaria ou similar)

b. cavilhas necessarias ou outro material auxiliar
Dica:
Ao determinar o comprimento dos parafusos, inclua necessariamente a espessura
do material de aprox. 17 mm dos suportes de montagem.

2. Se necessario, faga furos para os pinos e insira os pinos.

Fixagao do invélucro de campo

» Procedimento:
1. Fixe a caixa de campo (Fig. 20-1 n° 3) em ambos os suportes laterais usando os

seis parafusos previamente selecionados através dos orificios de fixagédo (6,5 mm
de didmetro, Fig. 20-1 n° 6).
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Figura 20-1 Fixagao do invélucro de campo

2. Remova a pelicula de protegéo de transporte da tampa transparente (Fig. 20-1 n°
1), se disponivel.

Dica:

A pelicula protetora endurecera com a exposi¢gao a radiagao UV e possivelmente
nao podera ser removida posteriormente sem deixar algum residuo. A legibilidade
pode ser fortemente prejudicada devido as alteragdes na pelicula protetora.

Novas tampas de viséo clara podem ser adquiridas da NIVUS por um custo extra
e podem ser facilmente substituidas pelo usuario.

3. Instale a tampa a prova de intempéries, se disponivel.

Preparando o invélucro de campo para instalagao elétrica

» Procedimento:
1. Para remover a tampa de visualizagao transparente (Fig. 20-1 n° 1) de

a. tipo de caixa ZUBO NFWO (protecéo IP67):
Abra os quatro grampos de liberagao lateral (Fig. 20-1 n® 2) e remova a
tampa do invélucro.

b. tipo de caixa ZUBO NFWO IP68 / ZUBO NFW10 4PFAD (protecao IP68):
Remova os quatro parafusos de cabega cilindrica M4x25 (Fig. 20-1 n°® 7)
e as arruelas, abra os quatro grampos de liberagéo lateral (Fig. 20-1 n° 2)
e remova a tampa do invélucro.

2. Pararemover a tampa interna azul, solte os quatro parafusos de cabega redonda
3,5x25 nos cantos e remova a tampa. Agora o transmissor incluindo o visor (Fig.
20-1 n° 4) e os grampos terminais (Fig. 20-1 n°® 5) estdo totalmente acessiveis.

3. Aunidade é remontada na ordem inversa apds a fiagdo. Verifique também que
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a. as juntas estado intactas e sem sujidade,

b. os parafusos estdo bem apertados.
Caso contrario, a classe de protegéo IP67/IP68 ndo pode ser garantida.

21 Instalagao elétrica

ATENCAO Perigo devido a corrente elétrica

Desconecte a unidade da rede elétrica.

Trabalhar na fiagao elétrica pode causar choque elétrico. Observe as informagbes
elétricas fornecidas na placa de identificagao.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais

Observacgao

Observe os regulamentos de instalagao nacionais.

> Certifique-se de tomar as seguintes precaugoes:
1. Ainstalagdo deve ser realizada apenas por pessoal qualificado.

2. Para instalagao elétrica, os regulamentos locais nos respectivos paises (na
Alemanha, por exemplo, VDE 0100) devem ser consultados.

3. Outros padrdes legais (locais), regulamentos e regras técnicas devem ser
levados em consideracgao.

4. Para instalagdo em ambientes Umidos ou em areas sujeitas a risco de
inundacao, é necessaria protegédo extra, como o uso de um dispositivo de
protecao operado por corrente residual (RCD).

5. Em relagao a protegao EXx, verifique se a fonte de alimentagao do instrumento
precisa ser integrada ao sistema de desligamento de emergéncia da instalacao.

6. Antes de alimentar a tensdo nominal, a instalagao do transmissor e do sensor
deve ser concluida corretamente. Verifique se a instalagao esta correta.

» Como conectar os sensores pode ser encontrado a partir da se¢ao 22.6, a conexao
da fonte de alimentagao esta descrita na se¢ao 21.3.1.

21.1 Fiagdo aos Blocos Terminais

Todos os transmissores NivuFlow s&o equipados com terminais bornes mola push-in. O uso
desses terminais bornes mola push-in permite uma pré-instalagéo facil do transmissor. Isso
permite a verificagdo de sensores individuais, sinais de entrada e saida etc., bem como a facil
substituicdo do transmissor, se necessario.

Os blocos com terminais bornes mola push-in sdo adequados para conectar cabos de cobre
de um ou varios fios. Esses cabos s&o a prova de vibragéo.

> Para abrir os contatos nos blocos de terminais do grampo de tensao, pressione
suavemente com uma chave de fenda nos elementos laranja do lado frontal.

Para conectar a fonte de alimentagao, séo usados blocos de terminais de bornes mola push-
in e parafuso.
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Para conectar a fonte de alimentagdo, use uma chave de fenda com uma ponta com
aproximadamente 3,0...3,5 mm de largura.

Observagao importante

Desconecte e conecte os blocos com terminais de bornes mola push-in somente na
condig¢do desenergizada e desconectada da rede elétrica.

Perigo de corrente elétrica

Os cabos de fios multiplos do circuito de alimentagdo CA, bem como das conexdes de
relé, devem ser equipados com ponteiras termoretrateis isoladas (ponteira de plastico)
para evitar perigo devido a varios fios salientes.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais.

Bloco de terminais de bragadeira de Alimentagado | Rede Terminais
tensao Poténcia elétrica E/S etc.
Secao transversal do fio, cabos rigidos | 0,2a 2,5 0,2a0,5 0,14 a1,5
em [mm?]

Secao transversal do fio, cabo flexivel Somente CC: | 0,2a0,5 0,14 a1,5
em [mm?] 02a25

Secao transversal do fio (flexivel) com | Somente CC: | 0,25a0,5 0,25a1,5
cabo sem terminal em [mm?] 025a25

Secao transversal do fio (flexivel) com | 0,25a2,5 N&o definido | 0,25a 0,5
cabo com terminal em [mm?]

Tabela 21-1 Sec¢ao transversal do fio

O transmissor de medicao NivuFlow 600 esta disponivel em diferentes Tipos:

e TipoT2
e TipoTR
e TipoT4
e TipoTM
e TipoTZ

> Veja também a Segéo “17.1 Tipos de Dispositivos”

Todos os tipos tém designacbes de terminal idénticas. Esses blocos s&do funcionalmente
atribuidos as diferentes areas de conexao. Os tipos T4, TM e TZ possuem bornes adicionais.
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21.2 Diagramas de conexdes de terminal

ATENGAO

Risco de choque elétrico

Né&o remova o bloco terminal do grampo de tensdo do bloco terminal X1 (terminais

15...17).

Este bloco terminal de bragadeira de tensdo é para conectar o condutor de protecdo, bem
como a fonte de alimentagdo CA e é parte integrante do instrumento. Opere o instrumento

apenas com o bloco de terminais bornes mola push-in aparafusado.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais.
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Figura21-6  Conexdes de terminal no NivuFlow 600 Tipo TZ

21.3 Ligando a alimentagdo de tensao

Dependendo do tipo de NivuFlow usado, a unidade pode ser alimentada com 100...240 VCA
(-15 /+10%) ou com 10...35 VCC.
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21.3.1

L) 3w
L 33
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1 Conexéao de 24 VCC
2 Conexao de 230 VCA

Figura 21-7 Conexées elétricas da fonte de alimentagao NivuFlow

Risco de choque elétrico

Né&o remova o bloco terminal do grampo de tensdo do bloco terminal X1 (terminais
15...17).

Este bloco de terminais bornes mola push-in é para conectar o condutor de protegéao,
bem como a fonte de alimentagdo CA e ¢ parte integrante do instrumento. Opere o
instrumento apenas com o bloco de terminais bornes mola push-in aparafusado.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais.

Operagao com corrente alternada - corrente continua

Um transmissor com 24 VCC néo pode ser operado com corrente alternada (CA). Além
disso, ndo é possivel operar um transmissor de 230 VCA com 24 V de corrente
continua (CC).

Fonte de alimentagao CC

A versao DC pode ser operada diretamente a partir da rede de corrente continua de 24 V de
um painel de controle.

Requisitos

e Tensédo de entrada disponivel nos grampos de entrada:
= Em carga maxima (20 W) minimo 10 V

e Tenséao da bragadeira:

= Em operagcdo sem carga maximo 35V
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Figura21-8 Conexdes DC da fonte de alimentagao

21.3.2 Fonte de alimentagao CA

ATENGAO

ATENGAO

Perigo devido a corrente elétrica

Né&o opere a unidade se os blocos de fixagdo do terminal acima do flange do parafuso
néo estiverem bem aparafusados.

O bloco terminal X1 (terminais 15...17) é para conectar o condutor de aterramento e a
fonte de alimentagdo CA é parte integrante do dispositivo. E uma conexdo sem plugue.
A inobservéncia pode resultar em ferimentos pessoais.

Perigo devido a corrente elétrica

A fonte de alimentag¢ao deve ser protegida separadamente por um fusivel lento de 6 A e
deve ser isolada de outras partes da instalagdo com um desligamento separado, por ex.
usando um desligamento automatico com caracteristicas >B<). Este separador deve estar
visivelmente marcado.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais.

A versdo CA do NivuFlow pode ser operada diretamente da rede de baixa tensao.

> Os requisitos da fonte de alimentagdo CA sao descritos na Segéo “16
Especificagbes”.

Requisitos
¢ Dimenséo da secao transversal dos fios de alimentagao:
=  Minimo 0,75 mm?

=  Conforme IEC 227 ou IEC 245
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Figura 21-9 Fiagao da fonte de alimentagdo CA

21.4 Relés

ATENGAO

ATENGAO

A confiabilidade do contato se deteriora se a corrente minima de abertura/interrupgao for
menor do que a especificada.

> Observe as especificagdes de fiagdo e comutagao dos relés na Secao “16
Especificagbes”.

Perigo devido a corrente elétrica — Medidas para evitar contatos acidentais

A proteg¢édo de contato de acordo com os requisitos especificados em EN 61010-1:2010
ndo é garantida no caso de tensées de relé > 150 V devido ao terminal de pino de teste
dos blocos de fixagdo do relé.

Tome todas as precaugbes necessarias contra choque elétrico de acordo com as leis e
regulamentos! Por exemplo: Abra o gabinete/involucro de campo somente com o uso de
uma ferramenta ou chave, ou use um disjuntor de corrente de falha ou similar.

A inobservancia pode resultar em ferimentos pessoais.

Perigo devido a corrente elétrica — Proteger os contatos do relé

Os contatos do relé do instrumento devem ser protegidos usando fusiveis lentos de 6 A
se tensbes na faixa de baixa tensdo (como tensées de alimentagdo CA) forem comutadas
através dos contatos do relé do instrumento. Além disso, esses contatos devem ser
projetados para serem desligados independentemente de outras partes do circuito.

As unidades CC devem ser equipadas com um condutor de aterramento de protegéo
adequado para evitar tensées ou correntes perigosas.

A inobservéncia pode resultar em ferimentos pessoais.

22 Instalagcao e Conexao de Sensores

E possivel encontrar instrucdes de instalacdo detalhadas para os tipos de sensores
individuais no respectivo Manual de Instrugcbes de Instalagao.

Observagao

Certifique-se sempre de cumprir os regulamentos de segurancga durante os trabalhos de
instalagéo.
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22.1 Principios de instalagao do sensor

A colocacao de sensores é vital para a confiabilidade e precisdo das medi¢des. Portanto,
garanta condi¢6es hidraulicas adequadas e secgdes de escoamento apropriado no local de
instalagao.

Os tipos de sensores, bem como os respectivos métodos de fixagcao, devem ser determinados
individualmente, dependendo do local de medigéo.

As condigdes de como selecionar secgbes de escoamento apropriado e a
instalagdo de sensores estao descritas nas “Instrugées de Instalagdo dos
Sensores de Tempo de Transito”.

Os parametros operacionais precisam ser atribuidos ao ponto de medigao antes ou durante
a instalagcdo. Consulte a documentagao do respectivo sistema para obter detalhes sobre como
preparar o ponto de medigéo e suas dimensoes.

> A parametrizagdo dos pontos de medigao esta descrita no capitulo “Configuragéo de
parédmetros”

22.2 Instalagdo de Sensores Clamp-on

Os sensores clamp-on permitem a medi¢gdo sem contato em tubulagbes fechadas e cheias.
Aqui os sensores séo fixados do lado de fora nos tubos. A instrumentagao n&o afetara o liquido
e nao alterara o perfil de fluxo do meio

P Uma descrigao detalhada dos sensores e sua instalagdo pode ser
1 encontrada em “Instrugées Técnicas dos Sensores de Tempo de Transito”
e/ou “Instrugdo de Instalagdo dos Sensores de Tempo de Transito”

22.3 Instalagao de sensores de umidade

Envolva especialistas em tubulacées

Os sensores umidos devem ser instalados apenas por uma empresa de tubulagdo ou um
encanador. A estanqueidade dos tubos deve ser garantida em todos os momentos.

Os sensores de insergéo sdo instalados através das paredes do tubo (sensores de tubo) ou
dentro do tubo (sensores de cunha). Eles estdo em contato com o meio durante a medicao
em tubos fechados e totalmente cheios.

Uma descrigéo detalhada dos sensores e sua instalagéo pode ser
encontrada nas “Instru¢ées Técnicas dos Sensores de Tempo de Transito”
e/ou “Instrugéo de Instalagao dos Sensores de Tempo de Transito”.

22.4 Arranjos de caminho

No arranjo dos percursos de medicdo, uma distingdo bésica é feita entre “Diametral”
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e “Corda”.

Um arranjo “diametral” dos caminhos de medigdo sempre passa pelo centro do tubo. Um
arranjo “cordal” cruza o tubo em qualquer ponto e é preferencialmente usado se os percursos
de medigao forem instalados em varios planos (paralelos) no tubo.

Aqui estado alguns exemplos de arranjos de caminho “diametral”;
e Modo “Diametral \”

¢ Modo "Diametral V"

e Modo “Diametral W’

Nem sempre todos os arranjos estdo disponiveis, dependendo do pré-ajuste e do diametro
do tubo.

A distdncia de montagem entre ambos os sensores é a “distancia livre”.

Transmitter/Receiver

Transmitter/Receiver

Figura 22-1 Exemplo de modo “Diametral \”

Transmitter/Receiver  Transmitter/Receiver

Figura 22-2 Exemplo de modo "Diametral V"

Transmitter/Receiver Transmitter/Receiver

Figura 22-3 Exemplo de modo "Diametral W"

22.5 Cabo e comprimento do cabo para conectar os sensores

Entre o sensor e o transmissor

Os cabos conectados aos sensores na fabrica devem ser usados para a distancia total entre
os sensores NIVUS e o transmissor NivuFlow.
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O cabo de sinal ndo deve ser inserido diretamente no solo. Se o cabo de sinal for colocado
no solo, concreto etc., deve antes ser colocado em tubos de protegdo ou mangueiras de

protecao com um didmetro interno suficientemente dimensionado.

Os sensores para um percurso de medi¢ao tém basicamente 0 mesmo comprimento de

cabo. Nao é permitido estender ou encurtar o cabo do sensor.

22.6 Conex3o do Sensor ao NivuFlow

> Sensores conectaveis, consulte a Secao “15.2 Sensores conectaveis”.

Os sensores conectados sao usados para determinar a velocidade do fluxo.

22.6.1 Conexdo do sensor Medigcdo de 1 caminho / Medigéo de 2 caminhos

' NivuFlow |
. & |
“ / s | cH1+ |
{ - I 4l s CH1- !
g e TR 1 |
y 8 shield ;
/ o) owee
A | i i {40 | CH2- i
{E: max. 100 m \ ' ‘ '
: 1 shield i
1 Sensores de velocidade de fluxo conectaveis
Figura 22-4 Conectando 1 par de sensores de velocidade de fluxo
: NivuFlow !
PX3 :
/ il [ CH1+
il 7 CH1- :
max. 100 m \ i
8 shield
/ 9 CH2+
T CH2- :
| 10 H
= max. 100 m \ :
11 shield :
1 Sensores clamp-on conectaveis

Figura 22-5 Conectando 1 par de sensores clamp-on
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Vo OX31X4
/ K
]
B e et 'K
n I
i 8
- / : 9
H - 10
ﬂ—[ﬂ@ :”I:EEF max, 100 m \ !
i ‘ 1
= ' 12
TR s / ige
max. 100 m \ :
14
P / — 15
gEﬂ [ Ejlﬂﬂ'ﬂ i
I max. 100 m \ E 18
——bf — 17
1 Sensores de velocidade de fluxo conectaveis caminho 1
2 Sensores de velocidade de fluxo conectaveis caminho 2

NivuFlow

CH1 +
CH1-

shield

CHZ+
CH2-

shield

CH3+
CH3-

shield

CH4+
CH4-

shield

Figura 22-6 Conectando 2 pares de sensores de velocidade de fluxo

| X3/X4
:
:
[ e
1
. 7
max. 100 m \ :
8
1
:
‘ 9
1
|| HEm [ o
e max. 100 m \ :
! 11
1
1
1
/ : 12
—~ 13
max. 100 m \ ¢
- 14
i
/ — 15
1
1
T 16
max. 100 m \ '
— 17
1
1 Sensores clamp-on conectaveis percurso 1
2 Sensores clamp-on conectaveis percurso 2

NivuFlow

CH1+
CH1-

shield

CH2+
CH2-

shield

CH3+
CH3-

shield

CH4 +
CH4-

shield

Figura 22-7 Conectando 2 pares de sensores clamp-on
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22.7 Conexdo para/através do médulo de extensdo NFE

A conexé&o do transmissor e dos sensores a um maodulo de extenséo ou a
conexao dos médulos de extenséo entre si é explicada nas “Instrugbes
Técnicas para Médulo de Extensdo NFE’.

A descrigao técnica é enviada com o médulo de expanséo e esta disponivel para download
em www.nivus.com.

23 Medidas de protecao contra sobretensao

Os transmissores e suas conexdes terminais devem ser protegidos contra possiveis surtos
de tensdo (como descargas atmosféricas em linhas de transmissao) por medidas adicionais
de protegao contra sobretensao.

Medidas adequadas devem ser tomadas para as partes individuais do sistema (fonte de
alimentacgéo, entradas/saidas mA, interfaces de comunicagéo e conexdes de sensores).

> Caso tenha ocorrido um evento de sobretensdo, é essencial verificar a
funcionalidade dos componentes de protecdo contra sobretensdo e substitui-los se
necessario.

Observacgao importante

Medidas de protegdo inadequadamente executadas ou omitidas na instalagdo especifica
e que resultem em danos ou destruicao do dispositivo ou dos sensores resultam em uma
limitagdo da garantia (consulte a se¢do “5 Garantia”)

Consequentemente, os riscos e medidas de sobretensdo devem ser considerados no projeto
das instalagdes de instrumentos. Colocar cabos no subsolo ou interceptar falhas de rede fora
da instalagao do instrumento estao entre as medidas que podem ser tomadas no local. Estas
medidas reduzem a probabilidade de um evento de sobretensao.

A conexéo de aterramento do transmissor € usada para descarregar tensdes de interferéncia
de alta frequéncia da shield do sensor e ao mesmo é protegido contra surtos de baixa tensdo.

Se as tensbes de interferéncia ndo forem descarregadas adequadamente, os niveis de ruido
podem aumentar, resultando em medigées corrompidas ou incorretas; dispositivos
elétricos proximos também podem ser perturbados pelo transmissor em casos especiais.

Se necessario, instale capacitores de supressao de interferéncia de RF apropriados (10...100
nF) para descarregar a interferéncia do invélucro do transmissor (trilho tipo chapéu (DIN)/trilho
de montagem) ou diretamente das blindagens do sensor. As correntes e tensdes que ocorrem
no caso de uma sobretensao também devem ser levadas em consideragao neste contexto.

Dependendo do projeto da instrumentacdo, o aterramento direto das blindagens do sensor
também pode ser benéfico.

23.1 Protegdo contra Sobretensdo para Fonte de Alimentagdo

A NIVUS recomenda os péra-raios tipo EnerPro 220Tr (para um sistema de alimentagéo de
100-240 VCA) e EnerPro 24Tr (para fonte de alimentagéo de 24 VCC) para a rede elétrica.

44


http://www.nivus.com/

Observe a diregao da conexdo

Observe a conexdo néo invertida (lado-p para o transmissor), bem como uma alimentagéao
de fiagéo reta e correta. O aterramento (terra) deve levar ao lado desprotegido.

Os dispositivos de protecao contra sobretensdo sao ineficazes se conectados
incorretamente.

i NivuFlow 600 :
z X
: o PE| 15 47
i < |
: > L,| 16 : L, by V—
; 2 : :I EnerPro
: P : N N
5 N| 17 ; 220 Tr
: PE T
21.5 mm?
1)
1 Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria
Figura 23-1 Protegéo contra sobretensao para fonte de alimentagdo CA
! NivuFlow 600 X1 :
' : s +
: 24vDC| 13 —2t—— O1p 1
EnerPro i
: ovDC | 14 5 r PE  ox1.24y = j 10-35VDC
2p 20—
5 L | 15 : " ‘
‘ - : 21.5 mm?
i 0’
1 Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria
N&o inverta os lados protegidos (p) e desprotegidos da protecéo contra
sobretensdo

Figura 23-2 Protecao contra sobretensao para fonte de alimentagao DC

23.2 Protegdo contra sobretensdo para entradas/saidas mA

A NIVUS recomenda protetores contra surtos tipo DataPro 2x1 24/24 Tr para entradas e
saidas mA.
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Observe a diregao da conexdo

Observe a conexdo néo invertida (lado-p para o transmissor), bem como uma
alimentagéo de fiagdo reta e correta. O aterramento (terra) deve levar ao lado
desprotegido.

Os dispositivos de protegdo contra sobretensao sao ineficazes se conectados
incorretamente.

ext. power supply

NivuFlow 600

\

sensor —» L1 1p X2
DataPro

L 2x1 il
24V/24V
¢ 2 2p

> 20 |-
NivuMaster
or other >1.5 mm?

1)

1 Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria

N&o inverta os lados protegidos (p) e desprotegidos da protegao contra
sobretensao

Figura 23-3 Protecao contra sobretensao da entrada do transmissor externo

: NivuFlow 600 :
. x2
L+
¢ | analog 21 ] 1p o— 1
¢ | output1 : atarro
: 23 |+ : 2x1 'é'
‘ : 24Vi24V
: T o 2p 20—
' 1 21.5 mm?
i § =1
H R S
: | analog | 2 e P 1
| output2 : ; DataPro
: = ‘ 2x1 = j
: ' 24Vi24V
— | 2p 20—
b R R A RS E RE Re : 215 mm?
71)
1 Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria

N&o inverta os lados protegidos (p) e desprotegidos da protecao contra
sobretensdo

Figura 23-4 Protecao contra sobretensao para saidas analégicas

46



23.3 Protegao contra sobretensao para interfaces de comunicagao

As interfaces de comunicacdo junto com o sistema conectado precisam ser protegidas e a
protecao contra surtos deve ser projetada de acordo com os parametros técnicos do sistema
utilizado.

23.4 Protegdo contra sobretensdo para conectores de sensor (tempo de transito)

23.4.1 Protegdo basica- cabo de ligagdo equipotencial

A NIVUS recomenda que um cabo de ligagdo equipotencial seja usado para conectar o
invélucro do sensor ao gabinete de controle/terra do transmissor como uma medida basica
de protecdo para as interfaces dos sensores de tempo de transito. O cabo de ligacao
equipotencial evita o fluxo de uma corrente de equalizagao transiente através do transmissor
e das blindagens do cabo.

O cabo de ligagdo equipotencial deve ter pelo menos 4 mm? de diametro e deve correr
paralelo aos cabos do sensor.

O seguinte € um exemplo do uso de um cabo de ligagao equipotencial.

NivuFlow 600
sensor ; : X3 X1
A /\l : 6 |cH1+ o PE[ 15 —‘
| : b ;
'! l.’ c 7 |CH1- > L] 16 b—te— L L,
¢ \J VAR 2 ; ] EnerPro
L+ 1{ g |shield S N| 17 f—€—N 220 Tr N
: : PEl—¢
DIN rail fastening l
................................................. b4
>4 mny l
thi mm?
n-
1 Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria

Figura 23-5 Cabo de ligagao equipotencial entre. sensor incluindo e terra do painel
de controle

23.4.2 Protegdo estendida- protegdo contra sobretensao “SonicPro T”

Os protetores contra surtos “SonicPro T” sao necessarios para os sensores de tempo de
transito em aplicacdes fora do padréao.

Os casos especiais sao:

o Diferengas de potencial que ndo podem ser evitadas podem ocorrer entre o invélucro
do sensor e o aterramento do painel de controle/transmissor. Essas diferengas de
potencial podem ser transitérias.

Isso pode ser causado por:
= Aresisténcia de aterramento do eletrodo de aterramento é muito alta.

Isso normalmente significa que a corrente de fuga do dispositivo de protecao
contra sobretensao da rede elétrica ndo pode ser descarregada na extensao
necessaria através da conexao a terra da instalagdo do gabinete de controle,
resultando em uma diferenca de potencial.

= Qu o cabo da ligagéo equipotencial aos sensores de tempo de transito pode
estar subdimensionado ou muito longo; ou esta conectado incorretamente ou
ausente.
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= Ou uma combinagao dessas condig¢oes.

e As sobretensdes podem afetar diretamente o invélucro do sensor de tempo de
transito. Este efeito pode ocorrer através do dispositivo de montagem, do cabo do
sensor ou do meio (liquidos a base de agua).

Instale proteg¢ao contra sobretensao em cada sensor individualmente

Os protetores de sobretenséo “SonicPro T” precisam ser instalados individualmente
para cada sensor de tempo de transito conectado

Uso de protetores contra surtos “SonicPro T”

Os terminais de sinal do sensor do transmissor sédo eletricamente isolados dos cabos do
sensor pelos protetores de sobretensdo “SonicPro T”. Os mddulos protegem assim o
transmissor de tensdes de impulso injetadas do sensor; eles também podem limitar uma
corrente de compensagéo que flui para os sensores a um nivel baixo em um evento de
sobretensao no lado da alimentagao.

Observe a dire¢ao da conexao

Observe a conexao néo invertida (lado-p para o transmissor), bem como uma
alimentagéo de fiagdo reta e correta. O aterramento (terra) deve levar ao lado
desprotegido.

Os dispositivos de protegdo contra sobretensdo sao ineficazes se conectados
incorretamente.

A figura a seguir mostra um exemplo de instalagdo alimentada pela rede elétrica CA com
protetores de sobretens&o “EnerPro” (para a rede) e “SonicPro T” (para os sensores de tempo
de transito).

O protetor de sobretensao “EnerPro” também pode ser instalado dentro do gabinete de
controle, mas o conector de aterramento separado “G” deve ser mantido. A combinagéo com

“P” ou “C” € muito arriscada em caso de sobretensédo. A NIVUS recomenda que os conectores
de aterramento sejam separados para prote¢ao contra sobretensdes.

Al
| V NivuFlow 600
[ [ [1p]2p % X1
3
sensor _ A L] | A o PE[ 15
‘ [l i f 6 [cH1+ >, |
[ \ : 5 > | 18 ¢ L (0 A
i < - Q
1 \J T |cH2 & Nl 17 K N EnerPro N
8 |shield 220Tr
PE—»—
—— 20 | AGND P Dli\l rail fastening
=P =c =6

1)
Ligacdo a terra para os protetores de sobretenséo “SonicPro T” no lado do sensor

Conexao de aterramento para instalagdo do transmissor

@ O T

Conexao de aterramento para protegao contra sobretensao da rede elétrica

—_
~

Baixa resisténcia de aterramento de impulso necessaria

N&o inverta os lados protegidos (p) e desprotegidos da protecao contra
sobretensdo

Figura 23-6 Instalagao tipica com protegdo contra sobretensao “SonicPro T”
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Trés conexdes de aterramento diferentes sdo mostradas no desenho:
e PCeG

E importante que todos os trés terminais de aterramento da instalagdo, em particular o
terminal de aterramento “G”, tenham uma baixa resisténcia a surto, pois podem fluir altas
correntes de fuga de surto.

Se a resisténcia de aterramento de impacto de um eletrodo de aterramento ruim for 1 Q, uma
corrente de fuga de 5 kA causara uma tensao de pico de 5.000 V.

Se esta corrente de fuga for direcionada para o aterramento do painel de controle através do
contato do trilho DIN de um elemento de sobretensdo, por exemplo, o potencial do
aterramento do transmissor aumenta e uma corrente de compensacgao pode fluir através dos
cabos do sensor. Existe o risco de que as linhas do sensor, os cabos ou o transmissor sejam
destruidos.

Um sistema de aterramento profundo pode ser usado, por exemplo, para obter um
aterramento de baixa resisténcia. Se isso ndo puder ser realizado no local de instalagdo, a
interagcdo mutua de diferentes eletrodos de aterramento deve ser reduzida direcionando as
correntes de fuga para diferentes eletrodos de aterramento independentes.

Aqui, as correntes de fuga devem ser encaminhadas através de condutores o mais afastados
possivel uns dos outros.

Se puder ser assumido em aplicagdes que nenhuma sobretensio pode ser induzida do lado
do sensor, ndo havera correntes de fuga através da conexao de aterramento “P”. Isso pode
entdo ser vinculado diretamente ao aterramento “C” do transmissor.

Todos os outros sinais de entrada/saida e tensdes de entrada/saida que saem do gabinete
de controle também devem ser considerados em relagdo as sobretensdes. Na maioria dos
casos, ndo ha isolamento galvanico e podem fluir correntes de compensagao.

Especialmente em aplicagdes com risco de sobretensdo, um adicional transformador de
isolamento de baixa capacitancia pode reduzir ainda mais a sensibilidade a eventos de
sobretensdo. No entanto, esta medida s6 é util se ndo forem injetadas sobretensdes no
gabinete de controle através da ligagao a terra.
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Inicializacao da operacao

24 Observagoes aos usuarios

Antes de conectar e operar o NivuFlow, as instru¢gdes abaixo devem ser seguidas.

Este manual de instrugbes contém todas as informagdes necessarias para a configuragéo dos
pardmetros e para o uso do instrumento. O manual destina-se a pessoal qualificado. O
conhecimento adequado nas areas de sistemas de medicdo, tecnologia de automagéo,
engenharia de controle, tecnologia da informagéo e hidraulica (de aguas residuais) sédo pré-
requisitos para colocar o NivuFlow em operagéo.

Leia atentamente este manual de instrugdes para garantir o bom funcionamento do NivuFlow.

O NivuFlow deve ser conectado de acordo com os diagramas de fiagdo na Secdo “21.2
Plantas de conexdes de terminais”.

Em caso de duvida sobre a instalagéo, ligagdo ou parametrizagédo contate a nossa linha direta:
* +55 11 2627-6600

Principios gerais

O sistema nao deve ser colocado em operagao antes que a instalagédo tenha sido concluida
e verificada.

Siga as dicas no manual de instrugdes para eliminar o risco de configuragdo inadequada ou
incorreta dos parametros. Antes de comegar a configurar os parametros, familiarize-se com a
operagao do transmissor usando o botéo giratério, as teclas de fungéo e o visor.

A conexao de transmissores e sensores (de acordo com a Segéo “21.1 Fiagdo aos blocos
terminais”, “22.6 Conexdo do sensor ao NivuFlow” e “22.7 Conexdo aol/via mdédulo de
extensdo NFE”) seguida pela configuracdo dos parametros do local de medigéo.

Na maioria dos casos, é suficiente definir:

e Formas e dimensdes do local de medigao

e Sensores usados e as respectivas posi¢goes na aplicagao
e Unidades de exibicao e idioma

e Extensado e fungdo das saidas analégicas e digitais

A interface do usuario do NivuFlow é facil de entender. Os préprios usuarios podem fazer
todas as configuragdes basicas necessarias.

No caso dos seguintes requisitos, deixe que uma das empresas legalmente associadas ou
subsidiarias do grupo NIVUS ou uma empresa especializada autorizada pela NIVUS defina
0s parametros:

o Extensas tarefas de programagéao

e Condicbes hidraulicas dificeis

o Formas especiais de canais

e Se a especificagdo do servigo exigir um protocolo sobre configuragdes e erros

¢ Na&o ha pessoal qualificado especialmente treinado ou pouca experiéncia em sistemas
de medicao
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25 Fundamentos da operacao

A operagéo completa do NivuFlow é controlada por meio de elementos de controle (consulte
a Secgdo “2.2 Elementos operacionais do NivuFlow”). Dois botées de controle e um botao
rotativo estdo disponiveis para a configuragcdo de pardmetros e para inserir os dados
necessarios.

A exibicdo a qualquer momento fornece informagdes sobre onde vocé esta atualmente na
estrutura do menu e quais entradas vocé esta prestes a modificar.

25.1 Visdo geral da tela

A
T ‘” =
706, 54
L i

. non! '9,899
e _“_91283 _~6
: ===
/wig—.,{ﬁ___i >

Mers — | — Tab -

—_

Nome do local de medicao

2 Mensagem de erro enviada, informagao ou exibicdo para o modo de servigo ativo

3 Data/hora

4 Faixa de exibigdo 1 (campo de saida 1 para vazéo; configuragao padrao)

5 Faixa de exibigdo 2 (campo de saida 2...5 para nivel, velocidade média do fluxo,
temperatura média e total; configuracdo padréo)
Escala automatica para faixa de exibicdo 3

7 Faixa de exibigdo 3 (grafico de tendéncia em nivel, velocidade, temperatura
média e quantidade)

8 Indicagao operacional para a atribuigdo das teclas de fungéo

Figura 25-1 Menu principal

25.2 Usando os elementos de controle

> Selecione o >Main Menu< (Menu Principal) pressionando a tecla de fungéo
esquerda.

1. Gire o botéo rotativo para percorrer o menu. Um submenu ou parametro pode ser
selecionado assim que estiver destacado em azul.

2. Pressione o botao rotativo — o dispositivo passara para o préoximo nivel de
parédmetro ou permitird a inser¢ao das configuragdes do parametro.

51



3. Repita este processo até chegar ao menu ou parametro desejado.

Aqui vocé pode inserir nomes ou nimeros nos parametros.

> Consulte a Secado “25.3 Uso/Entrada usando o bloco de letras” e “25.4 Uso/Entrada
usando o teclado numérico”.

Pressione a tecla de funcao esquerda para sair dos menus passo a passo

O transmissor em segundo plano opera com as configuragdes que foram inseridas no inicio
da configuragao do parametro.

A seguinte solicitagcdo é exibida no visor ndo antes que a configuragdo do parametro atual
tenha sido concluida e confirmada.

Save parameters?

Yes | Ne || Ccancel |

x

Figura 25-2 Confirmacgao apés a configuragdao do parametro

> Fig. Confirme a entrada com >SIM<.

A consulta de senha para as configura¢des de pardmetro aparece:

Please enter password!

Figura 25-3 Consulta de senha para configuragées de parametros

> Digite a senha (configuracao padréo “2718”).
Depois de aceitar os novos parametros, o NivuFlow continua a operar usando esses dados.
25.3 Uso/Entrada usando o bloco de letras

Certos parametros podem ser rotulados com nomes ou designagbes. Um teclado virtual é
indicado na secao inferior do visor se tal pardmetro tiver sido selecionado.
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Measure place

Transit time mode | Insertion
Path setup Diametral \

Path number 4 4 I |

—_

Caractere selecionado

Caractere de fungéo dupla (destacado em azul)
Shift (maiusculas/mindsculas)
Espacgo

a b WON

Botéo Voltar ou Excluir
Figura 25-4 Teclado

Observacgao

O uso do teclado é explicado aqui uma vez. Posteriormente no manual, vocé sera
solicitado a inserir designagdes ou nomes apos esta explicagéao.

Uma tecla shift pode ser encontrada na parte inferior esquerda do teclado (Fig. 25-4 n° 3).
o As fungdes da tecla shift sdo:

= Maiusculas

= Minusculas

= Caracteres especiais

= Digitos
e Essas configura¢des permitem nomes individuais (por exemplo, do local de medi¢&o).

e Para ativar esta tecla shift, gire o botao rotativo até que a tecla shift seja destacada em
preto.

> Para inserir designacgdes, como o home do local de medi¢ao, proceda da seguinte
forma:

1. Gire o botéo rotativo para rolar para a metade inferior da tela. Um teclado virtual
com letras selecionaveis individualmente é indicado.

2. Gire o botao rotativo para navegar pelo teclado virtual. Os caracteres destacados
em azul (Fig. 25-4 n° 2) apresentam fung¢des duplas. Mantendo o botdo
pressionado por aprox. 1 segundo muda para a fungao alternativa.

3. Pressione o botao rotativo até que o caractere desejado seja realcado em preto.
Ao pressionar o caractere é aplicado a caixa de texto automaticamente.
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4. Repita este processo até que o texto completo (por exemplo, nome do local de
medicao) esteja no visor.

25.4 Uso/entrada usando o teclado numérico

Em determinados parametros € possivel inserir dimensdes ou outros valores numeéricos. Um
campo numeérico (analogo ao bloco de letras) é indicado na segéo inferior da tela se tal
parametro tiver sido selecionado.

Observagao

O uso do teclado numérico é explicado aqui uma vez. Mais adiante no manual, vocé sera
solicitado a inserir dimensbes ou valores numéricos seguindo esta explica¢ao.

> Pressione o bot3o rotativo - um campo numérico aparecera:

1. Digite os valores digito por digito. Proceda da mesma forma descrita
anteriormente na seg¢ao do teclado.
Ao inserir as dimensdes observe as casas decimais corretas. A dimensao do perfil
do canal, por ex. é definido como METER (METRO) por padréo.

Se varias dimensodes tiverem de ser inseridas consecutivamente (por exemplo, para
perfis retangulares), é possivel passar para a proxima dimenséo girando o bot&o rotativo apos
a confirmagdo da entrada anterior. Para a proxima entrada, proceda conforme descrito
anteriormente.

25.5 Revisao dos parametros

> Aentrada incorreta pode ser excluida letra por letra ou digito por digito pressionando
o botéo Voltar:

1. Abra o teclado.
2. Gire o botao rotativo até chegar a >seta para tras< (botéo para tras).

3. Pressione o botao rotativo - isso apagara a letra ou numero errado.

> Escrever subsequentemente até que o nome completo ou dimensao aparega no
visor e confirme a entrada com a tecla de funcgéo direita.
O nome da medigao ou o valor numérico € levado para o menu principal e é exibido
la.

25.6 Menus

Todos os menus sado descritos em uma ordem de programagao légica na Segao “Configuragédo
de Parametros”.

Existem até oito menus basicos disponiveis (dependendo do tipo de transmissor).

Os menus basicos podem ser visualizados e selecionados pressionando a tecla de fungao
direita.

Os menus sao:

Aplicagao Ele orienta o pessoal de comissionamento através de toda a
(MP1/MP2/Combi) | configuracdo de pardmetros para as dimensbes dos locais de
medicdo, selecdo de sensores e entradas e saidas analdgicas e
digitais, funcdes da bomba e diagnésticos.
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Dados

« Indica visualmente os graficos de taxa de fluxo, nivel e velocidade
de fluxo (média)

* Indica visualmente as tabelas nos totais diarios de 24 horas
* Guarda dados

» Salva e carrega parametros

* Formata pendrive

* Modifica ciclos e totais de armazenamento

Sistema

* Recupera as informagdes basicas sobre o transmissor e os
sensores conectados, como numero de série, versdo, numero do
artigo e muito mais (necessario em caso de consultas do NIVUS)

» Configuragbes como idioma, hora e formato de dados e unidades
podem ser modificadas nas >configuragdes do pais<

* Ahora do sistema e os fusos horarios podem ser encontrados no
submenu >Hora/Data<

» As mensagens de erro estao disponiveis no respectivo submenu

* Nivel de servico

Comunicagao

Este menu contém parametros para todas as interfaces de
comunicagao disponiveis no NivuFlow.

Tela » Parametros basicos como contraste, luz de fundo e
escurecimento da tela podem ser ajustados aqui
» O formato dos campos de saida (texto, casas decimais...) pode
ser definido
Conexodes As réguas de bornes para as entradas e saidas séo atribuidas aos

pontos de medi¢gdo aqui para transmissores com varios pontos de
medicio.

Transmissores para apenas um ponto de medi¢gao ndo possuem este
menu.

26 Medicao com Sensores Clamp-on

Medicbes com sensores clamp-on podem ser realizadas facilmente e com pouco esforgo. Os
sensores sao instalados na parte externa do tubo.

Antes da instalagao dos sensores clamp-on, a se¢ao de medicao deve ser preparada e
os parametros do local de medigao precisam ser definidos.

Para o local de medigao basicamente devem ser ajustados os parametros abaixo:

Numero de percursos e disposigdo dos percursos

Meio a ser medido

Circunferéncia do duto ou didmetro interno do duto ou didmetro externo do duto
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o Espessura da parede
e Material da parede
o Material de revestimento interno, se disponivel

O transmissor usa essas configuragdes para calcular as posi¢gdes dos sensores clamp-on.

Apods os parametros do local de medicao terem sido definidos, os dados de posi¢cao do sensor
podem ser visualizados diretamente na tela do médulo do operador.

Observe as instrugcbes sobre como preparar a seg¢ao de medigcdo em
“Instrugbées de instalagao dos sensores de tempo de transito”.

27 Medicao com sensores de intrusao

Os sensores de inser¢cao sao instalados durante a parametrizagcdo do ponto de
medigao.

Envolva especialistas em tubulagées

Os sensores umidos devem ser instalados apenas por uma empresa de tubulagdo ou um
encanador. A estanqueidade dos tubos deve ser garantida a qualquer momento.

A configuracdo de parametros para um local de medigdo usando sensores Umidos esta
essencialmente alinhada com os procedimentos de configuracao de parametros usados para
sensores clamp-on.

Ao selecionar o >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito), considere que a op¢ao
>Path Arrangement< (Configuragdo do percurso) oferece mais variagbes e >Distance
through< (Distancia através) e >Path angle< (Angulo do percurso) sdo indicados
adicionalmente ao visualizar os valores de montagem.

Além disso, os valores para >Distance through<, >Distance along< (Distancia ao longo),
>Path length< (Comprimento do percurso) e >Path angle< ndo sdo apenas valores de
exibicdo. Eles podem ser alterados da mesma forma que o angulo de montagem. Se um valor
for alterado, o transmissor recalcula os valores dependentes e os exibe.

Esta opcdo é necessédria porque 0s sensores sdo instalados e ajustados durante a
parametrizagdo (profundidade de instalagdo e angulo de trajetéria).

Uso no setor de agua potavel

Alguns sensores de tubos também podem ser usados para aplicagoes de agua potavel e
possuem aprovagao para agua potavel (consulte “Instrugdes técnicas dos Sensores de
tempo de transito’).
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v-Path 1 W23 4 |-rant W234
3 ‘ W ‘ (2
Mounting angle 157,50 e
Mounting angle 157—53—:| Distance across ?38? T_:
———q Distance along 0,580 m|
Distance across 0,980 m| — i
T Path length 1,386 m|
Distance along 0,980 m| ————
Path length 136 m| St a—— ]|
Path angle wo || [@2]30a]5[6]7]8]9]0
Weighting 160,0 %) - - -
v-Minimum -10,000  mis| [—_] :]
v-Maximum 10,000 m/s| et -
whathEror W@ | =]
Back | Tab Back | Input

Figura 27-1 Modificando todos os valores

Exemplos de inicializagao
28 Programando uma medicao de 1 percurso diametralmente
oposto
Para configurar os parametros de uma medig&o diametral de 1 percurso, € necessario inserir
todos os dados do local de medigédo no transmissor. Antes de programar, recomenda-se que
0 usuario se familiarize coma secéo “31.4 Parametrizagdo no Menu de Entradas e Saidas

(analégicas e digitais)”. A secdo “29 Programacgdo geral” descreve como configurar os
parametros do local de medicéo.

28.1 Configuragdo Simples de Parametros
Especificagoes do aplicagao:
e Sensores clamp-on
e Ago inoxidavel (ago)
e Sem revestimento interno
e Sem sedimentos no tubo
¢ Arranjo de percurso “Diametral \”
e 1 percurso
» Procedimento:
1. Selecione “Menu” (canto superior esquerdo).
2. Abra o menu >Application< (Aplicagéo).

3. Abra o menu >Measure Place< (Local de medi¢édo) (Medir local).
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4. Especifique o nome do local de medigédo e confirme com “Enter”.
5. Selecione o modo de tempo de transito >Clamp-on<.

6. Especifique a disposi¢do do caminho (“Diametral \”) e o nimero de caminhos (1
percurso).

Measure place

Name of measurement place
[MP1

|
Transit time mode | Qamp on 2]

AL

Path number

Medium Diametral V
— Diametral V\/ -
| water . ~
Temperature 20,0 °C|
Channel profile

’ Pipe > |

i 34560 m ; 7

3

[1 1l

Back |

Figura 28-1 Selecione a disposi¢cao do caminho

Dicas sobre o meio

Se ndo conseguir encontrar o meio para medir na lista, selecione “User defined” (Definido
pelo usuario).

O dispositivo abrira outro menu que pode ser usado para especificar, por exemplo, a
velocidade do som no meio.

Dica:
Varias velocidades de som podem ser encontradas na Internet ou entre em contato com a
NIVUS GmbH

7. Use o menu de selegao para especificar o meio a ser medido e para
selecionar/especificar a temperatura atual do meio.

8. Defina o perfil do canal como “Pipe” (Tubo).
A area de graficos indica um tubo com campos de entrada.

9. Insira os dados do tubo (exemplo: DN1000). Duas especificagdes sado suficientes

para inserir as dimensées do tubo, como didmetro interno e espessura da parede
neste exemplo.
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Measure place

| water 21
Temperature ?6 6 ~c|
Channel profile
| Pipe 3|
R b
TT |
SRR 11000 ?m-’

[«

Back [ Input

Figura 28-2 Especificando as dimensdes do tubo

Assim que o didmetro interno e a espessura da parede sio especificados, o
transmissor adiciona automaticamente o didmetro externo e a circunferéncia do
tubo. O mesmo se aplica apos a especificagdo da circunferéncia e da espessura
da parede. O transmissor adicionara o restante dos parametros.

10. Selecione o material da parede no menu (ago inoxidavel).

N&o sao necessarias mais especificagcbes — os seguintes parametros (revestimento, nivel de
lodo, etc.) permanecem no estado padréo.

Depois que um parédmetro relevante nos menus >Measure Place< (Local de medi¢do) ou >v-
paths< for alterado, € necessario reinicializar os arranjos do caminho para recalcular os
comprimentos do caminho e as posigdes do sensor.

> Sair do menu “Measure Place” para ajustar as configuragdes do caminho de
medicao.

1. Va para o menu >Application< (Aplicacéo).
A seguinte consulta aparece no visor:
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Measure place

L2 @&

Y VO . P et

Measurement place parameters
changed. Reorder paths?

Back |

Figura 28-3 Aceite os parametros do local de medicdo modificados

2. Confirme os parametros modificados e o rearranjo do caminho. O visor mostra
“Initialized!” (Inicializado) apés a confirmagao com >Yes< (Sim). O transmissor
muda para o menu >Application< (Aplicagao).

> Selegdo do sensor e especificagdo dos procedimentos de angulo de montagem:
1. Selecione o menu >v-paths<.
2. Escolha o tipo de sensor usado.

3. Insira o angulo de montagem (NIVUS recomenda +45° ou -45°) e confirme.

v-Path 1 i] v-Path 1 .l

Active ™ & @
Type
| NICO-KI1L &

Distance along 0448  m|
“| | Pathlength 1072 m|
v-Minimum ~10,000 ms)
v-Maximum 10,000 mis|
nte—— - e ¢ | v-PathEror g
Back [ Tab Back | Tab

Figura 28-4 Insira o dngulo de montagem (grampo)

O campo >Distance along< no visor indica a distancia entre ambos os sensores.
A distancia indicada é sempre a distancia entre os dois sensores.
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Todos os outros parametros sdo somente leitura ou permanecem como padrao.

> Depois de inseridos, todos os parametros do local de medigdo necessarios
precisam ser salvos:

1. Use “Voltar” 3 vezes para sair dos menus até que >Save Parameters?< (Salvar
Parametros) seja exibido no visor.

2. Confirme >YES<.

3. Digite a senha, a confirmagédo “Parameter saved!” (Parametro salvo) aparece.
O transmissor muda para a tela principal e usa os novos parametros.

Main menu

[ | [ . | e
Save parameters?
s

e Y
=]
‘—

Communication Display

[ cancel |

i

Back l

Figura 28-5 Salvar parametros

28.2 Configuragdo de Parametro Estendida
Mais especificagoes:
e Tubo com revestimento interno

e Sedimentagao dentro do tubo

Para tubos com revestimento interno:

> Procedimento:

1. Execute as etapas 1 (campo “Menu”) até 10, inclusive (“material da parede”),
conforme descrito na Seg¢éo “28.6.3 Configuragdo Simples de Parametros”.

2. Selecione o material >Lining< (Revestimento).
A espessura do revestimento agora esta incluida na area de graficos. O transmissor
requer este valor extra para calculos incluindo o revestimento.

3. Indique a espessura do revestimento na area de graficos.

4. Se, além disso, houver sedimentagao dentro do tubo, insira o valor correspondente
em >Sludge Level< (Nivel de lodo) (Nivel de lodo) e confirme.
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O transmissor ird entao subtrair este nivel de lodo da area hidraulica total molhada
enquanto calcula a taxa de fluxo.

Para salvar suas entradas, vd em “Back” (Voltar) e confirme a
modificagdo/organizagéo do caminho com >Yes< (Sim).

Menu >v-paths<: escolha o sensor e especifique o dngulo de montagem.
Aqui vocé pode ler os valores de >Distance along< (Distancia ao longo) e >Path
length< (Comprimento do percurso) necessarios para instalar os sensores clamp-on

62



Parametros de configuracao

29 Programacao Geral

Como principio, os parametros modificados nao se tornarao efetivos antes de serem salvos.
O transmissor verificara se os pardmetros foram modificados ao sair de qualquer menu.

Posteriormente, sera solicitado do usuario que decida se deseja salvar os parametros
modificados.

¢ >Yes< (Sim): a modificagéo sera aceita e salva.
¢ >No< (Nao): a modificagéo sera rejeitada e 0 menu sera encerrado.

e >Cancel< (Cancelar): Vocé esta saindo do prompt. Os parametros ainda precisam ser
modificados, mas n&o se tornarado efetivos e nao seréo salvos.

29.1 Salvar Parametros

Se deseja aceitar e salvar os parametros, sera preciso inserir uma senha valida.
Senha padréao: 2718

A chave de servigo nesta area indica que a senha foi digitada nas ultimas seis horas e que
qualquer outra alteragdao de parametro pode ser salva sem a necessidade de reinserir a
senha. O periodo de seis horas comeca assim que a senha é digitada e termina
automaticamente.

Este periodo e, portanto, alteragdes de parametros nao intencionais sem entrada de senha
podem ser abortadas deliberadamente. Para isso, selecione >Service Level< (Nivel de
servico) em >System< (Sistema) / >Service< (Servigco). Nao digite a senha no prompt
seguinte, mas confirme o campo vazio e intocado com o botao direito >Enter<. O transmissor
sai do modo com a parametrizacdo sem digitar a senha.

Se um numero for exibido ao lado da tecla de servigo, o transmissor esta no modo de servigo.
Este é geralmente o caso quando um técnico de servigo NIVUS tem acesso ao transmissor.

29.2 Alterar senha

> Veja também a Secao “33.5.2 Alterar senha (do sistema)”.
Vocé pode alterar a senha padrdo a qualquer momento. No entanto, lembre-se de que uma

senha modificada protegera quaisquer modificagées nas configuragdes do transmissor. Aqui,
o comprimento da senha ¢é limitado a um maximo de dez caracteres.

» Procedimento para alterar a senha:
1. Abra o menu >System< (Sistema).
2. Selecione o submenu >System< (Servigo).
3. Ative o campo >Change Password< (Alterar senha).
4. Use o campo de numero para inserir a senha atual.
5. Em seguida, digite a nova senha (dez caracteres no maximo).

O transmissor aceitara a nova senha protegendo todas as configuragbes do
transmissor.
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Observagao importante

Compatrtilhe sua senha apenas com pessoas autorizadas!
Se vocé precisar anotar sua senha, armazene-a em um local seguro.
Caso sua senha seja perdida, entre em contato com a NIVUS GmbH.

30 Funcgoes de Parametros

30.1 Menu Principal

Os parametros do transmissor podem ser definidos usando um total de cinco ou oito (para
varios tipos de locais de medigdo) menus de configuragdo no primeiro nivel de menu. Os
menus individuais e seus submenus associados sao explicados com mais detalhes a partir
da Secéo “31 Aplicacao / MP1 / MP2 / Menu de Parametros Combi”.

,

Main menu Main menu

| ' ' System
Communication Display Data System Commumication
IQ\—
Display Connections
Back | Back [

Figura 30-1 Visao geral do menu principal

> Ao configurar os parametros, observe a Segao “25 Principios Basicos de Operagéao”.
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30.2 Visdo geral: Fungdes Nivel do menu superior

30.2.1 Menu de Aplicagdo / MP1 / MP2 / Combi

v-Paths h;;:u;s70utaﬂts

Diagnostics

Back |

Figura 30-2 Menu do aplicagao

Este menu é o mais extenso e mais relevante quando se trata de configurar os parametros
do transmissor. O menu >Application< (Aplicagdo) contém quatro submenus. E aqui que a
forma e as dimensodes do local de medigao devem ser definidas. Os sensores de velocidade
de fluxo usados, bem como as informagdes sobre a posicdo de montagem, sdo especificados
aqui.

Além disso, as entradas e saidas analdgicas e digitais necessarias sdo definidas aqui:
e Funcodes
o Faixas de medicao
e Vaos/Distancias de medicao
e Valores limite
Dentro deste menu estéo disponiveis opgbes de diagndstico para os itens abaixo:
e Sensores
o Entradas e saidas
e Sistema completo
e Andlise de sinal
e Simulagao
> As opgodes de diagndstico sdo explicadas na Seg¢ao “Diagndstico”.
Use este menu para inserir ou alterar:

e Niveis de lodo constantes e fixos
65



30.2.2

e Supressao de baixo fluxo

e Amortecimento e avaliacdo de sinal e saida de sinal

o [Estabilidade de avaliacdo de sinal e saida de sinal

A parametrizacdo para o ponto de medicdo combinado difere daquela para os pontos de

medicdo 1 e 2. O ponto de medigdo combinado € um ponto de medigao ficticio cujos dados
sao derivados das medi¢cdes dos dois pontos de medicédo 1 e 2.

> Consulte a Secao “31 Aplicacdo / MP1 / MP2 / Menu de Parametros Combi”.

Menu de Dados

Data

Day totals

&

Back |

Figura 30-3 Menu de dados

O menu >Data< (Dados) permite o acesso a todos os valores de medigdo na memoria interna.
As fungdes abaixo estéo disponiveis:

Representagao grafica dos valores de medi¢ao

o Listagem dos 100 totais das 24h anteriores

e Opgdes de comunicagao e transmissao de arquivos internos
e Formatacgéo do dispositivo USB externo

e Backup e restauragao de parametros no dispositivo USB

e Opcdes para configurar e apagar a memoéria interna de dados

e Configuragdo do ciclo de armazenamento

> Consulte a Secéo “32 Menu de Pardmetros de Dados”.
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30.2.3 Menu do Sistema

System

10]

Region settings  Time/Date

Error messages Service

Back |

Figura 30-4 Menu do sistema

O menu >System< (Sistema) contém informagdes sobre o transmissor:
o N°do artigo

e \Verséo do firmware

e Numero de série.

Além disso, as configuragbes/ajustes abaixo estdo disponiveis:
¢ Definir idioma

e Definir unidades

e Ajustar data e hora

e Ler mensagens de erro ativas

e Apagar memodria de erro

e Exibir e alterar a senha

e Reiniciar (sistema ou medigéo)

e Reconfiguragdo de parametro

> Consulte a Secao “33 Menu de Parametros do Sistema”.
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30.2.4 Menu de Comunicagao

Communication

Web server Modbus

Back |

Figura 30-5 Menu de comunicagéao

Este menu compreende as configuragbes para a comunicagdo de varias interfaces de
comunicagao com outros sistemas de comunicagéo. O préprio transmissor funciona como um
servidor e permite a administragao remota.

Essas configuragdes séo:

e Entrada e informacdes sobre o IP € o dominio,

o Detalhes sobre criptografia SSL, servidor HTTP e FTP,

¢ Selecionar/Desmarcar NF Remoto e Protocolo Telnet,

e Detalhes sobre TCP e Modbus RTU,

o Configuracdes para escala de vazao, nivel, velocidade, temperatura, analdgico e soma

e Opcéao de diagndstico (os dados disponiveis sdo importantes para o suporte técnico).

> Consulte a Secao “34 Menu de Parametros de Comunicagao”.
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30.2.5 Menu de Exibicdo

Display Display
Backligt <] 8 |» Total Type Total K
Dim backlight ~|=| Qutput field 1
[ Never * Default label (=
Advance main display v Label Flow |
Total Type Total s Defaclt digits - U
- = Digits 3 |
r—ltl Output field 1
= -|—| Qutput field 2
gLt Bk 4 Value Tab1
i+ Output fed ' (leve B
Value Tab2 )
— | Level ¢
-+ Output field 5 Default fabel v
Default digits v
Back [ Back [

Figura 30-6 Menu de exibi¢ao

Este menu permite ajustar as configuragbes de luz de fundo, bem como ajustar as
configuragdes dos cinco campos de saida da tela principal.

> Consulte a Secao “35 Menu de Paradmetros de Exibi¢ao”

30.2.6 Menu Conexdes

Connections
DSP card 1

DSP card 2

Measure place MP1 | &

{-El Digital inputs

rs_iz Digital outputs

! +|Analog inputs

[—E: Analeg outputs

Back [

Figura 30-7 Menu de conexdes

Este menu esta disponivel apenas para os tipos de transmissores T4 e TM, pois trata da
configuragao do transmissor compreendendo varios pontos de medigao.

Aqui sao atribuidos os dois cartdes DSP (placa processadora de sinal digital) e as entradas e
saidas analdgicas e digitais dos respectivos pontos de medigdo. Os parametros operacionais
s6 podem ser atribuidos e incluidos nos calculos para os pontos de medigao selecionados
aqui.
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31 Menu de Parametros de Aplicagao / MP1 / MP2 /| Combi

31.1 Configuracdo de parametros no menu do local de medicdo

O submenu >Measurement Place< (Local de medigdo) € um dos menus basicos mais
importantes na hora de configurar os parametros.

As seguintes configuragdes basicas sdo necessarias para configurar os parametros do local
de medigéo:

e Ativacao do ponto de medigao (para tipos com varios pontos de medigéo)
¢ Nome do local de medi¢ao

e Modo de tempo de transito

e Arranjo e numero de percursos

o Meio de medi¢ao e temperatura média

e Tipo e dimensdes do perfil do canal

e Material do tubo (incluindo revestimento)

e Possiveis configuragdes de sedimentos soélidos (nivel de lodo)
e visualizagédo 3D

e Avaliagao de velocidade

e Supressao de baixo fluxo

o Medigcdo de amortecimento e estabilidade

Application Measure place
| r"-gl | ‘ I Name of measurement place
|| Gl ‘ (P ;
 v-Paths [l_T—p_IJ;STOL:(EL;;S Transit time mode | Insertion ] [
——— Path setup ' Diametral \ <
) ! : ‘ ‘ Path number Bilii \_
R, Medium
Biagnostit? |Waler 2|
Temperature 200  °c
Channel profile
[ pe 3
32,0000 _ml,
—F | &
Back | Back l

Figura 31-1 Aplicagao do menu de parametros
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31.1.1

31.1.2

31.1.3

Ativo

Esta opgcao esta disponivel apenas para os tipos de transmissor T4 e TM, pois trata da
configuragao do transmissor com varios pontos de medig¢ao.

O ponto de medigdo é ativado marcando a caixa. Se nenhuma marca de verificagdo for
definida, o ponto de medigao é desabilitado, nada é exibido e nao pode ser parametrizado.

Nome do Local de Medigdo

Measure place
Active

'.‘li{!!

Transit time mode | Insertion —
|
|

Path setup Diametral \ [a j
Path number _(I -l :l; ]
Medlum

l)

dlbn:lmtj_u , @FI_EI_ n
¢ u] vy

Aa e?1z| | ) | 0 ]
Back | Input

Figura 31-2 Insira o nome do local de medigao

Este é o local para inserir o nome desejado do local de medi¢do. O espaco de nome é limitado
a 256 digitos.

O nome padrao é excluido automaticamente assim que o primeiro caractere do novo nome
do local de medigao é inserido.

> Procedimento:
1. Digite o nome completo do local de medi¢do no campo de texto usando o teclado.

2. Confirme o nome usando a tecla de fungao direita “Input”.
O nome do local de medicao é aceito e sera indicado no menu principal.

Modo de Tempo de Transito

Use >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) para especificar o método de medigao.
Selecione entre:

e Clamp-on (sensores fixados do lado de fora)

¢ Insercao (sensores instalados com contato direto do meio)

A aparéncia dos seguintes menus ira variar dependendo de sua escolha. Nesse caso, ambas
as versoes sao descritas na respectiva segao do respectivo manual de instrugoes.

Disposi¢ao do percurso no modo >Clamp-On<

As medigdes de fixagao de clamp-ons em tubos (circulares) sdo configuradas diametralmente.
As variantes mais comuns sdo medi¢des na diregdo diagonal (“Diametral \”) ou como V-Echo
(“Diametral V) (Fig. 31-3).
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As medi¢des clamp-on sédo configuradas Cordal em retangulos.

Figura 31-3 Medi¢cado de 1 caminho, disposi¢ao do caminho: "Diametral V"

Selecione entre:

o Diametral \ (somente tubos circulares)

e Diametral V (somente tubos circulares)
e Diametral VV (somente tubos circulares)
e Cordal \ (somente retangulos)

e Cordal V (somente retangulos)

e Cordal VV (somente retangulos)

e Cordal X (somente retangulos)

e Cordal XX (somente retangulos)

e Cordal XXXX (somente retangulos)

Disposi¢cao do caminho no modo >Inserg¢ao<
As medigdes com sensores umidos podem ser configuradas diametralmente ou cordalmente.
Selecione entre:

o Diametral \ (somente tubos circulares)
e Diametral V (somente tubos circulares)

e Diametral VV (somente tubos circulares)

e Cordal\

e CordalV
e Cordal VV
e Cordal X
e Cordal XX

e Cordal XXXX
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31.14

31.1.5

31.1.6

31.1.7

NuUmero de percursos

No maximo quatro percursos podem ser conectados diretamente. O nimero de percursos
pode ser aumentado até 32 conectando até quatro médulos de extensao.

Defina o ndmero de percursos usando “+” e
entre os dois simbolos.

. O numero é mostrado no campo de texto

> Veja também a Secgéo “31.3 Definindo parametros no menu v-paths”.
Médio
Selecione entre “Water” (Agua) e “Definido pelo usuario”. A opgao “Water” (Agua) apresenta
propriedades fixas, enquanto “User Defined” (Definido pelo usuario) requer a especificacao

de propriedades médias, como velocidade do som e amortecimento e densidade ao configurar
0s parametros.

Measure place
Medium >
User defined s |
Entries « 1 |
} Table |
Attenuation ‘W!
Density 0998 _g/cm’|
Temperature AZ_B..‘Ohg;d
Fhanncl profile -
| Pipe 3]
{30000 mly
—e é = -
Back |

Figura 31-4 Selecionando o meio de medigao

Selecionando o meio de medigao

Escolha “User Defined” (Definido pelo usuario) se o meio a ser medido néo estiver na
lista.

Esta agao abre outro ponto de menu onde vocé precisa especificar, por exemplo, a
velocidade do som no meio.

Dica:
Listas com varias velocidades de som podem ser encontradas na Internet ou no
fabricante.

Temperatura Média

A temperatura do meio deve inicialmente ser inserida uma vez e com a maior precisao
possivel; é necessario para inicializar corretamente o transmissor.

Perfis de Canal

Selecione entre “Pipe” (Tubo) e “Rectangular” (Retangular). “Pipe” (Tubo) é circular, ndo
eliptico.
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31.1.8

O perfil selecionado é indicado como um grafico no campo de visualizagao. A representacao
grafica, entretanto, ndo coincide com as dimensdes (em relagdo) especificadas. Nao ha
controle visual disponivel.

> Selecione o perfil.
Os valores dimensionais sao inseridos assim que o perfil € escolhido. A unidade é
definida como metro [m] por padrao. Isso pode ser alterado no menu >System<
(Sistema) / >Region Settings< (Configuragdes de regido) / >Units< (Unidades) /
>[ evel< (Nivel) (Nivel) (Fig. 31-5)

Region settings

Language &
| ERdEnglish :
Date format _l:la.rnm.yynr ¢ -:
-|=| Units
Decimal sep. Cormma () =1
Unit system
| Metric =
Flow Ifs %1
Velocity mi's -
| —
Total mm L
— - - CIMT |=
Back |

Figura 31-5 Configurando as unidades

Inserindo as dimensoes do canal

Para tubos, basta inserir dois valores para especificar as dimensdes do tubo:
e Circunferéncia do tubo ou didmetro interno ou didmetro externo
o [Espessura da parede

Inserir o didmetro interno e a espessura da parede faz com que o transmissor adicione
automaticamente o didmetro externo e a circunferéncia do tubo. O mesmo se aplica quando
a circunferéncia e a espessura da parede sdo inseridas. O transmissor adiciona os
parametros ausentes.

Para tubos com revestimento interno, é necessario especificar adicionalmente a espessura
do material de revestimento. O transmissor inclui a espessura do material com o calculo e a
utiliza para computar o didmetro interno correto.

Para perfis retangulares, largura, altura e espessura da parede s&o necessarias. Se o canal
tiver revestimento, a espessura do revestimento também precisa ser especificada.

Material da Parede

Diferentes materiais de tubo apresentam propriedades variadas em relagao a velocidade do
som.

Os materiais de tubos mais comuns podem ser encontrados no menu de selegao.

Considerando esta selegado, bem como o meio de medigao especificado, o transmissor calcula
o tempo de transito do som necessario para a medigao.
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31.1.9

31.1.10

31.1.11

31.1.12

Selecionando o material da parede

Se ndo conseguir encontrar o material do tubo no local de medi¢do na lista, selecione
“User Defined” (Definido pelo usuario). Esta agdo abre outro ponto de menu que solicita
que vocé especifique, por exemplo, a velocidade do som do material do tubo.

Dica:
Quando se trata de determinar a velocidade do som dentro do material do tubo, entre em
contato com a NIVUS GmbH.

Revestimento

Na pratica, ocasionalmente surgem casos em que os dutos sdo equipados com revestimentos
internos.

Os materiais de revestimento mais comuns podem ser encontrados no menu de selegao.

Considerando esta selegdo, bem como o meio de medigao especificado, o transmissor calcula
o tempo de transito do som necessario para a medigao.

Selec¢do do material de revestimento

Se ndo encontrar o material do forro na lista, selecione “User Defined” (Definido pelo
usuario). Esta agdo abre outro ponto de menu que solicita que vocé especifique, por
exemplo, a velocidade do som do material de revestimento.

Dica:
Quando se trata de determinar a velocidade do som dentro do material de revestimento,
entre em contato com a NIVUS GmbH.

Nivel de Lodo

Dependendo do meio de medicao e da velocidade do fluxo, os dutos horizontais podem tender
a sedimentagao no fundo do tubo.

O parametro >Sludge Level< (Nivel de lodo) permite especificar um determinado nivel de
sedimentacao dentro do tubo.

A sedimentagdo é entdo considerada como “area parcial imével no fundo do canal com
superficie horizontal”. Antes de calcular a taxa de fluxo, esta altura do nivel é subtraida da
area total hidraulica molhada.

Visualizagao 3D

Selecionar a visualizagdo 3D permite indicar o local de medigdo configurado, incluindo os
sensores correspondentes.

Andlise de velocidade de fluxo

O método de calculo para determinar a velocidade do fluxo pode ser selecionado aqui.

As seguintes selegdes podem ser feitas:
e Automatico

e Livre

Se >Automatic< (Automatico) for selecionado, os fatores hidraulicos sdo usados para
determinar a velocidade média vmean € para calcular a vazao.

Se >Free< (Livre) for selecionado, um fator hidraulico pode ser inserido manualmente em
>Application< (Aplicagéo) / >v-path<.
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Contrate uma empresa especializada

O fator hidraulico depende da aplicagdo e da posi¢cao do sensor.
Tais aplicagbes requerem amplo conhecimento em mecénica de fluidos e requerem o uso
do pessoal de comissionamento NIVUS ou de uma empresa especializada autorizada.

31.1.13 Supressao de Baixo Fluxo

Este parametro € usado para suprimir os movimentos mais discretos ou vazdes aparentes. A
principal area de uso é a medig&o de volumes de descarga em construgdes permanentemente
preenchidas.

» Marque >Active< (Ativo) e insira o valor desejado em >Q supressed< (Q suprimido)
ou >V supressed< (v suprimido).

Measure place
Wall material

| Stanless steel s |

Lining

tive v ‘
Q suppressed 0,00 I/s: “
v suppressed 0,000 mss) |
- B
Damping 30 si |
Stability 30 s] L
Back I

Figura 31-6 Supressao de Baixo Fluxo

A supressao de fluxo baixo desconsidera a detecgcao de flutuagdes de velocidade de fluxo
muito baixas.

e >Q supressed< (Q suprimido)
Insira a taxa de fluxo como um valor positivo.
Valores negativos ndo s&o possiveis. O valor especificado é considerado como valor
absoluto e é efetivo nas direcbes positiva e negativa. O sistema de medicéo redefinira
automaticamente as leituras para “0” se os valores forem menores do que o valor
especificado aqui.

e >v supressed< (v suprimido)
Este parametro permite suprimir vazdes aparentes em aplicagbes com perfis grandes e
niveis altos. Flutuag¢des de velocidade muito baixas podem causar grandes flutuagées
de vazdo aparente por um longo periodo que ndo podem ser suprimidas usando a
fungéo >Q supressed< (Q suprimido). O sistema de medicéo redefinira
automaticamente as leituras para “0” caso as velocidades de fluxo sejam menores do
que o valor especificado aqui. Isso também definira o volume calculado para “0”.
Somente valores positivos podem ser inseridos aqui. O valor especificado é considerado
como valor absoluto e é eficaz tanto para velocidades positivas como negativas.
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31.1.14 Amortecimento

Este menu permite ajustar o amortecimento da tela e da saida analdgica em segundos.

O amortecimento refere-se a todos os valores de velocidade de fluxo que estdo disponiveis
como entrada. Nao é possivel selecionar valores individuais e amortecer valores unicos de
maneiras diferentes.

Tomando o periodo especificado, todas as leituras sdo salvas e uma média flutuante é criada
para cada valor médio individual. Esta média é usada para calculo adicional da taxa de fluxo.

Insira o valor em etapas de um segundo.

Configuragao padrao: 30 s
31.1.15 Estabilidade

O parémetro de estabilidade define o periodo em que os valores de pontes do transmissor
nao possuem eventos de medigao validos (por exemplo, no caso de leituras de velocidade de
fluxo invélidas) disponiveis.

Durante este periodo, o transmissor opera usando a ultima leitura valida. Se o periodo
especificado for excedido sem detectar um valor correto, o transmissor volta a ler “0”
considerando o amortecimento definido. O transmissor ndo armazena os valores.

Insira o valor em etapas de um segundo.
Configuragao padrao: 30 s

31.2 Configuracdo de parametros no menu Combi do local de medicao

Combi Measure place
f Mame of measurement place
i l I l { Combi

IrpUIS/Outpuls  Diagnostics a':or QiMP1) 1.0000
Factor Q{MP2) 1,0000
Damping 30 5|
Stability 30 s

Back | Back |

Figura 31-7 Parametros de configuragao no menu Combi do local de medicao

Os pontos >Name of Measurement Place< (Nome do local de medicdo), >Damping<
(Amortecimento) e >Stability< (Estabilidade) do ponto de medicdo Combi ficticio sao
idénticos aos dos pontos de medigéo 1 e 2.

» Consulte a Secao “31.1.2 Nome do Local de Medicao”, “31.1.14 Amortecimento” e
“31.1.15 Estabilidade”.
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Além disso, >Calculation< (Calculo) pode ser definido. Isso especifica a propor¢ao na qual
cada um dos dois pontos de medi¢cao 1 e 2 deve ser ponderado para calcular o ponto de
medi¢cado combinado ficticio. Os valores ajustaveis variam de -100 a +100.

Configuragao padrao: 1.0000 em ambos os locais de medigéo

31.3 Definindo parametros no menu v-paths

31.3.1

31.3.2

As especificagbes neste item de menu referem-se ao canal conforme definido no menu
>Measure Place< (Local de medi¢ao) (consulte a segéo “31.1.7 Perfis de canal”).

Além disso, este menu permite inserir algumas especificagdes necessarias para calcular as
posi¢des dos sensores. O transmissor mostra as distancias de montagem do sensor depois
que as especificagdes sado concluidas.

Até oito sensores de vazdo (4 percursos) podem ser conectados diretamente a um
transmissor NivuFlow 600, dependendo do tipo. Até 64 sensores (32 caminhos) podem ser
conectados indiretamente por meio de um ou mais modulos de extens&o (consulte a segdo
"17.1 Tipos de dispositivo")

O menu >v-paths< fornece guias para os v-paths 1 a x no canto superior direito para configurar
os parametros (use >Tab<).

A estrutura basica se aplica a todos 0os menus; os sensores e valores indicados, porém,
podem variar dependendo da aplicagao.

Apenas uma selegao de v-paths pode ser parametrizada

Para transmissores com varios pontos de medicdo, este menu funciona diretamente com
o menu >Connections< (Conexbes). Somente aqueles v-paths que também foram pré-
selecionados em >Connections< (Conexdes) podem ser parametrizados. Os outros v-
paths ndo séo exibidos e ndo podem ser parametrizados.

Ativo

O v-path é ativado marcando-se a caixa. Se nenhuma marca de selegao for definida, o v-path
€ desabilitado, nada é exibido e ndo pode ser parametrizado.

Tipos de Sensor no Modo de Tempo de Transito >Clamp-on<

A mesma selecdo de sensores (Fig. 31-8) esta disponivel para todos os v-paths. Selecione
entre >NIC0-K1L<, >NIC-COO01< e >User defined< (Definido pelo usuario).
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v-Path 1 .I v-Path 1
v H | Active @) &
Type
| User defined =i
@Sensor
NIC-CO01 Angle '3‘;66—;1
User defined ——————v
Frequency 1000 kHz |
Spacing mj -
Offset 0018 |
Sound vel. coupler 258950 mis|
- Density Tml
Attenuation 200,000 dB/m |
Mounting angle 4500 ¢ ’
Pesbomes slowa " e e ) n =]
Back | Tab Back [ Tab

Figura 31-8 Menu de Selegédo do Sensor

> Selecione o tipo de sensor:

=  >NIC0-K1L< e >NIC-CO01<

Os valores dos proprios sensores séo predefinidos e ndo podem ser

selecionados ou alterados.

» >User defined< (Definido pelo usuario)

Os valores para >Angle< (Angulo), >Frequency< (Frequéncia), >Spacing<
(Espagamento), >Offset< (Desvio) e >Coupling Wedge Speed of Sound<
(Cunha de Acoplamento Velocidade do Som) devem ser especificados.

Conhecimento especializado necessario

O uso e as configuragées de sensores fora do padrdo requerem amplo conhecimento
especializado e requerem o uso do pessoal de comissionamento NIVUS ou de uma

empresa especializada autorizada.

31.3.3 Tipos de sensor no modo de tempo de transito >Insergdao<

A mesma selecdo de sensores (Fig. 31-9) esta disponivel para todos os v-paths. Selecione
entre >NISV200R<, >NOS-V2<, >NIS-V280K<, >NIS-V300K<, NOS-V20B<, >NIS-V30Bx<,
NOS-V40< e >User defined< (Definido pelo usuario).
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v-Path 1 ! v-Path 1 -l
v o | Active v &
Type
| User defined 3
Angle 45,00 =
MIS 2801 ——————
NIS-v300K Frequency (1000:__kiiz)
NOS5-\20B Offset 0,000 m|
. e —— -
MNOS-V20B
MNOS-v40 [
User defined
Mounting angle 90,00 °]
Back [ Tab

Figura 31-9 Menu de Selegédo do Sensor

> Selecione o tipo de sensor:

>NIS-V200R<, >NOS-V2<, >NIS-V280K<, >NIS-V300K<, >NOS-V20B<, >NOSV30B< e
>NOS-V40<

Os valores dos proprios sensores sdo predefinidos e ndo podem ser selecionados ou
alterados.

>User defined< (Definido pelo usuario)
Os valores para >Angle< (Angulo), >Frequency< (Frequéncia), >Offset< (Desvio) devem
ser especificados.

Conhecimento especializado necessario

O uso e as configuragbes de sensores fora do padrdo requerem amplo conhecimento
especializado e requerem o uso do pessoal de comissionamento NIVUS ou de uma
empresa especializada autorizada.

31.3.4 Posi¢ao de Montagem do Sensor

Dicas sobre o dngulo de montagem

Em tubulagbes horizontais ndo use o fundo do tubo ou o topo do tubo como locais de
montagem (risco de sujeira, bolhas de ar).
A NIVUS recomenda um angulo de montagem de 45°.

Para >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) “Clamp-on” e >Path setup<
(Configuragao de percurso) (Configuracao de percurso) / “Diametral’ em >Channel
Profile< (Perfil do canal) (Perfil de canal) “Pipe” (Tubo):

* >Mounting angle< (Angulo de montagem)
Angulo de montagem dos sensores no tubo (com base na segao transversal)

e Para >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) “Clamp-on” e >Path setup<

(Configuragao de percurso) / “Cordal’ em >Channel Profile< (Perfil do canal) (Perfil do
Canal) “Rectangle” (Retangulo):
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= >Mounting height< (Altura de Montagem)
Altura de montagem dos sensores no tubo (com base na secéo transversal)

= >Mounting angle< (Angulo de montagem)
Angulo de montagem dos sensores no tubo (com base na segao transversal)
Apenas uma das duas especificagdes é necessaria/possivel para posicionar 0s sensores.

O angulo de montagem ¢ alterado automaticamente pelo sistema se a altura de montagem
for alterada pelo operador e vice-versa.

vPah1 M fvpan a)

MEuve i &

Type
| nic-co01 £]

Mounting angle 90,00 *| :
Distance along 0.353 m| . Mounting angle 90,00 i ™
Back l Tab Back | Tab

Figura 31-10 Montagem do sensor “Clamp-on” em tubo ou retangulo

e Para >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) “Insertion” (Insergao) e >Path
setup< (Configuracdo de percurso) / “Diametral” em >Channel Profile< (Perfil do canal)
“Pipe” (Tubo):

= >Angulo de montagem<
Angulo de montagem dos sensores no tubo (com base na segao transversal)

o Para >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) “Insertion” (Inser¢do) e >Path
setup< (Configuragéo de percurso) / “Cordal’ em >Channel Profile< (Perfil do canal)
“Pipe”:

»  >Mounting height< (Altura de montagem)
Altura de montagem dos sensores no tubo (com base na secéo transversal)

* >Mounting angle< (Angulo de montagem)
Angulo de montagem dos sensores no tubo (com base na segao transversal)

Apenas uma das duas especificagdes € necessaria/possivel para posicionar os sensores.
O angulo de montagem ¢ alterado automaticamente pelo sistema se a altura de montagem
for alterada pelo operador e vice-versa.

e Para >Transit Time Mode<(Modo de tempo de transito) “Insertion” (Inser¢do) e >Path
setup< (Configuragao de percurso) / “Cordal” em >Channel Profile< (Perfil do canal)
“‘Rectangle” (Retangulo):

»  >Mounting height< (Altura de montagem)
Altura de montagem dos sensores no tubo (com base na secéo transversal)
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= >Direction< (Diregao)
A direcao indica qual dos dois sensores do caminho ¢é instalado primeiro ou
por ultimo na diregdo do fluxo (com base na sec¢éo transversal)

Ambas as entradas sao necessarias para posicionar 0s sensores.

v-»Piaxh 1 m v-Path 1 u v-Path 1 -

NIS-VZ00R 2]

Mounting angle 90,00 *] Mounting angle . Mounting height 0300  m]
e oot Py
Distance across 0,835 m| - Distance across 0,835 m| . Direction b ‘
Back | Tab Back | Tab Back | Tab

Figura 31-11 Montagem do sensor “Insergdao” em tubo ou retangulo

As seguintes configuragbes de comprimento e angulo no mesmo caminho dependem umas
das outras. Modificar um altera os outros.

o >Distancia através<
Distancia do sensor (piezo central) até a parede interna oposta do tubo; ajustavel
apenas com sensores de inser¢cao

e >Distance along< (Distancia ao longo)
Distancia entre sensores (piezo central) longitudinalmente ao longo do tubo; também no
lado oposto do tubo, dependendo do arranjo do caminho

e >Path length< (Comprimento do caminho)
Comprimento do caminho do sinal dentro do meio

e >Path angle< (Angulo de trajetéria)
Angulo entre os sensores (dentro de um percurso)

31.3.5 Ponderagao e Fator Hidraulico

Contrate uma empresa especializada

O valor do peso e o fator hidraulico dependem da aplicagdo e da posigao do sensor.
Tais aplicagbes requerem amplo conhecimento em mecénica de fluidos e requerem o uso
do pessoal de comissionamento NIVUS ou de uma empresa especializada autorizada.

e >Weighting< (Ponderagao)
Ao modificar o valor >Weighting<, os caminhos envolvidos podem ser ponderados e
priorizados de forma diferente. Pelo menos dois caminhos s&o necessarios para usar a
fungéo.

e >Hydraulic factor< (Fator hidraulico)
Modificando o >Hydraulic factor< (Fator hidraulico) é possivel incluir condi¢cdes
hidraulicas particulares prevalecentes no local de medig&o (por exemplo, para calibrar
um local de medig&o).
S6 é possivel com >Flow velocity evaluation< (Avaliagdo da velocidade do fluxo) / “Free”
>Mode< (Modo).

82



31.3.6

31.3.7

v-Minimo e v-Maximo

As configuragdes >v-Minimum< (v-Minimo) e >v-Maximum< (v-Maximo) definem os valores
limite para a medicao de velocidade. O transmissor ignora velocidades ocasionais mais altas
e mais baixas que, portanto, ndo serdo mostradas. Os desvios medidos permanentemente
séo indicados como “0”. Somente as préximas leituras realistas (dentro da faixa de medigao)
serdo indicadas corretamente.

Valores dentro de uma faixa de -10 a +10 m/s podem ser definidos.
Configuragao padrao:

e v-Minimo: -10 m/s
e v-Maximo: 10 m/s

Erro de v-path

Quando a marca de selegédo é definida, uma mensagem de erro é exibida se ocorrerem
problemas de sinal no percurso de medicao, por exemplo, o sinal ndo é enviado/recebido.

31.4 Configuracdo de parametros no Menu de Entradas e Saidas (analdgicas e digitais)

Este menu é para definir a fungdo das entradas e saidas analdgicas e digitais. Outros
parametros, como spans de medi¢ao e saida, deslocamentos, valores limite, reagdes de erro
etc. podem ser definidos aqui também.

> Abra o menu >Inputs/Outputs< (Entradas/Saidas) do >Main Menu< (Menu Principal)
| >Application< (Aplicagao).

Application Inputs/Outputs

EAIE)

ogiinplitai Analng outputs  Digital inputs

T)Tagnoslics D%Tlgl_oul_;foi_s
Back | Back |

Figura 31-12 Entradas/saidas do menu de selecao

O menu de entradas/saidas esta subdividido em quatro partes:
o Entradas analégicas

e Saidas analodgicas

o Entradas digitais
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e Saidas digitais

Observacgao

Entrada usando o bloco de letras, consulte a Se¢do “25.3 Uso/Entrada usando o bloco de
letras”.

Parametros operacionais s6 podem ser atribuidos para uma sele¢ao de entradas e
saidas (analogico e digital)

Para transmissores com varios pontos de medi¢do, este menu funciona diretamente com
o menu >Connections< (Conexbes). Somente as entradas/saidas que também foram pré-
selecionadas em >Connections< (Conexbes) podem ser parametrizadas. As demais
entradas/saidas ndo sdo visualizadas e ndo podem ser parametrizadas.

31.4.1 31.4.1 Entradas Analdgicas

O numero de entradas analdgicas depende do tipo (consulte a segao “17.1 Tipos de
dispositivos”).

As entradas analdgicas disponiveis sdo mostradas no canto superior direito do visor.

As entradas analdgicas podem ser selecionadas sucessivamente pressionando a tecla de
controle direita >Tab<.

A selecdo é mostrada como uma mensagem de texto nado criptografada no canto superior
esquerdo da tela.

Configuragao padrao: Entrada inativa

Analog input 1 m 2 Analog input 1 m 2| |Analoginput 1 n] 2
= 3 - - =
I Type l

i External reading >
Input inactive Input range 420 mA s Input range £.20 mA _:
External reading — —
| Fiow [ Label _Lﬂbt[ |

Unit HPH Linearisation é-?oin1 =

Linearisation 2-Paint 7: Value at 4mA 0,00 s
Value at AmA 0,0000 pH Value at 20 mA 100000 s

Value at 20 mA 10000 pH

Back [ Tab Back [ Tab Back | Tab

Figura 31-13 Entradas analégicas: Ativagao / Ext. Leitura / Fluxo

Atualmente as entradas analdgicas podem ser utilizadas para leituras externas (como
temperatura em °C) e para medi¢cdo de vazdo. O transmissor, portanto, pode ser utilizado
como um registrador de dados extra para leituras de outros sistemas. Isso, no entanto, ndo
afeta a funcionalidade do transmissor como um medidor de vazao.

Os valores abaixo devem ser escolhidos/inseridos em >External Reading< (Leitura
Externa).

e Opcoes de selegcao/entrada:
Faixa de entrada: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Marcador: entrada manual
Unidade: entrada manual
Linearizacao: >2-Point< (2 pontos) ou >Tabel< (Tabela)
Para linearizagao >2-Point< (2 pontos): entrada manual de valores para 4 ou 20 mA
Para linearizagao >Tabel< (Tabela): entrada manual do niumero de >Entries< (Entradas),
entdo selecione >Tabel< (Tabela), complete e confirme.
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Os valores abaixo devem ser escolhidos/inseridos em >Flow< (Fluxo).

e Opcoes de selegcao/entrada:
Faixa de entrada: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Marcador: entrada manual
Linearizacao: >2-Point< (2 pontos) ou >Tabel< (Tabela)
Para linearizagcao >2-Point< (2 pontos): entrada manual de valores para 4 ou 20 mA

Para linearizagao >Tabel< (Tabela): entrada manual do nimero de >Entries< (Entradas),
entdo selecione >Tabel< (Tabela), complete e confirme.

31.4.2 Saidas Analdgicas

O numero de saidas analdgicas depende do tipo (consulte a segdo “17.1 Tipos de
dispositivos”).
As saidas analdgicas disponiveis sdo mostradas no canto superior direito do visor.

As saidas analégicas podem ser selecionadas sucessivamente pressionando a tecla de

controle direita >Tab<. A selegdo é mostrada como uma mensagem de texto ndo criptografada
no canto superior esquerdo da tela.

Configuragao padrao: Saida inativa

As diferentes fungdes a seguir podem ser atribuidas a saida analdgica.

Analog output 1 2 Analog output 1 m 2 Analog output 1 2
Type. = ——
= =
Output range 4.20mA s v-Path -
Flow velocity Value at 4mA 0,00 Vs \Y;p_a:n ] >
Water temperature Value at 20 mA 1000,00  Is) Output range 4-20 mA >
External reading Value at error 35mA [ : Value at 4mA 0,000 m/s
Pathvelocty - Value at 20 mA 1,000 m/s
Modbus Slave ==
Value at error 35mA =1
Back | Tab Back | Tab Back | Tab

Figura 31-14 Saidas analégicas: Ativagao / Fluxo / Velocidade do caminho

e >Flow< (Fluxo)

A taxa de fluxo da aplicacéo (calculada a partir da velocidade média do fluxo e da se¢ao
transversal molhada) esta disponivel na saida analégica selecionada.

= Opcoes de selegao/entrada:
Faixa de saida: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Valor a 0/4 mA: entrada manual
Valor a 20 mA: entrada manual

Valor no erro: >0 mA< ou >Valor de retengao< ou >3,5 mA< ou >21,0 mA<

¢ >Flow velocity< (Velocidade do fluxo)
A velocidade de fluxo média calculada usada para calcular a taxa de fluxo atual esta
disponivel na saida analdgica selecionada.
Nao para local de medigao Combi.

= Opcoes de selegao/entrada:
Faixa de saida: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Valor a 0/4 mA: entrada manual
Valor a 20 mA: entrada manual

Valor no erro: >0 mA< ou >Valor de retengao< ou >3,5 mA< ou >21,0 mA<
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o >Water temperature< (Temperatura da agua)
A temperatura média calculada com base nos tempos de transito esta disponivel na
saida analdgica selecionada.
Nao para local de medigao Combi.

= Opcoes de selegao/entrada:
Faixa de saida: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Valor a 0/4 mA: entrada manual
Valor a 20 mA: entrada manual
Valor no erro: >0 mA< ou >Valor de retengao< ou >3,5 mA< ou >21,0 mA<

e >External Reading< (Leitura Externa)
Valores de medigéo possivelmente linearizados disponiveis na entrada analégica estao
disponiveis aqui.

= Opcoes de selegao/entrada:
Entrada analdgica: >Entrada 1< ou >Entrada 2< ou >Entrada x<; dependendo
do numero de entradas disponiveis
Faixa de saida: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Valor a 0/4 mA: entrada manual
Valor a 20 mA: entrada manual
Valor no erro: >0 mA< ou >Valor de retengao< ou >3,5 mA< ou >21,0 mA<

e >Path velocity< (Velocidade do percurso)
Se mais de um sensor de velocidade de fluxo for usado e se a velocidade média de
fluxo dos caminhos de medigao individuais for determinada, é possivel selecionar o
sensor de velocidade de fluxo desejado e emitir o valor de medigao correspondente.
N&ao para local de medigdo Combi.

= Opcgoes de selegao/entrada:
v-path: >Path 1< (Percurso 1) ou >Path 2< (Percurso 2) ou >Path 3<
(Percurso 3) ou >Path x< (Percurso x), dependendo do numero de percursos
conectados
Faixa de saida: >0-20 mA< ou >4-20 mA<
Valor a 0/4 mA: entrada manual
Valor a 20 mA: entrada manual
Valor no erro: >0 mA< ou >Valor de retengdo< ou >3,5 mA< ou >21,0 mA<

e >Modbus Slave< (Escravo Modbus)
A saida analdgica é (remotamente) controlada por meio de um endereco Modbus
conectado de outro sistema. Nenhuma configuragdo é necessaria/possivel aqui.

31.4.3 Entradas Digitais

O numero de entradas digitais depende do tipo (consulte a se¢éo “17.1 Tipos de dispositivos”).
As entradas digitais disponiveis sdo mostradas no canto superior direito do visor.

As entradas digitais podem ser selecionadas sucessivamente pressionando a tecla de
controle direita >Tab<.

A selecdo é mostrada como uma mensagem de texto ndo criptografada no canto superior
esquerdo da tela.

Configuragoes padrao: Entrada inativa
As diferentes fungdes a seguir podem ser atribuidas a entrada digital.
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Digtad injut 1 m 2 ] Digjtal input 1 i 2
~ o =
= >
Logic notinverted | § | Edge falling 2|
Block v-rneasursment — —— =
Hold measurement Label — Label = |
Runtime
Impuilse counter
Logging
Back | Tab Back | Tab Back | Tab

Figura 31-15 Entradas digitais: Ativagao / Bloco v-medi¢ao / Contador de impulsos

e >Block v-measurement< (Medigao v do bloco)
A medicao de vazéao pode ser bloqueada enquanto houver sinal disponivel na entrada
digital por meio de um contato externo.
N&o para local de medigdo Combi.

= Opgoes de selegao/entrada:
Légica: >not inverted< (n&o invertida) ou >inverted< (invertida)
Marcador: entrada manual

e >Block totalizer< (Totalizador de blocos)
Para medigéo, coloque apenas Combi.
Definir a marca de verificagdo desativa a soma das somas dos pontos de medicdo 1 e 2.
Isso significa que apenas os dois valores individuais para a taxa de fluxo estédo
disponiveis.

= Opcoes de selegao/entrada:
Légica: >not inverted< (n&o invertida) ou >inverted< (invertida)
Marcador: entrada manual

o >Hold measurement< (Manter medigao)
O valor é mantido enquanto a entrada estiver habilitada.

= Opcoes de selegao/entrada:
Légica: >not inverted< (n&o invertida) ou >inverted< (invertida)
Marcador: entrada manual

e >Runtime< (Tempo de execug¢ao)
O sistema detecta e salva a duragéo dos sinais recebidos na entrada digital. Tais
registros sao usados, por ex. para os tempos de execugao de bombas ou outras
unidades.

= Opgoes de selegao/entrada:
Légica: >not inverted< (n&o invertida) ou >inverted< (invertida)
Marcador: entrada manual

e >Impulse counter< (Contador de impulsos)
O sistema conta e salva o numero de sinais recebidos na entrada digital.
Os impulsos sédo contados detectando a mudancga de estado da entrada digital (1->0 ou
0->1).

= Opgoes de selegao/entrada:
Borda: >rising< (subindo) (mudancga de status “0” para “1”) ou >falling<
(caindo) (mudanga de estado “1” para “0”)
Marcador: entrada manual
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>Logging< (Registro)

Registro de leituras e as respectivas alteragdes de status para fins de diagnéstico.
A avaliagao é realizada detectando as mudancgas de estado da entrada digital (1->0 ou

0->1).

Opcodes de selegao/entrada:
Légica: >not inverted< (ndo invertida) ou >inverted< (invertida)
Marcador: entrada manual

31.4.4 Saidas Digitais

O numero de

saidas digitais depende do tipo (consulte a secdo “17.1 Tipos de dispositivos”).

As entradas digitais disponiveis sdo mostradas no canto superior direito do visor.

As entradas

digitais podem ser selecionadas sucessivamente pressionando a tecla de

controle direita >Tab<.

A selecdo é mostrada como uma mensagem de texto nao criptografada no canto superior
esquerdo da tela.

Configuragao padrao: Saida inativa

As seguintes fungbes podem ser atribuidas as saidas digitais:

4 2 e . 7
Digjtal output 1 2 Digjtal output 1 2 Digital sutput 1 2
—_ =

! e s Error message ~
[Ouputinactve ] Logic Normally open | 3 | Logic Normally closed| & |
Sum impulses e e — —
it contact flow Theeshinld on fﬂi”f“ '{?‘ Error mask )
Lirrit contact velocity Threshold off 900,00 Iis| v-measurement 2
Limit contact water temp. Absolute ] h-measurement vl
Limit contact external read, Value at error off | ;'| T-mcasurement ~/
Error message Del. '60 5 External measurement v
Madbus Slave ) cuy il 5 System f
= Hold 0,0 s| — =

- - Delay 00 5

Hold 0 5

Back | Tab Back [ Tab Back | Tab

Figura 31-16 Saidas digitais: Ativagao / Limitar fluxo de contato / Mensagem de erro

Saida de

>Sum impulses< (Somar impulsos)

impulsos de soma proporcional ao volume.

Opgoes de selecao/entrada:

Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)

Impulsos de soma negativa: caixa de selecéo

Quantidade: entrada manual

Duragao: entrada manual

>Limit contact flow< (Limitar fluxo de contato)

Se o valor limite de fluxo superior inserido for excedido, um sinal digital € emitido. Se o
valor cair abaixo do limite inferior de fluxo, este sinal digital é redefinido = fungdo de

histerese

para evitar jitter na saida.

Opgoes de selecao/entrada:

Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)

Limite ativado: entrada manual

Limiar desligado: entrada manual

Absoluto: selecionado

Valor em caso de erro: >Off< (Desligado) ou >On< (Ligado) ou >Hold Value<
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(Reter valor)
Atraso: entrada manual
Segure: entrada manual

>Limit contact velocity< (Limitar a velocidade de contato)

Se o valor limite superior de velocidade inserido for excedido, um sinal digital &€ emitido.
Se o valor cair abaixo do limite inferior de velocidade, este sinal digital é redefinido =
fungéo de histerese para evitar tremulagéo de saida. A velocidade de fluxo média
calculada é usada (também calculada a partir de varios percursos). Ndo é possivel com
o ponto de medigdo combinado.

=  Opgoes de selegao/entrada:
Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)
Limite ativado: entrada manual
Limiar desligado: entrada manual
Absoluto: selecionado
Valor em caso de erro: >Off< (Desligado) ou >On< (Ligado) ou >Hold Value<
(Reter valor)
Atraso: entrada manual
Manter: entrada manual

>Limit contact water temp.< (Limite a temperatura da agua de contato)

Se o valor limite superior da temperatura da agua inserido for excedido, um sinal digital
€ emitido. Se o valor cair abaixo do valor limite inferior da temperatura da agua, este
sinal digital é redefinido = fung&o de histerese para evitar tremulagéo de saida.

= Opgoes de selegao/entrada:
Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)
Limite ativado: entrada manual
Limiar desligado: entrada manual
Absoluto: selecionado
Valor em caso de erro: >Off< (Desligado) ou >On< (Ligado) ou >Hold Value<
(Reter valor)
Atraso: entrada manual
Manter: entrada manual

>Limit contact external read< (Limitar leitura externa de contato)

Se o limite superior do valor medido externo inserido for excedido, um sinal digital &
emitido. Se o valor cair abaixo do limite inferior do valor medido externo, este sinal
digital é redefinido = fungdo de histerese para evitar tremulacéo na saida.

= Opcoes de selegao/entrada:
Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)
Entrada analdgica: >Entrada 1< ou >Entrada 2< ou >Entrada x<; dependendo
do numero de entradas disponiveis
Limite ativado: entrada manual
Limiar desligado: entrada manual
Absoluto: selecionado
Valor em caso de erro: >Off< (Desligado) ou >On< (Ligado) ou >Hold Value<
(Reter valor)
Atraso: entrada manual
Manter: entrada manual

>Error message< (Mensagem de erro)

Ativando campos de selegéo individuais (caixa de sele¢ao), é possivel atribuir tipos de
erros individuais a saida digital. Além disso, a légica de saida pode ser alternada entre
normalmente aberta e normalmente fechada.
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= Opgoes de selegao/entrada:
Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)
Mascara de erro:
Medicao v: selecionado
Medicao h: selecionado
Medicao T: selecionado
Medigao externa: selecionado
Sistema: selecionado
Atraso: entrada manual
Manter: entrada manual

e >Modbus Slave< (Escravo Modbus)
A saida digital pode ser usada via Modbus para a saida controlada de sinais de outros
sistemas.
= Opgoes de selegao/entrada:

Légica: >Normally open< (Normalmente aberta) ou >Normally closed<
(Normalmente fechada)

31.5 Parametros de configuragdo no menu de diagnédstico

O menu Diagnésticos é descrito separadamente com mais detalhes na Segéo “Diagnoéstico”
do manual de instrugdes.

32 Menu de Parametros de Dados

Main menu
|
o { ;
Application ] System Day totals
~ ! C
Communication Display USE stick Data storage Operaung hours
Back | Back [

Figura 32-1 Menu de dados

O menu de dados contém todas as leituras salvas internamente e é subdividido em seis
submenus.

32.1 Tendéncia

O gréfico de tendéncia é uma funcao de registro representacional. A escolha do grafico de
tendéncia fornece acesso aos dados de medigao atuais e salvos anteriormente (historicos).

Os pontos de medigao individuais sdo mostrados no canto superior direito da tela. Atecla Tab
pode ser usada para rolar entre os pontos de medigao.
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G000 800m  TOTStRe I
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Back | Tab i 7
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N oo ok~ 0N

Selegao de data/hora

Periodo de indicagao

Escala do limite maximo
Exibigao com linhas de grade
Linha de data/hora

Escala de ponto zero
Navegar (proximo/anterior)

Figura 32-2 Detalhes do Grafico de Tendéncias

» Procedimento para visualizar os dados de medigao atuais:

1.

3.

Selecione a faixa desejada (periodo de indicag&o).

O intervalo selecionado é mostrado. Os dados de medicdo nado sao atualizados
automaticamente enquanto representados (as leituras atuais podem ser
encontradas no terco inferior da tela principal).

Use as setas (Fig. 32-2 n° 7) para navegar para a frente ou para tras, se
necessario, deixando as configuragbes basicas de exibi¢ado inalteradas.

Para voltar a tela principal, pressione trés vezes a fungédo esquerda (Voltar).

A Selegcao de Data/Hora (Fig. 32-2 n° 1) pode ser encontrada na area superior da tela

principal.

Alinha é destacada em azul e, portanto, ativa.

> Proceda da seguinte forma para selecionar um ponto especifico no tempo (dados
histéricos de medig¢&o):

1.

2.

Girar o botao rotativo ativa o primeiro campo (dia).
Especifique o dia desejado.
Girando novamente o botao rotativo, vocé passa para o préximo campo (més).

Repita sua entrada até que a hora desejada (dia, més, ano, hora, minuto) esteja
completamente especificada.
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5.

Confirme sua entrada com a tecla de fungao correta. Data e horario serao aceitos.
As leituras sdo mostradas no visor dependendo da data e do periodo selecionado
(Fig. 32-2 n° 2).

Alinha vermelha vertical (Fig. 32-2 n° 5) marca o ponto de tempo selecionado
(data e hora).

> Interrompa sua entrada pressionando a tecla de fungao esquerda (voltar).

Representagao:

O periodo selecionado cobre a area entre as margens esquerda e direita da tela.

O periodo dentro do qual os dados devem ser representados pode ser modificado.

> Modifique a configuragdo usando a segéo >Faixa< (consulte a Fig. 32-2 n° 2).

1.

2.

Gire o bot&o rotativo até que >Range< (Intervalo) seja realgado em azul.
Pressione o botao rotativo — os periodos selecionaveis sédo exibidos.

Estao disponiveis:
- (1) hora

- 4 horas

- (1) dia

- (1) semana

- 4 semanas

Gire o botéo rotativo até que a se¢ao desejada seja destacada em azul.

Confirme sua entrada com a tecla de fungao correta. O periodo desejado sera
aceito.

Representacao:

e Alinha vermelha vertical marca o ponto selecionado no tempo (data e hora).

o Agrelha de representacao é fixa internamente.

e O periodo selecionado >Hora< sempre comega a esquerda com o minuto “0” e termina
a direita com o minuto “59”.

e Para maior legibilidade, a tela é dividida por trés linhas de ajuda verticais. Cada divisdo
representa um periodo de 15 minutos.

Abaixo do visor vocé encontra a fungédo >Browse< (Navegar).

Use os simbolos de seta para avangar ou retroceder uma hora cada vez que pressionar o

botao.

Se o periodo >4 horas< for escolhido, o inicio da representagdo depende do ponto de tempo
selecionado.

Dependendo da hora de inicio, a representacdo comega:

e 00:00h
e 04:00h
e 08:00h
e 12h
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e 16h
e 20:00h

Representagao:
¢ O intervalo de representacdo termina exatamente 4 horas depois no lado direito.

o Esta representagdo também é dividida por trés linhas auxiliares verticais. A distancia
entre as linhas é de uma hora.

Use a funcéo >Browse< (Navegar) para retroceder e avancgar nesta tela em etapas de 4 horas.

Se for escolhido o periodo >Day< (Dia) a representagdo comega sempre a esquerda na hora
00:00 e termina a direita na hora 24:00.

Representagao:

e Para maior legibilidade, a tela é dividida por cinco linhas de ajuda verticais. Cada divisdo
representa um periodo de 4 horas.

Use os simbolos de seta para navegar um dia para frente ou para tras sempre que pressionar
o botéo.

Se o periodo >Week< (Semana) for escolhido, a representagdo comega sempre a esquerda
em “Segunda-feira 00:00 h” e termina a direita em “Domingo 24:00 h”.

Representagao:

e Para maior legibilidade, a tela é dividida por seis linhas de ajuda verticais. Cada divisao
representa um dia da semana.

Use os simbolos de seta para navegar uma semana para frente ou para tras sempre que
pressionar o botdo.

Se for escolhido o periodo >4 weeks< (4 semanas), a representacdo comeca sempre a
esquerda em “Segunda-feira 00:00 h” e termina a direita em “Domingo 24:00 h”.

Representacgao:
e O ponto de referéncia no tempo da representagao de 4 semanas é 29.12.1969, 00:00 h.

e Para maior legibilidade, a tela é dividida por trés linhas de ajuda verticais. Cada divisdo
representa um periodo de 7 dias.

Use os simbolos de seta para avangar ou retroceder quatro semanas cada vez que vocé
pressionar o botdo.

Observacgéao

Uma vez selecionado o periodo >4 weeks< (4 semanas), pode levar alguns segundos
para carregar os dados completamente.

32.2 Total

Os totais, divididos em totais positivos e negativos, para os respectivos pontos de medi¢ao
sao exibidos. Além disso, os totais zeraveis sao exibidos e podem ser zerados usando o botao
>Reset total< (Redefinir total).

Os pontos de medig¢ao individuais sdo mostrados no canto superior direito da tela. Vocé pode
rolar entre os pontos de medigdo com a tecla Tab.
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: X Positive total 51682855  m!|

Negative total 0000  m)

Trend Day totals

Resettable total

Total 51682791  mi|

Positive total 51682791  m

Negative total oooo mi
USBE stick Data storage Operating hours | Reset total |

Back | Back I Tab

Figura 32-3 Totais positivos e negativos

32.3 Totais do dia

E aqui que os totais de fluxo podem ser visualizados em uma tabela. Cada valor representa
um periodo de 24 horas.

Os pontos de medic¢ao individuais sdo mostrados no canto superior direito da tela. Vocé pode
rolar entre os pontos de medigdo com a tecla Tab.

Data Day totals
o Update (Time) 00
Current
Trend Date Positive total

15,10.2019 00:00 | Negative total
14.,10.2019 00700 | Daily mean
13.,102019 00:00 | Daily mean pos.
12,10.2019 00:00 | Dally mean neg.
71,10,2019 00:00 “jurvoo
10.10.2010 00:00 [0,000
09.10.2019 00:00 |0,000
08,102019 0000 [0,000
07,102019 00:00 |0,000

06,10 2019 0000 |0,000
05.10.2019 00:00 0,000

12 104,10.2019 00:00 0,000

A2 10 2010 nnon N AnA &)

Back | Back [ Tab

USB stick Data storage Operating hours

Wi~ U] B WA -

-
(=]

B
-

-
~

Figura 32-4 Totais de dias de selegido

O tipo de soma a ser exibido pode ser selecionado em >Type< (Tipo): >Total<, >Positive
total< (Total positivo), >Negative total< (Total negativo), >Daily mean< (Média diaria),
>Dailt mean pos.< (Média diaria positiva) e >Daily mean neg.< (Média diaria negativa).

Um maximo de 100 totais (= 100 dias) & armazenado. Comegando com o valor 101, o valor
mais antigo sempre sera substituido (memdria circular).
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> Gire 0 bot&o rotativo para a direita para rolar a tabela para baixo e para a esquerda
para rolar para cima novamente.

Também é possivel visualizar os totais dos dias anteriores. Um pré-requisito para visualizar
valores mais antigos € que a unidade tenha funcionado por um periodo mais longo.

Exemplo: 98 valores — a unidade esta funcionando por 98 dias

Em geral, apenas os totais criados durante os dias com o transmissor realmente ligado podem
ser visualizados.

Se o transmissor for desligado entre dois eventos de totalizagédo (< 24 horas), um total sera
calculado usando os valores medidos. Tal total nao é igual a taxa de fluxo diaria real, mas
corresponde a taxa medida pelo transmissor enquanto ligado.

Caso o transmissor seja desligado antes do préoximo evento de totalizagdo e permaneca
desligado até o momento do préximo evento de totalizagdo (> 24 horas) nenhum total sera
criado para este periodo (ver Fig. 32-5). A data correspondente é especificada na lista usando
o valor “0”. Essa “lacuna” pode ser identificada pela entrada completamente ausente
(data/valores) na sequéncia listada.

Nenhuma linha vazia sera criada.

Q

| | 1 |
I I | I

00:00 20:00 24:00 24:00 03:00 24:00 24:00
\ J J A J
Y Y Y Y

1 2 3 -

—_

Total dia 1: Cobertura total de 20 horas
Dia 2: Falha de energia - sem totalizagédo
Total dia 3: Cobertura total de 21 horas
Total dia 4: Cobertura total de 24 horas
Falha de energia

D B WDN

Energia disponivel novamente

Figura 32-5 Esquema de totalizagao

e O periodo de totalizagao é definido para o periodo entre 00:00 horas e 24:00 horas
como padréo. Isso significa que os totais diarios sdo sempre criados entre 00:00 e
24:00.

e Os totais sao criados as 00:00 horas por padrao.

> 0 tempo de totalizagdo pode ser modificado da seguinte forma:
1. Gire o botéo rotativo até que >Atualizar (Hora)< seja realgado em azul.
2. Gire o botao rotativo para ativar a segao de horas.

3. Especifique a hora desejada para iniciar a totalizagédo (por exemplo, 08:00) e
continue girando o botédo para a se¢do de minutos.
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4. Especifique os minutos desejados.

5. Confirme suas especificagdes pressionando a tecla de fungéo direita >Enter<.
A hora da totalizagdo agora foi alterada para 08:00 horas.

Devido a essas configuragdes, o total de 24 horas sera criado automaticamente,

abrangendo o periodo entre 08h00 e 08h00 do dia seguinte.

O campo >Current< indica o subtotal acumulado desde o ultimo evento de totalizagao.

32.4 Dispositivo USB
Requisitos para dispositivos USB:

e USB 2.0 compativel

o Formato FAT 32 (ou FAT 12 ou FAT 16)

¢ Memoria maxima permitida 32 GB

Trabalhando com dispositivo USB:

» Conecte o dispositivo USB no slot USB localizado acima da tela.

Funcoes:

e Transmissio de dados de medi¢ao para dispositivo USB

e Os parametros do instrumento podem ser salvos no dispositivo USB

o Os parametros salvos podem ser restaurados do dispositivo USB de volta ao

instrumento

e Formatar o dispositivo USB

Data

Day 101als

",4-'
[T
N

|

USB stick
Save data to USB

05 2019 10§17

© [0k E0n] @)
File format ;ﬁ
Data depth Standard -

Compress )
| Save [

| Load parameters

| Save parameters

| Format USB stick

Back |

Back

[

Figura 32-6 Submenu de sele¢ao

O transmissor esta equipado com uma memoaria de dados interna. Partes de seus dados de
medicao ou o conteudo completo da memaria podem ser transmitidos para o dispositivo USB.
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Nesta segao é possivel especificar o periodo de transmissao desejado.

Por padréo, o transmissor é configurado para transmitir os dados entre a ultima transmissao
e o0 momento atual. Vocé é livre para ajustar este periodo como desejar, no entanto.

> Para transmitir dados para o dispositivo USB, proceda da seguinte forma:

1. Pressione o botao rotativo para ativar o campo superior.
2. Gire o botao rotativo para especificar o dia de inicio desejado.
3. Gire o botao rotativo novamente para entrar na entrada do més.
4. Repita o procedimento até que a data e hora desejadas tenham sido
completamente especificadas.
5. Confirme suas entradas pressionando a tecla de fungao direita >Enter<.
6. Gire o botao rotativo para realgar o campo >para< em azul.
7. Gire o botao rotativo para definir o dia de parada desejado.
8. Especifique o horario de parada desejado conforme descrito anteriormente.
Agora é especificado o periodo de dados a serem transmitidos para o dispositivo
USB.
USB stick USB stick USB stick
Save data to USB Save data to USB Save data to USB
from from (27).[05).[ 2019 | [10):[77] from {27}.[05).[ 2008 | [10}:[17.

t (8} (o} (209 [@7(z) || o (1s)(io} (205 | (07){2¢
File format sV :' File format £sv :ﬁ
Data depth Data depth étandard 7: j
Compress S || Compress [Compress @
\ Save [ 7 g Ram g
Expert ‘ = Save =
‘7 Load parameters I ‘. Load pa; Deylop

o o — ,j Operating hours

Save parameters

— -~ Load parameters
Save parameters i

| Save parameters

| Format USB stick | Format USB stick |

§ Format USB stick

Back

| Back | Back |

Figura 32-7 Periodo de transmissao/profundidade de dados/compressao

9.

10.

Para escolher o formato de dados desejado gire o botéo rotativo que abre um
menu de selegao.
Os formatos txt e csv estéo disponiveis.

Pressione o botao rotativo para aceitar o formato de dados.

A profundidade de dados selecionavel compreende cinco niveis possiveis:

e Padrao

Este é o formato apropriado para a maioria dos aplicagaos e, portanto, € a configuragéo
padrao.

=  Os conjuntos de dados salvos contém as seguintes informagdes:
= Data e hora

=  Totalizador
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= Vazao calculada
= Velocidade média do fluxo
= Temperatura da agua

= Valores atuais, bem como os valores calculados de acordo com as entradas
analdgicas e digitais habilitadas

Estendido
Esta opcéo é apropriada para a verificagdo de aplicagbes criticas e importantes e é
necessaria principalmente para o pessoal de manutencgao.
Os conjuntos de dados salvos contém as seguintes informacgdes:
= Todos os conjuntos de dados da profundidade de dados anterior >Padrédo<
= Velocidades médias de fluxo dos v-paths
Avancgado
Esta opcéo é apropriada para a verificagdo de aplicagdes criticas e importantes e é
necessaria principalmente para o pessoal de manutengéo.
Os conjuntos de dados salvos contém as seguintes informacgdes:
= Todos os conjuntos de dados da profundidade de dados anterior >Estendido<
= Ruido
=  Amplificagédo
Totais do dia
Esta opcao salva apenas os totais do dia, sem valores individuais.

Horas de funcionamento

Esta opcao salva apenas os totais de horas de operagéo, sem valores individuais.

Afungao >Compress< (Compactar) faz sentido apenas quando grandes conjuntos de dados
devem ser transmitidos. Nesses casos, os arquivos selecionados sdao compactados como
arquivos “.zip”. Se a caixa de selegdo estiver marcada, vocé também pode selecionar >Ram<
e os dados serdo gravados na RAM em vez de em um pendrive.

> Depois de um periodo de transmissao, formato de dados e profundidade de dados
tiverem sido definidos, os dados podem ser salvos em um dispositivo USB.

1. Ative o botdo >Save< (Salvar).

2. Pressione o botao rotativo para salvar os dados em um pendrive.
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USB stick USB stick USB stick
Save data to USB Save data to USB Save data to USB
from (27).[05).[ 2019 from (27).f05).( 2019 | (10}:[7] from (27]).[0s).[2m9 | [10}:[37
t (15} (10l [2019 ] | to 15)(10)[2019 ] [o729] | [ to (15).(10).[2019 | [o7:{28]
File format csv ;7 File format sV > \ File format csv -
Data depth Standard | & Data depth Standard <3 Data depth Standard s
Compress v Compress v Compress vl
Ram | Ram M Ram W
w L
T — —
| | ——
‘7 Format USB stick A‘ | i F’nrmthAUiSEs(irf:i(V | [ Format USB stick
Back | Back [ Back [

Figura 32-8 Salvar/carregar parametros

A funcdo >Load Parameters< (Carregar Parametros) permite carregar arquivos de dados
previamente salvos no pendrive de volta ao transmissor.

Ao usar a fungdo >Save Parameters< (Salvar parametros) vocé pode salvar todos os
parametros do local de medig&o no dispositivo USB. Durante este procedimento, um total de
dois arquivos serao criados e salvos.

Formatos dos arquivos criados:

e XXXX_DOC_AABBCCDDEE.pdf
Este arquivo é para fins de documentacgao e contém configuragbes basicas, bem como
configuragdes de pardmetros modificadas.

o XXXX_PAR_AABBCCDDEE.xml
Este arquivo contém o conjunto completo de parametros para o transmissor € € usado
para salvar as configuragdes de parametros.

Explicagao dos nomes dos arquivos:

XXXX = Nome do local de medigdo conforme definido
AA = Ano

BB = Més

cc = Dia

DD = Hora

EE = Minuto

> Vocé pode converter dispositivos USB n&o formatados ou formatados incorretamente
para o formato correto diretamente no instrumento:

1. Gire o botao rotativo até >Format USB-Dispositivo< ser realgado em azul.

2. Pressione o botéao rotativo para formatar o dispositivo USB conectado.
>SUCCESSFUL< aparecera no visor assim que o dispositivo for formatado.

32.5 Armazenamento de dados

Este submenu permite modificar o ciclo de armazenamento e apagar os dados da memdria
interna.
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“Trend Total Day totals.

Datajsiorages Operating hours

TUSBstick

Back [

Datastorage

Data storage

| Delete storage |

Back

Delete 5, 301 ‘v
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S min
10 mn
15 mn

Back |

Figura 32-9 Armazenamento de dados

Opgoes de configuragéo para o ciclo de armazenamento:

e 30s,1min, 2 min, 5 min, 10 min, 15 min

Configuragao padrao para o ciclo de armazenamento: 1 min

O valor médio que cobre todo o ciclo é sempre salvo em vez do valor instantaneo no
momento do armazenamento.

Usando o botdo >Delete storage< (Apagar armazenamento) vocé pode apagar toda a
memoria de dados interna. A memoaria é protegida por senha para evitar exclusdo nao

intencional.

Observacao importante

Os dados apagados ndo podem ser restaurados!

> Procedimento:

1. Digite a senha necessaria para apagar os dados.

2. Confirme a senha com a tecla de fungao direita >Enter<.

32.6 Horas de operagao

Os valores das horas totais de operagcado, bem como os totais diarios individuais, podem ser
vistos na tabela aqui. Cada valor na tabela cobre 24 horas.
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Data Operating hours
= 2 z I:os:oo:u ”
Current .
Trend Toral Day totals |00:15 |
Date Operating hours
1 (14102019 06:39
2 (13102019 00:00
3 [12.102019 00:00
4 (11.102019 00:00
USB stick Data storage S |[10.102019 00:00
6 [09,102019 00:00
7 108.102019 00:00
8 07102019 00:00
9 06,102019 00:00
10 (05,102019 10000
11 |04,102019 00;00
12 03.102019 0000 g
Back | Back [

Figura 32-10 Selecao de horas de operagao

Um maximo de 100 totais (= 100 dias) & armazenado. Comegando com o valor 101, o valor
mais antigo sempre sera substituido (memoria circular).

> Gire o botso rotativo para a direita para rolar a tabela para baixo e para a esquerda
para rolar para cima novamente.

Também é possivel visualizar os totais dos dias anteriores. Um pré-requisito para visualizar
valores mais antigos € que a unidade tenha funcionado por um periodo mais longo.

Exemplo: 98 valores — a unidade esta funcionando por 98 dias

Em geral, apenas os valores nos quais o transmissor estava realmente em operacdo podem
ser lidos.

Os valores >Total operating hours< (Horas operacionais totais) e >Current< (Atual)
podem ser selecionados e especificados usando o teclado (por exemplo, se o transmissor
tiver que ser substituido).
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33 Menu de Parametros do Sistema

33.1 Informagdes

Information
| L el
“ Art.-No. NF6-0T4E0DODZ |
Mmm Region settings  Time/Date MAC address W!
— Version D2.3.07 |
(% ».g Build 21082019 08:18:44
el Parameter 21.08.2019 16:19:35 |
Error messages Service DSP card 1
Firmware version/v2.08 13/10/16 |
Bootloader e —
FPGA Core 1 SCAN_V400 |
FPGACore2  (KKFv20o |
DSP card 2 é
Back [ Back

Figura 33-1 Submenu do sistemal/informagodes do sistema

>Information< (Informagdes) é um menu somente leitura e fornece as informagbes do
instrumento abaixo:

¢ Numero de série e n° do artigo
e Enderego MAC
¢ Verséo do firmware do transmissor
Além disso, vocé pode encontrar aqui as seguintes informagdes sobre os sensores ativados:
e Numeros de artigo
e Versoes de firmware atuais
e Numeros de série
33.2 ConfiguragGes da regido
As seguintes configuragbes podem ser ajustadas neste menu:
e (Operacéo) Idioma
e Formato de data

e Unidades de valores de medida

Aqui é possivel distinguir entre valores de medi¢éo indicados e salvos.
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33.2.1

33.2.2

33.2.3

System Region settings Region settings
Information {B=glon/seings) Time/Date

— BB } | i I Biationo
(%) J‘ | o esparol
— & rortugués

Error messages  Service Bam Svenska
R Dansk
H=suomi
o PIsKi
= Magyar
H Broména
| Bl Cettina I
Back | o Pyccioni Back |

Figura 33-2 Configuragdes de idioma / idioma / formato de data

(Operagdo) Idioma

Os idiomas abaixo estédo disponiveis no momento:

¢ Inglés, aleméo, francés, italiano, espanhol, portugués, sueco, dinamarqués, finlandés,
polonés, hungaro, romeno, tcheco e russo

Formato de Data

Os seguintes formatos de data podem ser definidos:
¢ DD.MM.AAAA (Dia/Més/Ano)
e MM/DD/AAAA (Més/Dia/Ano)

Unidades

» Procedimento:
1. Gire o botéo rotativo até que o campo >Units< (Unidades) seja realgado em azul.

2. Pressione o botao rotativo para mudar o MAIS a esquerda para MENOS e para
abrir a lista de selegdo ao mesmo tempo.

3. Gire o botao rotativo para a opg¢ao desejada.
Separadores Decimais
e Virgula
e Ponto final

Os separadores decimais especificados aqui sdo usados apenas para indicagdo no visor do
transmissor.
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Region settings Region settings Region settings
Language Language Fl| Lamguage
(B e = (=g engisn 2| ||| |ESengisn ]
Date format ddmmyyyy | Date format ddmmyyyy | = | Date format Mim
Decimal sep. Comma () - Decimal sep. Comma () - Decimal sep. il
—_— m?/min
Unit system Unitsystem oy
| Metric = | | Metric | mord
Flow s e _
- - English . ——
Velocity mfs =3 Atraitcan Velocity mfs an l
Level m 21| Lever m Level m s]|
Total m? -~ Total m? | || Total m? 1
_E i Maes mive S| A Prara it € | 2D Nava miee -
Back | Back [ Back |

Figura 33-3 Sistema de unidades

Sistema de unidades
Unidades disponiveis:

o Métrica

e Inglés

e Americano

As unidades ajustaveis dependem do sistema de unidades selecionado:
¢ No sistema métrico - por ex. litro, metro cubico, cm/s etc.
¢ No sistema inglés — por ex. pés, polegadas, gal/s etc.

e No sistema americano - por ex. fps, mgd etc.

Unidades para representagao de exibi¢ao

e Fluxo

e Velocidade de fluxo

e Nivel

e Total

e Temperatura

33.2.4 Unidades de Dados

> Ao ajustar as >Unidades de dados< proceder conforme descrito em >Units<
(Unidades).
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Region settings Region settings

Language Language
Bz M EE :
Date format dd.mmuyyyy 5 | Date format dd.mm.y = -:
I_‘-;I Units i~|4_T-Unit:
o : | -[=) Data units
Decimal sep. Comma () - Decimal sep. Comma ) -
CSVsep. EE;E]_“? CS5Vsep. Sermicolan (3 =
NIVUS Header V] NIVUS Header v
Unit system
| Metric L
Flow nifs |
-_—— English
Velocity s = | 4| |!| averican | &
Back | _ Back |

Figura 33-4 Unidades de dados

Na secdo >Data units< (Unidades de dados) os valores de medigdo detectados sao
convertidos e salvos de acordo com a unidade selecionada.

Separadores Decimais

e Virgula

e Apontar

A especificagao dos separadores decimal e csv € vital para a leitura correta dos dados. Ao
avaliar os dados de medigdo usando aplicagdos de software que ndo sejam alemaes (por

exemplo, Excel em inglés), certifique-se de que os separadores decimais e csv estejam
selecionados corretamente.

Separadores CSV
e Virgula
e Ponto-e-virgula

Cabecalho NIVUS

Quando a marca de selegéo é definida, um logotipo NIVUS é exibido/impresso na tabela de
saida. Sem uma marca de selec¢do, ndo ha logotipo NIVUS e a tabela parece neutra.

Unidades de armazenamento

¢ No sistema métrico - por ex. I/s, m3/s, m3/d, cm/s etc.

e No sistema inglés - por ex. ft¥/s, in, gal/min, Mgal/d, in/s, yd/s etc.

¢ No sistema americano - por ex. gps, gpm, cfs, cfm, cfh, cfd, mgd etc.
Unidades para armazenar dados de medigcao

e Fluxo

e Velocidade de fluxo
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e Nivel
e Total

e Temperatura

33.3 Hora/Data

Este submenu é usado para alterar a hora do sistema do transmissor e a data atual.

Esta fungéo é necessaria para selecionar o horario de verao ou inverno, apos falha de energia
ou se a bateria do buffer interno falhar. Se o transmissor for operado por um longo periodo, o
relégio interno pode se desviar. Os desvios podem ser corrigidos aqui.

Observacgao

Alterar a hora do sistema afetara o armazenamento de dados. Com o armazenamento de
dados ativado, conjuntos de dados duplos ou lacunas de dados podem ocorrer apos a
alteracdo da hora do sistema.

System

Information  Region settings

X }

Error messages Service

Back |

Figura 33-5 Selecao de hora/data
A hora atual do sistema, bem como o fuso horario (UTC ou GMT) relativo ao meridiano zero,

podem ser ajustados aqui.
O servidor de horario (SNTP) também pode ser ativado aqui.
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Time/Date

00ED 088

Timezone (UTC)
r(i | Time server (SNTP)

70 v

Time/Date
Change system time
(1500} 2009 | [084[53}(24]
Timezone (UTC) 410 [»

‘ Active |

Time/Date
Change system time

(sk(m){2m9 | [oak{saj(x]

Timezone (UTC) 4 10
[=ITime server (SNTP)

=

- Server [192.168.0.1 ]
Update (Time) |@‘:LE1
Back [ Back [ Back [

Figura 33-6 Configuracdes

33.4 Mensagens de erro

Use este menu para recuperar as mensagens de erro enfileiradas atualmente ativas e para
apagar a memoria de mensagens de erro.

A memoria é protegida por senha para evitar exclusdo nao intencional.

System

o]

Information

Region settings

Time/Date

Error messages

Active error messages

{ Error storage J

Error storage

212 14.10,2019 10:13:38
Log: System Reboot

‘ Delete error storage J

213 14,10,2012 10:18:24
Log: System Parameter change

214 14.10.2019 10:33:18
Log: System Parameter change

215 14.10.2019 11:07:33
Log: System Parameter changs

216 14,10.2019 11:07:52
Log: System Reboot

217 14.10.2019 13:49:16
Log: System Parameter change

218 14.10.2019 13:49:32
Log. System Reboot

219 15.10.2019 07:16:00
Log: System Startup

Back

I

Back |

Back [

Figura 33-7 Mensagens de erro

> Veja também a Segéo “Mensagens de erro”.

33.5 Servigo

Este submenu contém as seguintes fungdes:

¢ Nivel de servigo

e Alterar a senha

e Reiniciar sistema)

¢ Reiniciar a medigao

e Reconfiguragdo de pardmetro

e Atualizar o NivuFlow (nivel de servigco com senha)
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33.5.1

33.5.2

Service

Service level

| Change password |

| Reboot |

| Restart measurement |

|. Parameter reset |

Back [ Back J

Figura 33-8 Servigo

Nivel de Servigo
Funcbes e configuragdes adicionais sdo armazenadas em varios pontos no nivel de servigo,
que podem ser ativados com a senha do transmissor.

Niveis de servico adicionais sao reservados para o atendimento ao cliente NIVUS, bem como
empresas especializadas autorizadas e, portanto, sdo protegidos por senhas de servigo
especiais.

Modificagbes relevantes do sistema e configuragdes especiais para aplicagbes especificas
podem ser ajustadas aqui.

Tais modificagcbes devem ser executadas exclusivamente pelo pessoal de
comissionamento da Nivetec!
Alterar Senha (Sistema)

Senha padrao: “2718”

A NIVUS recomenda que esta senha seja alterada para proteger o sistema contra acessos
nao autorizados. E possivel selecionar qualquer senha com um comprimento maximo de dez
digitos.

Para sua propria seguranga, recomendamos que vocé compartilhe sua senha apenas com
pessoas autorizadas.

Uma senha alterada por vocé nao pode ser recuperada pela NIVUS!

Se a senha for perdida, todo o sistema deve ser redefinido; parametros definidos seréo
perdidos e devem ser reatribuidos.

Anote sua senha e guarde-a em um local seguro.

> Veja também a Sec¢do “29.2 Alterar senha”.
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Service Service Service

[ Service level | [ Service level | [ Service level

._ Change passweord | {
: . Please enter old password!

| Reboot |

Please enter new password!

| Restart measurement ‘ “ “ ‘

| Parameter reset | [ Parameter reset | [ Parameter reset
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-] an

A
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Back | Back [ Input Back [ Input

Figura 33-9 Alterando a senha (do sistema)

Reinicializagdo
Uma reinicializagao do transmissor interrompera o processo de medi¢ao atual.

O sistema reiniciara usando os parametros definidos e salvos por ultimo. Apds a inicializagao,
o sistema se comporta como quando o instrumento € ligado (como um PC).

Este ponto de menu substitui o desligamento e a reinicializagao do sistema.
Todos os parametros, contadores e dados salvos s&do mantidos.

Service Service
| Service level | [ Service level
| Change password |

¥ &) Reboot?

"

| Restart measurement Yes | Ne |

| Parameter reset | Parameter reset

Back [ Back [

Figura 33-10 Reinicializagao

33.5.4 Reiniciar medi¢ao

33.55

Esta opgao interrompe o processo de medigdo em andamento e inicia uma nova medigao.
Reconfiguracdo de parametro

A redefinigdo do parametro redefinira todos os parametros para as configuragdes padrao.
Contadores, senha alterada e dados de medigao salvos sao retidos.

Aredefinigdo do parametro real ndo é executada antes de vocé sair do menu de configuragdes
de pardmetro (voltar ao menu principal) e 0 armazenamento ser confirmado. O processo pode
ser abortado até esta agao.
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Service Service Main menu

| Service level | Service level 10 ey | [ sy | ("

‘ Change password | P 3 | = B
‘ S W) Parameter reset! |\?~ Save parameters?
‘ Reboaot | |
‘ Restart measurement | | Yes | No || Cancel ‘
——— | = I |
Data System Communication

o n

‘D»‘s*play Connections

Back | Back | Back |

Figura 33-11 Redefinindo os pardmetros para as configuragées padrao

33.5.6 Atualizar o NivuFlow

Carregue um firmware NivuFlow armazenado em USB.
Somente em consulta com as empresas do Grupo NIVUS.

34 Menu de Parametros de Comunicagao

Este menu é usado para configurar a comunicagdo com outros dispositivos.

Além disso, a integragéo de rede também pode ser configurada aqui. Os detalhes n&o serédo
explicados aqui.

Se vocé néo tiver as habilidades de Tl necessarias, recomendamos que vocé deixe essas
tarefas para especialistas em Tl ou para o pessoal de comissionamento do NIVUS.

Main menu Communication TCcpap
; : . | [ pooy || | PSS
(3"‘ e L, www @ IP-Address 192,168.0.11
- | | . | — || — Subnet mask 25¢ 2550
Inactive Combl Y Web server  Modbus Gateway 192.168.0.1
DNS primary 192.168.0.1 J
LW‘ DNS secondary 192,158.0.1 B
~ Data ~ System
.{"~ g
Dsplay  Connections
Back [ Back [ | Back [

Figura 34-1 Comunicagéao

TCP/IP

Configuragbes para transporte de dados em uma rede descentralizada. Aqui as configuragdes

para o endereco IP e o dominio s&do ajustadas ou apenas exibidas (para >/P automatic< e/ou
>DNS automatic<).

Servidor web

Configuragdes para SSL, HTTP e FTP e ativagdo de NF Remoto e Telnet. Os respetivos dados
de acesso (SSL, HTTP e FTP), entre outros, sao aqui geridos.
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Web server
FEI HTTP
I+ FTP
NFRemote v
Telnet )
Back |

Figura 34-2 Servidor da Web

Modbus
E possivel integrar o transmissor em outros sistemas via Modbus.

Os protocolos Modbus estdo disponiveis mediante solicitagdo, se necessario. Entre em
contato com a sede da NIVUS GmbH em Eppingen.

Communication I Modbus Modbus
- erm B s
S—. | riiiTCP
~+|RTU
TCPAP Web server L=x _
™ Interface RS-232 >
{-rji Scaling flow x|
= Baudrate 9600 baud —
L—\il Scaling level —_—
— Parity Even -~
r[+ | Scaling velocity G T T—re
== Stop bits « 1 |»
(¥ Sealing temperature — -
I+ Sealing analog ["Ei Scoling flow
rr—% Scaling Total W—EI Scaling level
J.-E| Scaling velocity
Diagnostics
‘ b J r.-[Ei Scaling temperature o
Back [ Back [ Back [

Figura 34-3 Modbus

As fungdes abaixo estédo disponiveis aqui:
e Enderecgo do escravo (1 a 247)
e TCP
e RTU
= Interface (RS232 ou RS485)

= Taxa de transmissao (1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 ou
115200 transmissao)

= Paridade (Nenhuma, impar ou Par)
» Bits de parada (1 ou 2)
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A seguinte escala também pode ser definida:

Fluxo de dimensionamento
Nivel de escala

Escala de velocidade
Escala de temperatura
Escala analogica

Escala total

A resolugéo da faixa é definida inserindo os valores para 0 / 65,535 digitos (ou -32,768 /
32,768 quando a marca de selecao para “Assinado” é definida).

Um valor deve ser inserido (configuragéo padrao: “0” ) para “Valor de erro (digitos)” para emitir

u

ma mensagem de erro se ocorrer um erro.

A escala por digito é definida com “Scaling Total”.

Conhecimento especializado necessario

Essas configuragbes requerem amplo conhecimento especializado e requerem o uso do
pessoal de comissionamento do NIVUS ou de uma empresa especializada autorizada.

Modbus

Slave address 71' | II} &
I+ TCP
¥ RTU

r:i; Scaling flow
%] Scaling level

Signed N C
0 digits 0000  mis
65535 digits 65535 m/s] |
Error value (digits) 0o

r:i | Scaling temperature

b Cm bl vt o

Back |

35 Men

Figura 34-4 Programacao da escala do valor de medigao

u de Parametros de Exibicao

As seguintes configuragbes podem ser ajustadas no menu de exibi¢ao:

Retroiluminagéo
Designacao dos cinco campos da tela principal

Casas decimais de representacdes de valores individuais
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Main menu Main menu Display
= | ( [ =7 é | . | i« 8 [»l
f | - Dim backli
=] ol || S || ) || 2 || oo :
| | = ‘ Never - [
Application Data System Mel Inactive Combi Advance main display )
Total Type Total 3 \

o B

A

r@] Output field 1

Communication Display; Data

555

Connections

Communicatiol

[+ Output field 2

1+ Output field3

n

rxf[&npmﬁdds

S|
Back

Back |

l

Back |

Figura 35-1 Visor / luz de fundo / tempo de atraso

(Escurecimento) luz de fundo

Aluz de fundo pode ser ajustada em dez niveis.

Ajuste a luz de fundo as condigbes ambientais. Evite definir o visor muito brilhante.

Para prolongar a vida util do visor, NIVUS recomenda habilitar a opgdo de escurecimento
automatico do visor (luz fraca). O visor escurecera automaticamente se nao for usado por um
certo tempo. Este periodo pode ser determinado usando a opgéo de tempo de atraso (nunca,

30 s, 1 min, 2 min e 5 min).

Assim que as configuragdes forem feitas no transmissor (por exemplo, pressionando uma
tecla), o visor voltara ao brilho padrao.

Configuragao padrao: nivel de brilho “8” e tempo de atraso “Nunca”.

Exibicdo principal avangada (somente para varios tipos de locais de medigao)
Se a marca de selegao estiver definida, a tela principal alterna automaticamente entre os
pontos de medicao ativados. Cada ponto de medicdo e seus valores atuais sao exibidos por

aprox. 5 s sem mais configuragoes.

Display
Backlight 4 5 |»
Dim backlight
| Never = |
Advance main display VI

To

-

[+ Output field 1
— | Positive total
r{-}: | Output field 2 ‘ Negative total

T e Daily mean
i+ st.« Dy ean i

Dally mean neg.
|+ Output field

Back |

Figura 35-2 Tipo Total

Tipo Total

Os tipos de totais a serem exibidos s&o definidos aqui. As seguintes opg¢des estado disponiveis:
>Total<, >Positive total< (Total positivo), >Negative total< (Total negativo), >Daily mean<
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(Média diaria), >Daily mean pos.< (Média diaria positiva) e >Daily mean neg.< (Média diaria
negativa).

Campos de saida

Os cinco campos de saida da tela principal (>Flow< (Fluxo), >Level< (Nivel), >Velocity<
(Velocidade), >Temperature< (Temperatura) e >Total< e/ou fluxo para >Measurement place
1< (Local de medicédo 1) e >Measurement place 2< (Local de medigédo 2) e >Total< para o
lugar de medicdo Combi) pode ser definido pelo usuario em termos de nomes e casas
decimais.

Observacgao

Os valores atribuidos aos campos ndo podem ser alterados.
Exemplo: o campo “Vazdo” sempre emitira o valor da vazdo mesmo que tenha sido
renomeado para “Temperatura”.

As cores subjacentes dos campos de saida correspondem as cores dos valores na exibigao
principal.

T [ "
MP1 11:53551 Display Display
FIOW |/$ i T | Total Type Total &]€
Dim backlight ~|=| Qutput field 1
| Never £ Default label =1
7 Advance main display il Label Row |
Level m | Vel m7s Total Type Total P3| Default digits
- et Digits 3
1,000 0,984/ |-+ 0utput field 1 i
: -|=| Output field 2
g M| | 5 Output field 2 =
|508155,00( [ Vae T ,
2 |+ |Output field 3 [ Level B
r ut fleld 4 Value Tab2 I
i : } Level | < |
V -|+|Output field 5 | Default label @
SO0 M W _ | [iDefailrdigies 2
Menu [ Tab Back | Back [

Figura 35-3 Campos de saida, cores e configuragoes

> Procedimento de renomeacgao:
1. Desdobre o campo de saida.
2. Desmarque >Standard Name <.
3. Digite um novo nome. Qualquer nome pode ser inserido. O comprimento do
nome é limitado a 16 caracteres.

O nome digitado nao altera os valores na tela principal

O mesmo procedimento pode ser usado para especificar o nimero desejado de digitos
decimais. Aqui é possivel um maximo de cinco digitos decimais.

Observacéao

Durante a configuragdo dos digitos decimais, observe as precisées de medigdo dos
sensores e as unidades de medigao definidas.
O sensor de temperatura, por ex. tem uma resolugdo maxima de 0,1 K.

Os campos de exibi¢do 2, 4 e 5 oferecem opgdes de configuragédo para dois valores cada. O
seguinte se aplica >Value Tab 1< para loop de medi¢cdo 1 e >Value Tab 2< para loop de
medigao 2.

As opgdes de selegao sao:

114



e Campo de saida 2: >Level< (Nivel) (Nivel), >Analog input 1< (Entrada analdgica),

>Analog input 2< (Entrada analdgica 2) e >Not active< (N&o ativa)

e Campo de saida 4:>Water temperature< (Temperatura da agua), >Air temperature<

(Temperatura do ar), >Analog input 1< (Entrada analdgica), >Analog input 2< (Entrada

analdgica 2) e >Not active< (Nao ativa)

e Campo de saida 5: >Total<, >Analog input 1< (Entrada analdgica), >Analog input 2<
(Entrada analégica 2) e >Not active< (Nao ativa)

36 Menu de Parametros de Conexoes

Este submenu existe apenas para varios tipos de transmissores de local de medigéo (T4 e

™).

A atribuigdo das réguas de terminais para as entradas/saidas analdgicas e as entradas/saidas
digitais para os pontos de medicao é definida neste menu. Esta atribuicdo é usada para exibir
os valores calculados (por exemplo, na tela principal e nos menus de parametros dos pontos
de medigao) e, se necessario, para o calculo subsequente com os valores. As entradas/saidas
primeiro precisam ser atribuidas no menu Conexdes para que possam ser exibidas e

parametrizadas no menu do loop de medigao.

l—-;; | Analeg outputs

Main menu Connections Connections

™ s || .r‘-._:.r_ DSP card 1 DSP card 1
Iﬂl El ;%__5, ‘ Measure plz Measure place Mﬂi?\
S e == DSP card 2 - DSP card 2 -
Measure place MP1 2 Measure place MP1 ! ‘

= = -+ Digital inputs reE\DiguI inputs
a r‘; Digital outputs ~(=) Digital outputs
Data ‘ System  Communication ‘z-@‘Analog inputs

Digital output 1 MP1

T ~ O r
sy Om— ]
‘.im mp2 b
/% Analog outputs | Comnbi

Back |

Back |

Figura 36-1 Menu de conexdes
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Visor Principal

Estas duas fungbes estédo disponiveis no visor principal:
e Exibir valores
o Acesso direto aos parametros de ajuste mais importantes
37 Visao geral
As seguintes informagdes podem ser encontradas na linha de exibi¢ao superior:
e Nome do local de medi¢ao
e Data (ou 1, 2, 3; ver Fig. 37-2)
e Tempo (ou 1, 2, 3; consulte a Fig. 37-2)

O circulo vermelho completo com uma cruz branca na linha superior do visor indica mau
funcionamento atual do sistema ou de sensores individuais.

A chave de servigo aqui indica que a senha foi inserida nas ultimas seis horas e que
quaisquer outras alteragdes de parametro podem ser salvas sem a necessidade de reinserir
a senha. O periodo de seis horas comeca assim que a senha é digitada e termina
automaticamente.

Se um numero for exibido ao lado da tecla de servico, o transmissor esta no modo de servigo.
Este é geralmente o caso quando um técnico de servigco NIVUS tem acesso ao transmissor.

> Veja também a Secgdo “29.1 Salvar Parametros”.

Quando no modo de operagéo, o transmissor indica as seguintes leituras importantes no
setor de exibi¢ao principal (configuragdes padrao):

e Quantidade de fluxo

e Nivel

e Velocidade (velocidade de fluxo média calculada)
e Temperatura média

e Total

A linha inferior do visor mostra um grafico de tendéncia (hidrografia), bem como as fungbes
atuais de ambas as teclas de fungao.

Figura
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1 2 3 1

AL

)y 54 10.2079 15.10.2079
MP1 11:53:51 Cox¥'.bi 13;18:38

Flow

|
772.77

/s| — 4 |Flow ./ILS_/ 9
/s

,SJU-UUWMJW 8 ,.p,om_/sM;n :.cgn./,s. I Tab 1
1 Nome do local de medicao
2 Mensagem de erro (se pendente), informagao ou exibigao do modo de servigo
ativo
3 Data/Hora
4 Faixa de exibigdo 1 (campo de saida 1 para taxa de fluxo)
5 Faixa de exibigao 2 (campo de saida 2...5 para nivel, velocidade média do fluxo,

temperatura média e total)
Escala automatica para faixa de exibigao 3

7 Faixa de exibigao 3 (grafico de tendéncia em nivel, velocidade, temperatura
média e quantidade)

8 Indicacao operacional para a atribuigdo das teclas de fungéo

9 Faixa de exibigdo 4 (campo de saida 6 para vazao do local de medigéo

combinado - Combi)

10 Faixa de exibigdo 5 (campo de saida 7...9 para as vazdes do ponto de medic¢ao 1
e ponto de medigéo 2 e para a soma dos pontos de medigdo combinados)

Figura 37-1 Visao geral da tela principal

A exibigao principal para os tipos T4 e TM (com varios pontos de medi¢ao) alterna entre os
pontos de medicao ativos, desde que a comutacéo seja ativada em >Advance main display<
(Exibigéo principal avangada) (consulte a se¢ao "35 Menu de pardmetros de exibi¢ao"). Clicar
nos campos de exibicdo interrompe a troca de exibigao.

E possivel rolar entre os pontos de medic&o individuais manualmente usando a tecla Tab.
O menu permite o acesso direto as configuragdes e informagdes mais relevantes:

> Gire o0 botao rotativo até que a segao desejada seja destacada em preto.

> Pressione o bot&o rotativo - a segao relevante abrira uma janela de dialogo.

Assim que os campos de exibi¢ao sdo selecionados (mostrado em preto), os numeros 1...3
sao exibidos no canto superior direito em vez de data e hora para os tipos T4 e TM:

1 Local de medigao 1

2  Local de medigao 2
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3  Local de medigdo Combi

16,10.2019
14:25:32

m/s
0,841
Total m3

9/516527,14

0,749

Total m3

524227,75

001/s

1000001/ 1.100m

__000ls 1,000m  SpSo0m/s Wenmstews | | Soo00vs  1.000m  MOSOOHAN WSS
Menu | Menu | Tab
Figura 37-2 Se¢ao de volume de fluxo selecionada (figura do lado direito: tipos
T4/TM)
Observacgao

Depois de modificar os parametros especificos do sistema, vocé precisa confirmar que as
modificagbes foram salvas para ativar os pardmetros modificados.

37.1 Exibir fluxo nos locais de medigdo 1 e 2

Uma vez que a janela de didlogo foi ativada pressionando o bot&o rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (informagdes, diagndsticos, configuragdes,
exibicdo e mensagens de erro) (consulte a segéo "33.1 Informagdes", "Diagndsticos", “31.1

” o«

Configuracdo de parédmetros no menu do local de medicdo”, “35 Menu de parémetros de

exibicdo” e “33.4 Mensagens de erro”).
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Information Diagnostics
o 5 - - —
Flov : 1645N750042 3 g ‘ l
—— T T — = — —= f—
Art.-No. NFE-0T$E0D002 | — ‘ “ ‘
Diagnostics MAC address (001629002887 | aERILSH inputs/Outputs. Signal analysis
settings W Version |D2.3.0T | i
Display Build [21,08.2019 08:18:44 |
Error messages 7 == Parameter 21.08.2019 16:19:35 | -
; DSP card 1 ~ Simulation
Firmware version|V2.08 13/10/16 |
A 2 ! =
FPGA Core 1 SCAN_ V400 |
FPGA Core 2 |KKF_V200 |
so0000s 000m SO0 Emysse | BSP.card:2 @
Back | Back | Back [
Measure place Display Active error messages
{5 Dol
Name of measurement place Dim backlight
[MP1 ] [Never ]
Transit time mode | Insertion & Advance main display @
Path setup | Diamatral \ <l Total Type Total 2 1
et CSmC (-] Output field 1
Medium
| Water s [{#]Output field 2
Temperature 200 *C) ; 3"
Channel profile
(Pipe !
(30000 ml ’ 1+ Output field 5
Back | Back | Back [

Figura 37-3 Fluxo: menu pop-up e paginas

37.2 Nivel de exibigdo nos locais de medigao 1 e 2

Uma vez que a janela de dialogo tenha sido ativada pressionando o botao rotativo, vocé pode
usar 0 menu pop-up para acessar o menu Exibir (consulte a segao “35 Menu de parametros
de exibigao”).

=3

MP1 M 2 3 ||ispiay
Flow I/s ligh 4] 8 [p]
Dim backlight
| Never = |
r Advance main display i
slocity Total Type Total 2
Display [-El Output field 1
. 6'; [+ Output field 2

516592

5000015 1000m  Le(So0m/sll Beamesca |

Back | Back |

Figura 37-4 Nivel: menu pop-up e pagina
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37.3 Exibir velocidade nos locais de medi¢ao 1 e 2

Uma vez que a janela de dialogo foi ativada pressionando o bot&o rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (Diagnéstico, Configuragdes e Visor)
(consulte a segao “39 Diagnésticos v-paths”, “31.3 Configuragdo de parametros em v- Menu
Paths” e “35 Visor Parameter Menu”).

MP1 W23
Flow |/$

691,38
vel m
1,000
settings

500,001/5 1.000m  0S00m/s)| Iamsse |
Back [

L

v-Paths -] v-Path 1 . 234 Display
VAl | wiound Tow- g L
—  misf—-  mB[- % Type
-3 .
- | Nis-v280K =il

Dim backlight
‘ Never

Advance main display |

Total Type Total s I
r:;l Output field 1

l»ﬁ_v Output field 2

+/Output ied 3

575 [ 1+|Output field 5

Back [ Tah Back | Tab | Back |

Figura 37-5 Velocidade: menu pop-up e paginas

37.4 Temperatura de exibigao nos locais de medigao 1 e 2

Uma vez que a janela de didlogo tenha sido ativada pressionando o botao rotativo, vocé pode

usar 0 menu pop-up para acessar o menu Exibir (consulte a se¢édo “35 Menu de paradmetros
de exibigao”).
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MP1 . 2 3 Display
Fiow /s
Dim backlight
| Never |
! Advance main display W
Lavel m v S Total Type Total > |
1 ,000 /] Output field 1
o) Total m3 =
e~ r{thmputﬁeldz
516668,09

1000.001/s 1,109

0,001/s 1,000m msis

Back l Back [

Figura 37-6 Temperatura: menu pop-up e pagina

37.5 Exibir Soma nos locais de medi¢dao 1 e 2

Uma vez que a janela de dialogo foi ativada pressionando o bot&o rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (Total, Day Totals e Display) (consulte a
secao “32.2 Total”, “32.3 Totais diarios” e “35 Exibir Menu de Parametros”).

MP1 W23
Flow I /S
Level m
1,000
100000vs ] Day totals
]Display
0,01 1,000m _ L0S0E
Back
MP1 23 MP1 2 3] Display
SEE— OmOmC
Positive total [516828,55 m Type [Total 2| Dim backlight
Negative total (0,000 mi Current 5036,584 mi| " [ Mever i
Resettable total Date | Total | Advance main display W
T Ts 1T E— 1 [16.102019 0000 13813422 ey
Total 516827,91 mi| BN AT Total Type Total a
Positive total [516827,91 m| 3 [14.10.2019 00:00_[0,000 [+ Output field 1
Negative total |0,000 m?| 4 13'10‘201.2%39‘”— —
e 5 [12,10.2019 00:00_[0,000 [+ Output field 2
Reset total | § [11,10.2019 00:00 0,000 T =
7 [10.10.2019 00:00 {0,000 13
8§ 09,10.2019 00:00__[0,000
9 08.10.2019 0000 _[0,000
10 07,10.2019 0000 _[0,000
11 06,102019 00:00 0,000
12 05.10.2019 00:00_[0,000
42 A4 10 N0 AnAn N Ny 3
Back [ Tab Back | Tab Back |

Figura 37-7 Total: menu pop-up e paginas
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37.6 Exibir tendéncia/hidrograma nos locais de medicdo 1 e 2

MP1 E 23
Flow
646, 42
"~ 1,000 m 0, 8231
1991516689, 67
Menu | Tab Back | Tab

Figura 37-8 Tendéncia/Hidrografia: menu pop-up e pagina

Se graficos mais abrangentes e detalhados forem necessarios, a se¢cdo do grafico pode ser
selecionada diretamente.

Aqui vocé pode especificar o periodo de exibicdo, bem como o intervalo de exibicio.

Navegue para a frente ou para tras dentro do periodo selecionado usando as teclas de seta
>Browsex< (localizadas abaixo da tela).

37.7 Exibir fluxo no local de medigdao Combi

Uma vez que a janela de didlogo foi ativada pressionando o bot&o rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (informacgdes, diagndsticos, configuragoes,
exibicdo e mensagens de erro) (consulte a segéo "33.1 Informagdes", "Diagndsticos"”, “31.1
Configuragdo de pardmetros no menu do local de medi¢ao”, “35 Menu de parametros de
exibicdo” e “33.4 Mensagens de erro”).
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Diagnostics
| Settings
Display
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177993,30
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Bootloader |
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Version Dz3or |
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Measure place Display
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Stability 30 5| Total Type Total ESi|
r:;] Output field 1
[{+]Output field 2
rx'f[o;npm field 5
Back [ Back |

Diagnostics

Back |

Active error messages

Back [

Figura 37-9 Flow Combi: menu pop-up e paginas

37.8 Local de Medigdo do Visor 1/2 no local de medigdo Combi

Uma vez que a janela de dialogo foi ativada pressionando o bot&o rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (Diagnoéstico, Configuragdes, Visor e
Mensagens de erro) (consulte a segao “Diagnéstico”, “31.1 Configuragdo de parametros no
local de medigdo Menu”, “35 Menu de parametros de exibigdo” e “33.4 Mensagens de erro”)

123



Combi 12 .I Diagnostics MP

= ecqd [OE®E (@@

TIPSTha . Irputs/Outputs Signal analysis v-Paths  Inputs/Outputs

Display ’ Simulation Diagnostics

Back [ Back [
Display Active error messages
[« 5[]
Dim backlight
| Never € [
Advance main display il
Total Type Total s ]
rlE] Output field 1
Back | Back [

Figura 37-10 MP1 Combi: menu pop-up e paginas

37.9 Total de Exibigdo no Local de Medigcdao Combi

Uma vez que a janela de dialogo foi ativada pressionando o botéo rotativo, vocé pode usar o
menu pop-up para acessar os menus individuais (Total, Totais diarios e Exibir) (consulte a
secao “32.2 Total”, “32.3 Totais diarios” e “35 Exibir Menu de Parametros”).
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Total 18469118 m|
Positive total (18469109 )
Negative total [@ooo m
[ Reset total |

Current

| Total

111612,296

Date

16.10.2019 00;00
15.10.2019 00:00

Total

189,191
5970,102

14.10.2019 00:00

13.10.2019 00:00
12,10.2019 00:00
11.10.2019 00:00

0,000
16,000
10,000
16,000

qa\n;wnla

10.10.2019 00:00

10,000

8 59.10 2019 00:00

0,000

9 53‘1020 19 00:00

0,000

10 107.10.2019 00:00

10,000

1 106.10.2010 00:00 |

10,000

12 ﬁ5.102019 00:00

10,000

42 Ad A An1a Annn

in nne

isplay

[« 8 [»]
Dim backlight
LNever =1
Advance main display |

Total Type Total s I
[-EI Output field 1
[{+] Output field 2

field3

Back T Tab

Back

[

Tab

Back |

Figura 37-11 Total Combi: menu pop-up e paginas
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Diagnéstico

38 Principios do Menu de Diagndstico

Application

e ]

{

Diagnosticss

Back

Measure place v-Paths

1

Inputs/Outputs

Diagnostics Diagnostics
® G Irpuls/Oulpms Signal analysis | |IRpITElGITRITE

£]

~ Simulation

Back

|

Back

Figura 38-1 Menu de Diagnoéstico

O menu >Diagnostics< (Diagndstico) pode ser encontrado no menu >Application< (Aplicagao)
e/ou menu >MP x< e/ou >Combi<. O diagnéstico é dividido em quatro submenus, exceto no
menu >Combi<, onde ha apenas um submenu.

Este menu e todos o0s seus submenus sdo menus somente leitura e de simulagao.

As configuragdes nas areas abaixo podem ser visualizadas ou simuladas nesta secao:

e V-Paths (Planos-v)

o Entradas e Saidas (estado e simulagéo) (em >Combi< também)

e Analise de sinal

e Simulagao

Observe as informagées de seguranca na simulagcao

Observar obrigatoriamente as informagdes de seguranga sobre simulagao.

A secao Diagndstico também pode ser muito Util para o usuario em certos problemas, mas o
usuario principal € o NIVUS Customer Service.
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39 Diagnésticos de V-paths

v-Paths |_11\ v-Path 1 234 Alignment
d v-Path v-Sound | Qual. trig. P 0,632 m/s [ 7”0}5‘. ésln Qual.
- misl- ms)- % —
2T - Raw value m/s|
3 |— - - Median valid
4| -- Delta t 767 ns |
Transit t BEEE—LE
Path temperature 199 Tl
Transmit power =
Alignment
[l Firmware version
-+ Noise
Back | Tab I Back [ Tab

Figura 39-1 Diagnésticos de menu v-paths

Este menu é usado para visualizar informagbes sobre hardware e dados atuais do
sensor/caminho (consulte a Fig. 39-1). Nao ha simulagao disponivel neste menu.

O transmissor inicia 0 menu com uma visao geral. Vocé pode pular para os v-paths individuais
nesta visdo geral.

As seguintes configuragbes/valores atuais estao disponiveis/legiveis:

e >v-Path x< (v-Caminho x)
Velocidades medidas individuais
A tecla de funcgéao direita (Tab) pode ser usada para visualizar cada percurso
individualmente.
Pré-requisito: pelo menos uma medigao de 2 percursos deve estar disponivel.

e >Raw value< (Valor bruto)
Valor medido real

o >Media valid< (Média valida)
Uma marca de selecgao indica que o respectivo caminho opera dentro dos limites usuais.
Se nenhuma marca de selegéao for exibida, o caminho produzira valores atipicos.

o >Delta t<
Diferenca de tempo de transito medida; o transmissor usa esse valor para calcular a
velocidade (v)

o >Transit t< (Transito t)
Tempo médio de transito do sinal entre o sensor 1 e o0 sensor 2 do respectivo percurso

o >Path temperature< (Temperatura do percurso)
Temperatura média calculada do percurso correspondente

o >Transmit power< (Transmitir energia)
A classificagao da poténcia de transmissdo em “Baixa”, “Média” e “Alta” indica quanta
energia o sistema gasta para gerar sinais ultrassénicos. Um valor alto indica condi¢des
operacionais dificeis, um valor baixo indica condi¢des operacionais ideais.

e >Alignment< (Alinhamento)
Ferramenta para posicionamento do sensor e, portanto, para alinhamento do percurso:
>Dist.< (Distancia):
Indica através do ponteiro de seta se a posi¢ao do sensor parametrizado precisa ser
corrigida devido as condig¢des reais de operagado (mover juntos ou mais longe um do
outro). Na area verde a posi¢ao do sensor € ideal, nas areas amarela e vermelha ele
precisa ser ajustado.
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>Gain< (Ganho):

Representacao grafica do ganho recebido. Os ganhos na area verde sao 6timos.
Deve-se ter cuidado na area amarela superior (alto ganho), pois sinais de interferéncia
como ruido também sao amplificados ali; isso pode fazer com que o sistema de
medigao falhe. Uma medicao n&o pode ser feita na area vermelha (ganho muito alto): o
ponto de medi¢gao ndo é adequado para a técnica de medigao.

Embora uma medicao possa ser feita na area amarela inferior (baixo ganho), existe o
risco de controle excessivo e, portanto, de resultados de medigao imprecisos.

>Qual.< (Qualidade):

A exibicao de qualidade expressa como uma porcentagem o quao bem ambos os
sensores estao instalados em relagdo um ao outro. Isso precisa ser considerado
especialmente para instalagdes com clamp-ons, pois sensores montados
incorretamente podem corromper as medigdes.

= >Block switchover< (Bloqueio de transi¢ao)
Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de
percurso para percurso para propositos de alinhamento.
Selecione a marca de selegéo para parar o percurso atualmente selecionado
para alinhar o sinal.

>Firmware version< (Versao do firmware)
As informagdes sobre a versao do firmware e os componentes sdo armazenadas aqui.
Estas especificagdes sao relevantes para o pessoal de servico NIVUS

>Noise< (Ruido)

= >Upstream typical< (Tipico a montante)
Um nivel continuo (ruido), transmitido na area de medic¢éo contra a diregao
do fluxo.

= >Upstream max.< (Maximo a montante)
Picos - disturbios de curto prazo, como bombas etc., que sdo detectados aqui
contra a diregao do fluxo.

= >Downstream typical< (Tipico a jusante)
Um nivel continuo (ruido), transmitido na area de medi¢cdo com a direcdo do
fluxo.

= >Downstream max.< (Maximo a jusante)
Picos - disturbios de curto prazo, como bombas etc., que sdo detectados aqui
com a direcao do fluxo.

E inevitavel: quanto maior o valor, pior o sinal.
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40 entradas e saidas (analdgicas e digitais)

L]

ERAIBEnpUTel Analog outputs  Digital inputs

]

bigital outputs

Inputs/Qutputs

Back [

Figura 40-1 Menu de entrada/saida de diagnéstico

> Veja também a Segéo “21.2 Planos de conexdes de terminais”.

40.1 Entradas Analdgicas

Este menu pode ser usado para indicar os valores atuais nas entradas do transmissor, bem
como as leituras atribuidas a este valor usando o intervalo de medigao.

Analog inputs
Adlogiopann | |
. mA|
Analog input 2 g ]
—  mA|
Back [

Figura 40-2 Indicagao de valores de entrada analégica
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40.2 Saidas Analdgicas

PERIGO

PERIGO

Este menu pode ser usado para indicar os valores de corrente calculados a serem emitidos
pelo conversor analdgico, bem como as leituras atribuidas a esses valores usando o intervalo
de medigéo.

Além disso, é possivel simular (protegido por senha) os valores analdgicos especificos.

Analog outputs Analog outputs Simulation

Em 176?300 mA! Analog output 1 0,000 ma| WE.

. J : Analog output 2

Analeg sutput 2 0,000 maA|

\ Sin;l_a.g-iqn ‘ Please enter password!

2304506

0|
=

8

Back [ Back [ Input Back |

Figura 40-3 Indicagao dos valores de saida analdgica

Observacgao

Apenas o sinal disponivel no conversor de saida analégica é mostrado aqui. As correntes
realmente fluindo ndo podem ser emitidas.
Este menu ndo pode ser usado para detectar e indicar fiagdo externa defeituosa.

Lesb6es pessoais ou danos materiais

A simulagéo de saidas analogicas deve ser executada apenas por eletricistas treinados.
O pessoal especializado responsavel deve ter um conhecimento sélido de todos os
procedimentos de controle da instalagdo em questéo.

Prepare o processo de simulagéo cuidadosamente:

* Mude os sistemas subordinados para operagédo manual.

» Desabilitar atuadores e similares ou limitar a respectiva fungéo.

E absolutamente necessario ter uma pessoa capacitada a fornecer a seguranca
necessadria durante a execugao!

A desconsideragédo pode levar a ferimentos pessoais ou danos as suas instalagées.

Todas as empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS se isentam
antecipadamente de qualquer responsabilidade por possiveis danos a pessoas ou objetos
em qualquer extenséo devido ao risco extremamente alto de perigo e consequéncias
imprevisiveis em caso de simulagéo incorreta ou defeituosa!

Efeitos nas se¢obes da planta

A simulagéo das saidas do NivuFlow afetara diretamente quaisquer se¢bes subordinadas
da instalagédo sem quaisquer medidas de intertravamento de segurangal!

As simulagbes podem ser executadas exclusivamente por pessoal especializado
qualificado.

Observe as dicas contidas no aviso anterior!
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Observagao

O acesso ao modo simulagdo é protegido por senha devido aos motivos de seguranga
mencionados acima.

Compartilhe sua senha com pessoal especializado autorizado e treinado apenas por
motivos de seguranga pessoal!

» Para simular uma saida analdgica proceda da seguinte forma:

1.

2.

5.

Digite sua senha.

Gire o botéo rotativo até que a saida analdgica desejada seja realgada em azul.
Pressione o botao rotativo para ativar (verificar) a saida analégica.

Em seguida, especifique a corrente de saida desejada como um valor numérico.
Observe que a(s) saida(s) analdgica(s) forneceréo as tensdes especificadas até

que a simulagéo seja interrompida.

Pressione a tecla de fungao esquerda para sair do menu de simulagéo.

40.3 Entradas Digitais

Este menu mostra os sinais recebidos nas entradas digitais.

As entradas digitais ativas sao verificadas.

Digital inp

DIZ (In. inact.) O]

Back I

uts
s

Figura 40-4 Indicagao de entradas digitais

40.4 Saidas Digitais

Os valores de saida digital ajustados sao indicados aqui.
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PERIGO

PERIGO

Digital outputs Digital outputs Simulation

l‘ DO 1 (Qut ] DO 1 [Out inact.) | Digital output 1 No simul, 2

No simul

On
” AOH J

DO 2 (Qut inact.) [ ——————— I igtal utput 2
g Sation | Please enter password!

Back \ Back | Input Back [

Figura 40-5 Indicagao de saidas digitais

Uma simulagdo protegida por senha de saidas digitais também esta disponivel neste menu.

Lesoes pessoais ou danos materiais

A simulagéo de saidas analbgicas deve ser executada apenas por eletricistas treinados.
O pessoal especializado responsavel deve ter um conhecimento sélido de todos os
procedimentos de controle da instalagdo em questao.

Prepare o processo de simulagao cuidadosamente:

* Mude os sistemas subordinados para operagdo manual.

» Desabilitar atuadores e similares ou limitar a respectiva fungéo.

E absolutamente necessario ter uma pessoa capacitada a fornecer a seguranga
necessdria durante a execugéo!

A desconsideragdo pode levar a ferimentos pessoais ou danos as suas instalagées.

Todas as empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS se isentam
antecipadamente de qualquer responsabilidade por possiveis danos a pessoas ou objetos
em qualquer extenséo devido ao risco extremamente alto de perigo e consequéncias
imprevisiveis em caso de simulagao incorreta ou defeituosa!

Efeitos nas sec¢des da planta

A simulagao das saidas do NivuFlow afetara diretamente quaisquer segbes subordinadas
da instalagao sem quaisquer medidas de intertravamento de segurancal

As simulagbes podem ser executadas exclusivamente por pessoal especializado
qualificado.

Observe as dicas contidas no aviso anterior!

Observacgéao
O acesso ao modo simulagdo é protegido por senha devido aos motivos de seguranga
mencionados acima.

Compartilhe sua senha com pessoal especializado autorizado e treinado apenas
por motivos de seguranca pessoal!

» Para simular uma saida digital proceda da seguinte forma:
1. Digite sua senha.

2. Gire o botao rotativo até que a saida digital desejada seja realgada em azul.
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3. Abra o menu suspenso e selecione >No simul.<, >On< ou >Off<.
Observe que a(s) saida(s) digital(is) fornecera(&do) as tensdes especificadas até
que a simulagéo seja interrompida.

4. Pressione a tecla de fungao esquerda para sair do menu de simulagao.

O mesmo procedimento se aplica para ativar a simulagao de cada saida.

41 Analise de Sinal

Este menu é usado para escanear e revisar o sinal de entrada do sensor. Além disso, a fungao
do sensor pode ser testada aqui.

v-Path 1 u 234 v-Path 1

Diagnostics

V-~

" v-Paths Irputs/Outputs Signallanalys

Blinacive
Search scan
Signal scan
Signal scan env,
Correlation

!» L2 Tx signal
Moise
l I

Simulation Sensor test

Direction

T —-m/s 000ns 1480m/s 52,0d8

;.?2384.0u5 500,0us/div 35896.0us|
Back [ Back [ Tab Back ] Tab

Figura 41-1 Andlise de sinal Menu suspenso / varredura de pesquisa

Selecione entre as opgdes abaixo:

e >Inactive< (Inativo)
Sem varredura/avaliagao de sinal

e >Search scan< (Pesquisar varredura)
Varredura de sinal (grosseiro) com base nas configuragdes do cliente e possivelmente
em faixas estendidas.
>Direction< (Diregao) (Fig. 41-1):
= A montante (na dire¢cao do fluxo)
= Ajusante (na direcdo do fluxo)
=  Up-/Downstream
>Scaling< (Escala) do grafico:
=  Tempo
= Distancia
>V-/H-Zoom< do grafico
Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;
Selegao para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100
Selegdo para H-Zoom: Reduz a éarea real exibida/ampliada dentro do gréfico; o pequeno

grafico abaixo mostra a respectiva area em relagado a imagem geral.

>Block switchover< (Bloqueio de transig¢ao)
Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
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percurso para propoésitos de alinhamento.
Selecione a marca de selecao para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

>Signal scan< (Varredura de sinal)
Indicacao de sinal mais precisa

>Direction< (Diregao):
= A montante (na dire¢ao do fluxo)
= Ajusante (na dire¢do do fluxo)
=  Up-/Downstream

>Scaling< (Escala) do grafico (Fig. 41-2):
=  Tempo
= Distancia

>V-/H-Zoom< do grafico

Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;

Selegao para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100

Selecao para H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do gréfico; o pequeno
grafico abaixo mostra a respectiva area em relagédo a imagem geral.

>Block switchover< (Bloqueio de transigao)

Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
percurso para propositos de alinhamento.

Selecione a marca de selegéo para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

Uma marca de selegéo pode ser definida com >FFT< (Fast Fourier Transform). A
selecao altera a escala do dominio do tempo para o dominio da frequéncia. O sinal &
assim dividido em seus componentes de frequéncia e pode ser melhor examinado
quanto a disturbios

v-Path 1 n 2 3 48||v-pPath1 - 234
Scan §l Signal scan | & e ‘*
Direction W| ‘

-—-mfs 0,00ns 1480m/s 32,0dB ; i
| ﬂn W’WM
34811 Sus Ix
viWleavnasmana— ;
?.411_6,9"15 20,0us/div 34912, 0us |
e Ll Scaling ﬁ\
W Wane~— ‘ Block switchover l_::
134716,0us 20,0us/div 34912,0us| _ L
Back | Tab 7 Back [ Tab

Figura 41-2 Varredura de sinal
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>Signal scan env. < (Envelope de varredura de sinal) (Fig. 41-3)
Envelope de sinal recebido

>Direction< (Diregao):
= A montante (na dire¢édo do fluxo)
= Ajusante (na dire¢do do fluxo)
= Up-/Downstream
>Scaling< (Escala) do grafico:
=  Tempo
= Distancia
>V-/H-Zoom< do grafico
Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;
Selegao para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100
Selegao para H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do grafico;
0 pequeno grafico abaixo mostra a respectiva area em relagéo a imagem geral.
>Block switchover< (Bloqueio de transi¢ao)
Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
percurso para propositos de alinhamento.

Selecione a marca de selegéo para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

v-Path 1 B2 3 4 |-ratht H234
Scan l Signa scanenv. | = [N Scan Signal scan eny. :ﬁ| #
Direction Upstream ¢_] Dirgcti |
-—m/s 000ns 1480m/s 32,008 | —mfs  0,00ns
“ Downstream
\ Up-/Downstream
\
|
|
|
\
|
434811 9us X 234811 0us X
| =
/-—-\‘.N /v’\\/““'\.:—*—n_
34716 ,0us 20,0us/div 34908,0us| _| 34716,0us 20,0us/div 34908 0us .
Back [ Tab Back | Tab

Figura 41-3 Envelope de varredura de sinal

>Correlation< (Correlagao) (Fig. 41-4)
Similaridade e deslocamento temporal dos sinais recebidos (delta t).

>V-/H-Zoom< do grafico

Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;

Selegéo de V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100

Selecao de H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do grafico; o pequeno
grafico abaixo mostra a respectiva area em relagao a imagem geral.
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>Block switchover< (Bloqueio de transig¢ao)

Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
percurso para propositos de alinhamento.

Selecione a marca de selecao para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

>Tx signal< (Sinal Tx) (Fig. 41-4)
Representagao visual/forma do sinal

>V-/H-Zoom< do grafico

Gire o botao rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;

Selegéo para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100

Selegéo para H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do grafico; o pequeno
grafico abaixo mostra a respectiva area em relagao a imagem geral.

>Bloqueio de transigao<

Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
percurso para propositos de alinhamento.

Selecione a marca de sele¢ao para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

Uma marca de selegéo pode ser definida com >FFT< (Fast Fourier Transform). A
selecao altera a escala do dominio do tempo para o dominio da frequéncia. O sinal é
assim dividido em seus componentes de frequéncia e pode ser melhor examinado
quanto a disturbios.

v-Path 1 234 ﬂzaa v-Path 1 HZ 34
———— > & - acan 1% digtial v|@
Correlation v \ Tx signal
— Y —mbs OOJns 1480m/s OOdE
-—-mfs 000ns 1480m/s 0,0dB -mfs  0,00ns 1480m/s 0,0dB
0,0us
/™ s - -
= et —l_l_j_l—-,_l—l_l* 0,0us 2 Ous/div 23 Sus
42 Ous 2, Ous/dtv -14,0us 0 Dus 2,0us/div 23,9us = —
—— == Block switchover )
Block swuchover L Block switchover L e -
Back | Tab Back | Tab

Figura 41-4 Correlagao / Sinal Tx
>Noise< (Ruido) (Fig. 41-5)
Exibe todo o ruido (incluindo interferéncia de ruido) durante a analise do sinal.
>Direction< (Diregao):
= A montante (na dire¢cao do fluxo)
= Ajusante (na direcdo do fluxo)
= Up-/Downstream
>V-/H-Zoom< do grafico
Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;
Selegéo para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100

Selegéo para H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do grafico; o pequeno
grafico abaixo mostra a respectiva area em relagao a imagem geral.
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>Block switchover< (Bloqueio de transig¢ao)

Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para

percurso para propositos de alinhamento.

Selecione a marca de selecao para parar o percurso atualmente selecionado para

alinhar o sinal.

Uma marca de selegéo pode ser definida com >FFT< (Fast Fourier Transform). A
selegao altera a escala do dominio do tempo para o dominio da frequéncia. O sinal é
assim dividido em seus componentes de frequéncia e pode ser melhor examinado

quanto a disturbios.

v-Path 1

Scan

s oo TN

W23 4|rani M234
- — @ LATEC Lo s e - | &
| Noise = —.
——— == - =5 0.00ns 1480m/s 54,0dB
Upstream M

i

Downstream ‘
Up-/Downstream

\
‘ 0 0us 1%
\
\
0,0us 13
‘ 0,0us 50, Ous/div 512.0us
= —
Block switchover { ]
0,0us S0,0us/div 512,0us]| _ FFT i b
Back | Tab Back | Tab

Figura 41-5 Ruido

>Sensor test< (Teste do sensor) (Fig. 41-6)
Teste funcional (teste do tempo de acomodacao; também pode ser realizado no ar) do

sensor conectado. Os dados obtidos sao utilizados principalmente pelo atendimento ao
cliente NIVUS.

>Direction< (Diregao):

A montante (na diregdo do fluxo)

A jusante (na diregédo do fluxo)

Up-/Downstream

>Signal< (Sinal) (procedimento de teste):

Dirac (sinal muito curto)
Pulso (um periodo de sinal)
Pesquisa (sinal de pesquisa)

Medir (sinal de medicao)

>V-/H-Zoom< do grafico
Gire o botéo rotativo para selecionar o grafico e pressione para ativar;
Selegéo para V-Zoom: X1, X2, X5, X10, X20, X50 e X100
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Selegéo para H-Zoom: Reduz a area real exibida/ampliada dentro do grafico; o pequeno
grafico abaixo mostra a respectiva area em relagao a imagem geral.

>Scaling< (Escala) do grafico:
=  Tempo
= Distancia

>Block switchover< (Bloqueio de transi¢ao)

Em sistemas de percursos multiplos, o visor muda continuamente de percurso para
percurso para propoésitos de alinhamento.

Selecione a marca de selegéo para parar o percurso atualmente selecionado para
alinhar o sinal.

Uma marca de selecdo pode ser definida com >FFT< (Fast Fourier Transform). A
selecao altera a escala do dominio do tempo para o dominio da frequéncia. O sinal é
assim dividido em seus componentes de frequéncia e pode ser melhor examinado
quanto a disturbios.

v-Path 1 M2 3 4] [wrann 23 4| [-rani 234
Scan Sensor test W‘{\ i [~ - - " Scan Sensor test 757 e
L — =
| ea Direction Upstream =]
= .- ]
5 _. Downstream W _ ' Dirac |
-—-mfs 0,00ns Up-/Downstream U o -—-mfs 0,00ns da: |
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Figura 41-6 Teste do sensor

42 Simulacao

Este menu permite a simulagéo do fluxo tedrico. A simulagédo é realizada inserindo valores
assumidos para a velocidade. Esses valores realmente nao existem.

Utilizando como base as dimensdes da geometria programada, o transmissor calcula a vazao
predominante utilizando os valores simulados.

Esta taxa sera emitida nas saidas analégicas ou digitais previamente configuradas.
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PERIGO

PERIGO
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Figura 42-1 Diagnésticos / simulagao

Lesées pessoais ou danos materiais

A simulagéo de saidas analbgicas deve ser executada apenas por eletricistas treinados.
O pessoal especializado responsavel deve ter um conhecimento sélido de todos os
procedimentos de controle da instalagdo em questdo.

Prepare o processo de simulagdo cuidadosamente:

*  Mude os sistemas subordinados para operagdo manual.

» Desabilitar atuadores e similares ou limitar a respectiva funggo.

E absolutamente necessario ter uma pessoa capacitada a fornecer a seguranga
necessadria durante a execugao!

A desconsideracdo pode levar a ferimentos pessoais ou danos as suas instalagées.

Todas as empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS se isentam
antecipadamente de qualquer responsabilidade por possiveis danos a pessoas ou objetos
em qualquer extenséo devido ao risco extremamente alto de perigo e consequéncias
imprevisiveis em caso de simulagao incorreta ou defeituosa!

Efeitos nas se¢obes da planta

A simulagéo das saidas do NivuFlow afetara diretamente quaisquer segbes subordinadas
da instalagdo sem quaisquer medidas de interfravamento de segurangal!

As simulagbes podem ser executadas exclusivamente por pessoal especializado
qualificado.

Observe as dicas contidas no aviso anterior!

Observagao
O acesso ao modo simulagéo é protegido por senha devido aos motivos de seguranga
mencionados acima.

Compartilhe sua senha com pessoal especializado autorizado e treinado apenas
por razées de segurancga pessoal!

» Para iniciar a simulagao proceda da seguinte forma:
1. Digite sua senha.
2. Gire o botao rotativo até que a velocidade seja destacada em azul.

3. Especifique a velocidade desejada.
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4. Confirme sua entrada com a tecla de fungéo correta.
5. Pressione a tecla de fungéo esquerda para sair do menu de simulagéo.

O valor da vazao e os valores/estados de saida calculados com os dados de simulacao
inseridos sao exibidos automaticamente na area inferior.

Mensagens de erro
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43 Mensagem de erro indicada,

causa da falha e solugao de

problemas
# Mensagem de erro Causa da falha Solugéo de problemas
1 Q-Control External O ponto de ajuste | (1) Certifique-se de que o cabo entre o transmissor e o
setpoint recebido pela entrada | gerador de ponto de ajuste externo esteja conectado
analdgica é invalido corretamente.
(2) Certifique-se de que as configuracdes da entrada
analdgica correspondam ao espectro do ponto de ajuste
externo real.
2 Q-Control Q invalid A medicéo Q é invalida, | Verifique a medicdo de velocidade e altitude para
o controlador ndo pode | parametrizagéo correta e valores medidos.
funcionar
3 | Q-Control Torque Entrada de torque | (1) Verifique a fiagdo da entrada digital; torque e sinal de
habilitada; valor de | valor medido.
torgue_ medido  pelo (2) Verifique os torques parametrizados no transmissor.
aplicativo do
controlador é muito alto | (3) Verifique o torque real na corredica.
4 | Analog Value too | Entrada analogica | Certifique-se de que as configuragbes para a entrada
input high muito alta analodgica correspondam ao espectro do ponto de ajuste
externo real.
Valor maximo: 20,5 mA
5 Analog Value too low | Entrada analdgica | Certifique-se de que as configuragbes para a entrada
input muito baixa analodgica correspondam ao espectro do ponto de ajuste
externo real.
Valor minimo: 3,75 mA com 4-20 mA
27 | Hardware Battery (3V) | Tensdes muito altas ou | Entre em contato com a linha direta NIVUS (é necessario o
muito baixas (bateria do | numero de série e a mensagem de erro exata).
dispositivo)
28 | Hardware Power Tensbes muito altas ou | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagédo esteja
adaptor muito baixas estavel no lado da rede elétrica.
(15V) (2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o0 numero de série e a mensagem de erro exata).
30 | Hardware System (5V) | Tensbes muito altas ou | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagdo esteja
muito baixas estavel no lado da rede elétrica.
(2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o0 numero de série e a mensagem de erro exata).
31 | Hardware Logic Tensbes muito altas ou | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagédo esteja
(3.3V) muito baixas estavel no lado da rede elétrica.
(2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
32 | Hardware Logic Tensbes muito altas ou | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagcdo esteja
(1.8V) muito baixas estavel no lado da rede elétrica.
(2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
33 | Hardware DRAM Tensdes muito altas ou | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagcdo esteja
(0,9V) muito baixas estavel no lado da rede elétrica.
(2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
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(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).

34 | Hardware 12C Erro de comunicagdo | (1) Certifique-se de que a fonte de alimentagdo esteja
em cartdes plug-in estavel no lado da rede elétrica.
(2) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
minutos e depois reconecte.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
35 | Hardware Slot Power- | O cartdo plug-in foi | Entre em contato com a linha direta NIVUS (é necessario o
down reiniciado devido a | numero de série e a mensagem de erro exata).
muitos erros
(defeituoso)
41 | Internal Persistent Erro de memoria | (1) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
Memory persistente em | minutos e depois reconecte.
gsDeudoRam no cartdo (2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
42 | Internal Persistent Erro de memoria | (1) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
Memory Backup persistente em | minutos e depois reconecte.
gslseudoRam no cartao (2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
0 numero de série e a mensagem de erro exata).
43 | Internal Archive Erro de memoéria de | (1) Desconecte o transmissor da rede elétrica por dez
Memory arquivo no sistema de | minutos e depois reconecte.
arquivo no cartéo SD (2) Substitua o cartdo SD por um equivalente.
(3) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
44 | System Reboot Dispositivo foi | Nenhuma ag&o necessaria, porque ndo ha erro
inicializado
manualmente (também
atualizagéo)
45 | System Hardfault Reiniciar apds erro de | Entre em contato com NIVUS (numero de série e exata
programa mensagem de erro necessarios)
46 | System Watchdog Reiniciar apds erro de | Entre em contato com NIVUS (numero de série e exata
programa mensagem de erro necessarios)
47 | System Bootloader | Erro do bootloader Entre em contato com NIVUS (numero de série e exata
mensagem de erro necessarios).
48 | System Startup Partida a frio (ligado) Nenhuma acéo necessaria, porque ndo ha erro
49 | System Time A hora foi definida Nenhuma agao necessaria, porque nao ha erro
changed
50 | System Time server | A hora foi definida via | Nenhuma agao necessaria, porque ndo ha erro
(SNTP) protocolo de rede
51 | System NFE-Box NFE néao responde (1) Certifique-se de que os cabos/conectores entre o
transmissor e o NFE estejam corretos.
(2) Certifique-se de que os parametros estejam
configurados corretamente no transmissor.
(3) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /
>Service< (Servigo).
(4) Se a mensagem de erro aparecer novamente, entre em
contato com a linha direta NIVUS (€ necessario o numero
de série e a mensagem de erro exata).
62 | v-Path Communic | Cartdo DSP responde | (1) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /
ation com telegrama invalido | >Service< (Servigo).
(2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
63 | v-Path Logic Cartao DSP invalido (1) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /

>Service< (Servico).

(2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (é necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
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64 | v-Path Faulty Mensagem de erro do | (1) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /
response cartdéo DSP (reset ou | >Service< (Servigo).
similar) (2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
65 | v-Path No Cartao DSP ndo | (1) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /
communica | responde >Service< (Servigo).
tion (2) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o numero de série e a mensagem de erro exata).
66 | v-Path Value too | Verificagdo do caminho, | (1) Verifique os conectores do cabo/transmissor e verifique
high o valor medido desvia | os cabos quanto a danos.
significativamente (2) Certifique-se de que o comprimento dos cabos n&o foi
aumentado manualmente.
(3) Verifique os valores de deslocamento parametrizados
usando as informagdes do cabo.
(4) Verifique se a posicdo do sensor desvia da posicao
parametrizada.
(5) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o0 numero de série e a mensagem de erro exata).
67 | v-Path Value too | Verificagdo do caminho, | (1) Verifique os conectores do cabo/transmissor e verifique
low o valor medido desvia | os cabos quanto a danos.
significativamente (2) Certifique-se de que o comprimento dos cabos n&o foi
aumentado manualmente.
(3) Verifique os valores de deslocamento parametrizados
usando as informagdes do cabo.
(4) Verifique se a posicdo do sensor desvia da posicéo
parametrizada.
(5) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
o0 numero de série e a mensagem de erro exata).
68 | v-Path invalid Verificagdo de caminho; | (1) Certifique-se de que os sensores conectados em pares
valor invalido (do cartdo | realmente pertengam ao mesmo caminho na instalagéo.
DSP) (2) Verifique todos os sensores e cabos quanto a danos
visiveis.
(3) Verifique a operacionalidade (s&o visiveis os transientes)
de todos os sensores em >Aplicagdo< / >Diagndstico< / >v-
Path< / >Teste do sensor<.
(4) Verifique a parametrizagdo do ponto de medigdo e dos
sensores do sistema.
(5) Reinicie o transmissor via >System< (Sistema) /
>Service< (Servigo).
(6) Entre em contato com a linha direta NIVUS (& necessario
0 numero de série e a mensagem de erro exata).
Manutencao e Limpeza
ATENCAO Desconecte o instrumento da rede elétrica

Desconecte o instrumento da rede elétrica e proteja o sistema superior contra
reinicializagao antes de iniciar os trabalhos de manutencggo.
A desconsideragédo pode levar a choques elétricos.
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ATENGAO

Contaminagao por germes

Algumas partes do sistema de medigdo podem estar contaminadas por germes
perigosos, especialmente se os sensores forem instalados em aguas residuais. E por isso
que medidas de precaug¢ao devem ser tomadas durante o contato com cabos e sensores.
Use roupas de protegéo.

44 Manutencao

44.1 Intervalo de Manutengdo

Os transmissores Tipo NivuFlow sao concebidos para serem virtualmente livres de calibragao,
manutengao e desgaste.

A NIVUS, no entanto, recomenda que todo o sistema de medigédo seja inspecionado pelo
atendimento ao cliente da NIVUS uma vez por ano.

Os intervalos de manutengéo podem variar dependendo do caso de uso.
A extenséo e os intervalos da manutengao dependem das seguintes condig¢oes:

o Desgaste do material

o Condigdes liquidas e hidraulicas do processo

e Regulamentos gerais para os operadores da instalagdo de medicao

e Condigdes ambientais

Além da inspec¢ao anual, a NIVUS recomenda a manutengdo completa do sistema de medigéo

por uma das empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS apés dez anos
no maximo.

Em geral, a inspecdo de instrumentos/sensores € uma medida basica que ajuda a aumentar
a seguranga operacional, bem como a vida util.

44.2 InformacBes de Atendimento ao Cliente

Para inspegéo anual de todo o sistema de medigdo ou manutengédo completa apés dez anos,
0 mais tardar, entre em contato com nosso servigo de atendimento ao cliente:

NIVUS GmbH - Atendimento ao Cliente
Telefone +49 7262 9191 - 922

Customercenter@nivus.com

45 Limpeza

45.1 Transmissor

ATENGAO

Desconecte o instrumento da rede elétrica

Certifique-se de desconectar o transmissor da rede elétrica.
A desconsideragdo pode induzir o risco de choques elétricos.
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Observagao importante

» N&o remova os trilhos plasticos azuis para limpar o gabinete.
» N&o use um pano umido para limpar os blocos de fixagao do terminal.

Limpe o invélucro do transmissor, se necessario, usando um pano seco e sem fiapos.

Para sujidade persistente, a caixa pode ser limpa com um pano umido. Nao use agentes de
limpeza causticos ou solventes. Produtos de limpeza domésticos leves ou agua com sab&o
podem ser usados.

45.2 Sensores

As dicas de manutengéo e limpeza dos sensores devem ser obrigatoriamente observadas.
Essas dicas podem ser encontradas na respectiva Instrugdo Técnica e/ou Manual de
Instrucgdes.

Este(s) documento(s) faz(em) parte da entrega padrédo do sensor.

46 Desmontagem/Descarte

O descarte inadequado pode ser prejudicial ao meio ambiente.

> Sempre descarte os componentes do equipamento e materiais de embalagem de
acordo com os regulamentos locais aplicaveis sobre padrdes ambientais para
produtos eletrdnicos:
1. Desconecte a unidade da rede elétrica.

2. Use ferramentas apropriadas para remover os cabos conectados da placa frontal
do instrumento.

3. Remova o transmissor do trilho DIN.

4. Remova a bateria intermediaria e certifique-se de que ela seja descartada
separadamente.

Logotipo da diretiva WEEE da CE

Este simbolo indica que a Diretiva 2012/19/UE sobre requisitos de residuos de
equipamentos elétricos e eletrbnicos deve ser observada no descarte do equipamento. A
NIVUS GmbH apoia e promove a reciclagem e a coleta/descarte separado e ecolégico de
residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos para proteger o meio ambiente e a
saude humana. Observe os regulamentos e leis locais de descarte.

A NIVUS GmbH esta registrada na EAR, portanto, pontos de coleta e devolugédo publicos
| na Alemanha podem ser usados para descarte.

A unidade contém uma bateria tampao (célula tipo moeda de litio), que deve ser
descartada separadamente

47 Instalacao de pecgas sobressalentes e pegas sujeitas a desgaste

Destacamos especialmente que pegas de reposicdo ou acessorios nao fornecidos pela
NIVUS néo séo certificados e aprovados pela NIVUS.
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A instalacdo e/ou o uso de tais produtos, portanto, podem influenciar negativamente as
caracteristicas predeterminadas do projeto do sistema de medigdo ou até mesmo levar a

falhas do instrumento.

As empresas legalmente associadas e subsidiarias do grupo NIVUS ndo podem ser
responsabilizadas por quaisquer danos resultantes da utilizacdo de pecas e acessorios nao

originais.

> A selecao de acessorios NIVUS GmbH pode ser encontrada na Secao “48
Acessorios”. Mais informagdes sobre pegas de reposicao e acessoérios podem ser
obtidas com seu representante local/escritério regional ou diretamente com a NIVUS

GmbH.

48 acessorios

ZUBO NFWx

Caixa de campo em varios designs para proteger o NivuFlow ao ar
livre

ZUBO SPSYS 08

Sistema de fixagdo para medi¢des clamp-on, composto por correia
tensora largura 8 mm (comprimento 10 m para 2x 5 m) e dois
esticadores para fixacdo de dois sensores; inclusa pasta de
acoplamento

ZUBO CORA x

Sistema de montagem (para sensores clamp-on) em diferentes
versdes

ZUBO KOP 100

3 pares de coxins de acoplamento; transparente; 0,5 mm de
espessura

ZUBO SPx Correia e cabecgote sem fim; 12,7 mm de largura

BSLO x Varios dispositivos de protegdo contra surtos para fonte de
alimentacgéao, sensores e linhas de dados para o NivuFlow 600

ZUBO USB 08 Dispositivo USB de 8 GB para leitura de paradmetros e leituras

SWON SPRO Software de avaliacdo, NivuSoft Professional com funcdes

correspondentes: documentagdo de locais de medigdo, saida
como gréficos e tabelas, criacdo de estatisticas/relatérios etc.

Tabela 48-1 Acessorios para transmissor NivuFlow 600

> Mais informagdes sobre pegas de reposicao e acessorios podem ser obtidas com
seu representante local/escritorio regional ou diretamente com a NIVUS GmbH
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